
 

 

  

  

  

  

 

  

  

  

  

  

  

  

  

  كدهاي دفترچه راهنماي  

 فركانسي   دلمب 

ي
سر

 P
T

D
F

-M
 

 

ي
سر

 P
T

D
F

-H
 

 



 

 

  فهرست
 P0 .................................. 3 استاندارد عملكرد يپارامترها حاتيتوض

 P1 ................................................. 12  موتور  يپارامترها حاتيتوض

 P2 ........................................... 13 يبردار  كنترل پارامتر حاتيتوض

 P3 V/F ......................................... 14  كنترل  يپارامترها حاتيتوض

 P4 .................................................... 18 يورود ناليترم حاتيتوض

 25 .........................................................خط  سه كنترل 1 حاتيتوض

 28 .........................................................خط  سه كنترل 2 حاتيتوض

 31 .........................................................خط  سه كنترل 3 حاتيتوض

 P5 .............................................. 40 يخروج  يهاناليترم حاتيتوض

 START/STOP ........... 49 يپارامترها كنترل P6 يپارامترها حاتيتوض

 56 ................... ش ينماصفحه و ديكلصفحه  P7 يپارامترها حاتيتوض

 60 ................................................. يكمك  P8 يپارامترها حاتيتوض

 66 .................................. تابع كد تيريمد PP يپارامترها حاتيتوض

  



 

 

  P0عملكرد استاندارد  هايپارامتر توضيحات

P0-00   نوعGP  
  

قابــل اســتفاده اســت ماننــد   نيگشتاور ثابــت و ســنگ  يبارها  يبرا  نورتري: ا0

  ابيآس،  كمپرسور،  ليجرثق 

 پمــپ  مانند  است  استفاده  قابل  سبك   و  متغير  گشتاور  بارهاي  براي  : اينورتر1

 فن و

  اطــلاع داشــته   مصــرفيبارلطفا قبل از خريد از نــوع

باشيد يا از واحد پشتيباني در اين خصوص راهنمــايي  

  بگيريد.

 گــروه  دو  بــه  كلــي  طــور  بــه  شــوندمي  كنتــرل  درايــو  توســط  كه  بارهايي

  .گشتاورمتغير و ثابت  گشتاور:   شوندبندي ميتقسيم

 بايــد  نيــز  و  دارنــد  بــالايي  انــدازي  راه  گشتاور  به  نياز  ثابت  گشتاور  بارهاي

 شــامل  ثابــت  گشــتاور  بارهــاي.  باشــد  بيشــتر  شبار  اضافه  نجريا  ظرفيت

 اســكرو  كمپرســورهاي  و  اكسترودرها،  كانوايرها،  ها  جرثقيل  مانند  بارهايي

 و  دارنــد  پاييني  اندازيراه  گشتاور  به  نياز  متغيير  گشتاور  بارهاي.  باشندمي

 گشــتاور  بارهــاي.  باشــدمــي  پــايين  نيــز  شنجريا  اضاافه  ظرفيت  همچنين

 ميكســرهاي  وها  فن  و  مركز  از  گريزهاي  پپم  مانند  بارهايي  شامل  متغيير

 گشــتاور  كاربردهــاي  در،  انــرژي  صــرفم  در  جــويي  صرفه.  باشندمي  ساده

 از نتــوامي  متغيــر گشــتاور يــا سبك  بارهاي براي مدنظرمي باشد. متغير
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درايــو گــردد بــراي انتخــاب  پيشنهاد مي  .كرد  استفاده  درايو  تر  پايين  جرن

  درايو انتخاب شود.،  براي موتورهاي گشتاور ثابت از يك رنج بالاتر

P0-01   حالت كنترل موتور  

 )باز  حلقه  (سرعت  سنسور بدون  برداري سرعت  كنترل :0

 كنتــرل  بــراي  كلــي  طــور  بــه  كــه  اســت  بــاز  حلقه  برداري  كنترل  مد  اين

 كنتــرل را موتــور يــك   تواندمي  تنها  اينورتر  يك .  دارد  كاربرد  بالا  باعملكرد

، فيبــر چــاپ  دستگاه،  سانتريفوژ  دستگاه،  ابزار  ماشين:  مثال  عنوان  به.  كند

 غيره و  بار تزريقگيري  قالب  دستگاه

 )بسته  حلقه(سرعت  سنسور با  برداري سرعت  كنترل: 1

 كنتــرل  براي  كنترل  حالت  اين  باشدمي  بسته  حلقه  برداري  كنترل  مد  اين

 نيــز حالت اين در. است مناسب  دقيق  گشتاور  كنترل  و  بالا  دقت  با  سرعت

 ماشين:  مثال  عنوان  به.  كند  كنترل  را  موتور  يك   تواندمي  تنها  اينورتر  يك 

 و  آسانســور،  جرثقيل  و  بالابر  آلات  ماشين،  بالا  سرعت  با  سازي  كاغذ  آلات

 غيره

 V / F كنترل  مد : 2

 بــالا بار گشتاور مقدار كه است مناسب كاربردهايي براي V / F كنترل مد

 عنــوان  بــه.  نمــود  كنترل  را  موتور  چندين  تواندمي  اينورتر  يك   يا  و  نيست

 غيره و  پمپ، فن انواع:  مثال

 انتخــاب  از قبــل بايــد موتــور پارامترهاي: مهم نكات  

  پارامترهــاي  بــا.  شوند  شناسايي  برداري  كنترل  حالت

  حالــت  در  تري  دقيق  عملكرد  از  توانمي  موتور  دقيق

 . كرد استفاده  بردار كنترل
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FVC 
 دائمــي  مغناطيســي  هســته  بــا  ســنكرون  موتور  براي  تواندمي  كلي  طور  به

  .شودمي  استفاده
  

P0-02   انتخاب منبع كنترل  

  كنترل پانل  طريق از  كنترل  فرمان :0

  IO ترمينالهاي  طريق از  كنترل  فرمان :1

  سريال  ارتباط  طريقي از  فرمان  كنترل :2

  

P0-03  انتخاب منبع فركانس اصليX  

 اســتفاده  اصــلي  مرجــع  فركــانس  ورودي  كانــال  انتخــاب  براي  پارامتر  اين

 انتخــاب  توانــدمي  اصــلي  مرجــع  فركــانس  كانــال  10  مجموع  در.  شودمي

  :گردد

 )ذخيره  بدون  كردن خاموش(  ديجيتال  تنظيم: 0

 "شــده تعيــين پيش از فركانس" P0.08 با برابر فركانس مقدار اوليه مقدار

 طريق  از را  اينورتر  فركانس  مقدار تواندمي  كاربر. است

 UP ،DOWN منظــوره چنــد ورودي ترمينال يا ∨ كليد و ∧ كليد صفحه

 .دهد  تغيير

 P0.08 در شده تنظيم نهايي فركانس مقدار، اينورتر شدن خاموش از پس

  .گشت خواهد  باز  "شده  تعيين  پيش از  فركانس" به
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 )فركانس ذخيره  با  كردن خاموش(  ديجيتال  تنظيم: 1

. اســت "شــده تعيين پيش از فركانس" P0.08 با برابر فركانس اوليه مقدار

 يــا ∨ كليــد و  ∧ كليــد طريــق از را اينــورتر فركانس مقدار تواندمي كاربر

 .دهد  تغيير UP ،DOWN منظوره  چند  ورودي  ترمينال

 زمــان  در  شــده  تنظيم  فركانس  نهايي  مقدار،  اينورتر  شدن  خاموش  از  پس

 .شودمي ذخيره P0.08 پارامتر  در  كردن خاموش

 تنظــيم فركــانس حافظــه انتخاب" P0.23 ، شود يادآوري است لازم آنچه

 بايــد آيــا كــه شــودمي مشــخص P0.23 مقدار انتخاب با. است "ديجيتال

 .گردد  ذخيره  يا و شود  پاك  حافظه

AI1 :2   
AI2 :3 

  پنل پتانسيومتر4:  

 دو  داراي  اينــورتر.  شــودمي  تعيين  آنالوگ  ورودي  ترمينال  توسط  فركانس

   باشدمي AI2 و AI1 استاندارد آنالوگ  ورودي

AI1 ،AI2 10-  0 ولتاژ ورودي عنوان به توانمي راV ورودي همچنــين و 

 .كرد  انتخاب  كنترل برد روي بر J3 ،J4 جامپر توسط 20mA ~ 0   جريان

 مرجــع فركــانس بــا متنــاظر ارتبــاط داراي AI1 ،AI2 ورودي ولتاژ مقدار

 پارامتر  كد .كنند  انتخاب  تركيبي  صورت به را  آنها  توانندمي  كاربران، است

P4.33  آنالوگ  ورودي  تنظيم براي AI1 ~ AI 2 شودمي  استفاده  .  
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  (DI5 ) پالس  تنظيم: 5

 محــدوده. شــودمي انجــام DI5 ترمينــال تنظــيم طريــق از پــالس تنظــيم

 ترمينــال طريــق از تنهــا تــوانمي را پــالس تنظــيم 100kHz – 0فركانس

 .داد  انجام DI5 منظوره  چند  ورودي

 MS فرمان6: 

 ورودي ترمينالهاي مختلف ايهحالت از تركيبي طريق از MS فرمان حالت

 وضــعيت 16 توانند مي MSفرمان ترمينال 4. شودمي تنظيم DI ديجيتال

 فرمــان16 بــه مربــوط PC گروه پارامترهاي كدهاي. باشند داشته مختلف

MS فرمان. است MS به نسبت  درصدي P0.10است  فركانس حداكثر. 

 MS فرمــان ترمينــال عنــوان بــه ديجيتــال ورودي ترمينــال كه هنگامي

. دهد انجام را لازم تنظيمات P4 گروه طريق از بايد كاربر، شودمي استفاده

 .كنيد مراجعه P4 گروه به  لطفا  مشخصات براي

7 :PLC   ساده  

 توانــدمي  خروجي  فركانس،  شود  تنظيم  7  روي  فركانس  منبع  كه  هنگامي

 .باشد  داشته  را  مختلفاي  هپل سرعت  16

 تعيــين  نيز  را  شتاب  زمان  و  سرعت  هر  در  توقف  زمان  مدت  تواندمي  كاربر

 .كنيد مراجعه PC گروه به  لطفا  مشخصات براي.  كند

8 :PID 

 كلــي طــور بــه. اســتPID كنترل فرآيند حاصل اينورتر خروجي فركانس

 .شودمي  استفاده  بسته  حلقه  سيستم  يك  از PID كنترل  فرآيند براي

 گروه  از را مربوطه  پارامترهاي بايد  كاربر،  شودمي  انتخاب PID كه  هنگامي

PAعملكرد PID كند  تنظيم. 
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  سريال  ارتباط با  فركانس  تنظيم : 9

 

P0-04  انتخاب منبع فركانس كمكيY  

 مســتقل فركــانس مرجع كانال عنوان  به  كمكي  فركانس  منبع  كه  هنگامي

 بــه، شــودمي استفاده Y به X از فركانس منبع سوئيچينگ  مثال عنوان به

  .رودمي  بكار است  شده  داده  توضيح P0.03 پارامتر  در  كه  صورت  همان

 

P0-07 مرجع فركانس  منبع انتخاب  

 تركيــب  طريــق  از  مرجــع  فركــانس  تنظيم  كانال  انتخاب  براي  پارامتر  اين

 .شودمي  استفاده Y كمكي  فركانس  و X اصلي  فركانس

 bit 1 فركانس  منبع انتخاب 

  X اصلي  فركانس  منبع : 0

 .است مرجع  فركانس بعنوان X اصلي  فركانس  منبع

 رابطــه جزئيــات براي، است مرجع فركانس، كمكي/  اصلي عمليات نتيجه : 1

 .كنيد مراجعه  Bit 10   به  عملياتي

 كــه هنگاميY كمكي فركانس منبع و X اصلي فركانس منبع بين سوئيچ :2

 فركــانس X اصــلي فركــانس، است غيرفعال فركانس تعويض 18 ترمينال

 .است مرجع  فركانس Y كمكي  فركانس،  اينصورت  درغير.  باشدمي مرجع

 كمكي/    اصلي  عمليات نتيجه  و X اصلي  فركانس  بين تعويض: 3

 X اصلي فركانس، است غيرفعال فركانس تعويض18 ترمينال كه هنگامي

 مرجــع  فركانس  Y  كمكي  فركانس،  اينصورت  درغير.  است  مرجع  فركانس

 .است
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 كمكي/    اصلي  عمليات  نتيجه و Y كمكي  فركانس بين  سوئيچ : 4

 كمكــي فركــانس، است غيرفعال فركانس تعويض18 ترمينال كه هنگامي

Y اصلي فركانس، اينصورت درغير. است مرجع فركانس X مرجع فركانس 

 .است

:bit10 كمكي/    اصلي  فركانس منبع بين رابطه 

 Y كمكي  فركانس  منبع   X+اصلي  فركانس  منبع : 0

 مرجــع  فركــانس  بعنــوان،  كمكي  فركانس+    اصلي  فركانس  عمليات  نتيجه

 .باشدمي

 Y كمكي  فركانس  منبع   X -اصلي  فركانس  منبع : 1

 مرجــع  فركــانس  بعنــوان،  كمكــي  فركانس  -اصلي  فركانس  عمليات  نتيجه

 .باشدمي

 ) Y كمكي  فركانس  منبع،  X اصلي  فركانس  منبع(  مقدار  بيشترين :2

 عنــوان بــه بــود بزرگتــر Y كمكــي يــا و X اصــلي فركانسهاي از كدام هر

 .شودمي  انتخاب  مرجع  فركانس

 ) Yكمكي  فركانس  منبع،  X اصلي  فركانس  منبع  (مقدار  كمترين :3

 عنــوان بــه بــود كــوچكتر Y كمكــي يــا و X اصلي فركانسهاي از كدام هر

 .شودمي  انتخاب  مرجع  فركانس

، اســت  كمكــي  و  اصــلي  عمليــات  فركانس  منبع  كه  هنگامي،  اين  بر  علاوه

 جمــع با. كنند تنظيم P0.21 طريق از را آفست فركانس توانندمي كاربران

ــانس كــردن ــات نتيجــه در آفســت فرك ــوانمي، كمكــي و اصــلي عملي  ت

  .آورد بدست  را نيازها انواع  با  سيستمپذيري  انعطاف
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P0-08  فركانس از پيش تعيين شده  

 UPترمينــال" يــا "ديجيتــال تنظــيم" روي را فركانس منبع كه هنگامي

/DOWN "  فركــانس اوليــه مقــدار فــوق پــارامتر مقــدار، كنيدمي تنظيم 

  .است اينورتر

 

P0-09  جهت چرخش  

 پارامترهاي  تغيير  بدون  را  موتور  چرخش  جهت  تواندمي  پارامتر  اين  اصلاح

 جابجايي  طريق  از  موتور  چرخش  جهت  تغيير  همانند  كه،  دهد  تغيير  ديگر

 .است W و U, V موتور  كابل  دو

 را پــارامتر اين توانندمي كاربران، موتور چرخش  جهت  تغيير  به  نياز  هنگام

 .دهند  تغيير، موتور  كشي  كابل  در  تغيير بدون

 بازگردانــده  كارخانــه  فــرض  پــيش  مقدار  به  پارامترها  كه  هنگامي:  احتياط

 اگــر شــود دقــت بايــد كــه، شــودمي بازگردانده 0 به پارامتر  اين،  شوندمي

 چــرخش  اثــر  بــر  اســت  ممكن،  است  شده  تنظيم  1  قبلا  پارامتر  اين  مقدار

  .دهد  رخ  اتفاقي موتور  برعكس

 

P0-10  ماكزيمم  فركانس  

 بــه غيــره و MS فرمــان، DI5  پــالس ورودي، آنــالوگ ورودي كه هنگامي

 فــوق  مــوارد  درصد100تا    0  مقدار،  شودمي  استفاده  فركانس  منبع  عنوان

  .شودمي  تنظيم P0.10 پارامتر طريق  از
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P0-11  بالايي فركانس حد منبع  

 فركانس  يبالا  حد.  كندمي  تعريف  را  فركانس  منبع  محدوديت  پارامتر  اين

. شــودمي تعيــين آنالوگ يورود كانال يا P0.12  ديجيتال تنظيم طريق از

 %100،  شــودمي  تنظــيم  آنــالوگ  ورودي  طريــق  از  بــالا  حــد  كه  هنگامي

  .شودمي P0.12 به مربوط آنالوگ  ورودي

 

P0-15  (كرير)  فركانس حامل  

 تنظــيم  با.  شودمي  استفاده  اينورتر  حامل  فركانس  تنظيم  براي  پارامتر  اين

 سيســتم  رزونــانس  از،  يابــد  كــاهش  توانــدمي  موتــور  نويز،  حامل  فركانس

 و  زمــين  بــه  نشــتي  جريان  كه  طوري  به،  كرد  جلوگيري  توانمي  مكانيكي

 .يابد  كاهش اينورتر تداخل  جريان

 جريــان  بــالاي  هارمونيكهــاي،  اســت  كم  حامل  فركانس  مقدار  كه  هنگامي

، يافــت  خواهد  افزايش  موتور  حرارتي  تلفات،  يافت  خواهد  افزايش  خروجي

 .يافت خواهد  افزايش موتور  دماي  همچنين و

 كــاهش موتــور حرارتــي تلفــات، است بالا حامل موج فركانس  كه  هنگامي

 و  اينــورتر  حرارتــي  تلفــات  امــا،  يابــدمي  كاهش  موتور  دماي  نيز  و  يابدمي

  .يابدمي  افزايش اينورتر  تداخلات  نتيجه  در و  يابدمي افزايش  اينورتر  دماي

 



 

 

  P1پارامترهاي موتور توضيحات 

P1-37 انتخاب تنظيم خودكار  

 SFVCو    FVC) فقــط بــراي مــدهاي  خودكار  ميانتخاب تنظ(  اتوتيونينگ 

  گيرد.صورت مي

 : بدون تنظيم خودكار0

  القاييموتور   ديناميك : تنظيم خودكار  1

ــان: 2 ــور القايي(امك ــتاتيك موت ــل اس ــار كام ــيم خودك ــدا تنظ ــردن ج  ك

  موتورازبارنيست)

  باشد:مي  به شرح ذيل  تيونينگ مراحل 

 P0-37   تنظيم كرده  1را بر روي عدد  
 كليد RUN شود.  داده  فشار 

 شود.  مي شروع اتوتيونينگ   حالت اين  در 

 كند.مي چرخ به شروع ثانيه موتور  چند  از  پس 

 شود.مي موتور استپ  و شده  انجام  اتوتيونينگ   دقيقه  چند  از  پس    

 تنظــيم (P1.06 ~ P1.10) موتور مشخصات پارامترهاي اتوتيونينگ  از پس

  شد خواهند

 



 

 

  P2 پارامتر كنترل برداريتوضيحات 

 انتخــاب مختلف فركانسهاي با را PI مختلف پارامترهاي توانندمي كاربران

 فركانس  از  كمتر  كار  حال  در  فركانس  كه  هنگامي.  كنند

 P2.00 برابر PI سرعت حلقه پارامترهاي تنظيم، است P2.02  سوئيچينگ 

 كار  حال  در  فركانس  كه هنگامي. است P2.01 و

 حلقــه پارامترهــاي تنظــيم، اســت  P2.02  ســوئيچينگ  فركانس از بيشتر

 .است P2.04 و P2.03 برابر PI سرعت

 برآورده  را  كاربردي  الزامات  توانندنمي  كارخانه  فرض  پيش  پارامترهاي  اگر

 پارامترهاي  مقادير به توجه با  توانندمي  كاربران،  كنند

 بهــره  ابتــدا.  كننــد  تنظــيم  دقيقتــري  بصورت  را  آنها،  كارخانه  فرض  پيش

 ،  دهيد  افزايش  سيستم نوسانات  كردن  محدود براي  را  تناسبي

  .گردد  سريعتر  سيستم  پاسخ تا  دهيد  كاهش را  ادغام  زمان  مقدار  سپس

  



 

 

  P3 V/F  پارامترهاي كنترلتوضيحات 

 .است معتبر V / F كنترل حالت براي  تنها پارارمترها گروه اين

 همچنين. است پمپ و  فن قبيل از عمومي  كاربردهايي  براي مناسب V / F كنترل

 بصورت  را موتور چند اينورتر يك كه مواردي براي

  وجود زيادي تفاوت موتور قدرت و اينورتر توان بين اينكه يا كند مي كنترل همزمان

  .دارد

  

P3-00  تنظيم منحنيVF  

 تمــامي كــه كنــدمي تنظيماي هگون به را V / F حالت منحني پارامتر اين

 .كند برآورده را  مختلف  ويژگيهاي با  بارها  نياز

 V / F خطي  منحني: 0

 .است  معمولي ثابت  گشتاور  بارهاي براي  مناسب

 V / F نقطه  چند  منحني :1

 مركــز  از  گريــز  ماشــين  و  كــن  خشــك   ماننــد  خاص  بارهاي  براي  مناسب

 . شود تعريف  كاربرد  با  متناسب  تواندمي  .باشدمي

  ات مختلفدرج  منحني:  8 تا  2

 VF مستقل  كاملا  حالت: 10

. هســتند  مســتقل  متقابل  طور  به  خروجي  ولتاژ  و  اينورتر  خروجي  فركانس

 در،  شودمي  تعيين  فركانس  منبع توسط  خروجي  فركانس

 تعيــين ) VF مســتقل ولتــاژ منبــع( P3.13 توسط خروجي ولتاژ كه حالي

 .شودمي
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 تغذيــه منــابع، القــايي گرمــايش در كلــي طور به VF مستقل كاملا حالت

 .شودمي  استفاده  غيره و  گشتاور موتور  كنترل،  اينورتري

 VF مستقل  نيمه  حالت :11

 توســط توانــدمي تناســب نســبت. باشــدمي F با متناسب V، مورد اين در

 فركانس و نامي ولتاژP1 گروه با V F رابطه. شود تنظيم P3.13 ولتاژ منبع

  .دارد  ارتباط موتور  نامي

  در سه نقطه  V/F ميزان منحني
قــرارداده و ســه نقطــه  ١روي عــدد را بــر  V/F  P3-00 د از تعيين مــدعب

خواهــد راه دلخواه اپراتور كه با در نظر گرفتن ميزان بار گشــتاور بــار مــي

  :شودبه شرح ذيل انجام مي،  اندازي كند

 

P3-03   نقطهP1 

 VFفركانس 

  اي چند نقطه

فرض پيش

  كارخانه

0.00Hz  

 0.0Hz~P3-05  محدوده تنظيم

P3-04   نقطهV1   ولتاژ

VF اي چند نقطه  

 %0.0  فرض كارخانهپيش

 %100.0~%0.0  محدوده تنظيم

P3-05   نقطهP2   فركانس

VF اي چند نقطه  

  0.00Hz  فرض كارخانهپيش

  0.0Hz~P3-07  محدوده تنظيم

P3-06   نقطهV2   0.0  فرض كارخانهپيشولتاژ%  



  P3 V/Fكنترل   يپارامترها حاتيتوض  16

 

VF اي چند نقطه  

  %100.0~%0.0  محدوده تنظيم

P3-07   نقطهP3   فركانس

VF اي چند نقطه  

  0.00Hz  فرض كارخانهپيش

  )P1-04تا فركانس نامي موتور ( P3-05  محدوده تنظيم

P3-08   نقطهV3   ولتاژ

VF اي چند نقطه  

  %0.0  فرض كارخانهپيش

  %100.0~%0.0  محدوده تنظيم

P3-03  ــا ــاي منحني P3-08ت ــا  VIFه ــدتايي را ب ــف  6چن ــارامتر تعري پ

  كنند.  مي

بايد بر اساس مشخصات بار موتور تنظيم شود.   VIFاي  منحني چند نقطه

ي ولتــاژ و فركــانس بايــد اين نكته را بايد گفت كه رابطه بــين ســه نقطــه

. شكل زير يك V3>V2>V1  ،P3>P2>P1هايي را برطرف كند:  نيازمندي

  چند نقطه است.   VFشماتيك دياگرام براي تنظيمات منحني  

هاي پــايين ممكــن اســت ســبب شــود تنظيم ولتاژ خيلي بالا در فركانس

موتور دچار اضافه دما يا حتي آتش سوزي شود و مبدل فركانســي ممكــن 

  داشتن اضافه جريان را تجربه كند.است حفاظت يا نگه



  P3 V/F  17كنترل   يپارامترها حاتيتوض

 

  
 



 

 

  P4 ورودي توضيحات ترمينال

 ) DI5 تــا DI1 ( منظــوره چنــد ديجيتال ورودي ترمينال 5 داراي اينورتر

 بــالا ســرعت بــا پــالس ورودي ترمينــال عنــوان به تواندمي DI5 كه است

  .  است آنالوگ  ورودي  ترمينال  دو  داراي  همچنين و  شود  استفاده

 

P4-00  انتخاب عملكرد ترمينالDI1  
P4-01  انتخاب عملكرد ترمينالDI2  
P4-02  انتخاب عملكرد ترمينالDI3  
P4-03  انتخاب عملكرد ترمينالDI4  
P4-04  انتخاب عملكرد ترمينالDI5  
 چنــد  ديجيتــال  ورودي  تنظــيم  براي  پارامترها  اين  59تا  0  كدهاي  تنظيم

  :است  شده  داده  نشان زير  جدول  در  كه،  شودمي  استفاده  منظوره

  توضيحات   عملكرد   شماره كد

  عملكرد  بدون  0
 تنظـيم  3  را  شـوندنمي  اسـتفاده  كه  ترمينالهايي

  .نشود  ايجاد  تداخل  تا كنيد

 توســـط موتـــور چپگـــرد و راســـتگرد فرمـــان  FWD راستگرد دستور  1

  REV چپگرد دستور  2  .شودمي  انجام  خارجي  ترمينالهاي

  خط  سه كنترل  3

 بـراي  خـطسه    كنترل"  حالت  در  اينورتر  كنترل

 فرمـان  حالـت  P4.11  پـارامتر  بـه  لطفا  جزئيات

به   جزئيات بيشتر  براي  .كنيد  مراجعه  هاترمينال

(توضيحات   انتهاي همين جدول مراجعه فرماييد

1(  

، دارد  راسـتگرد  جـاگ  سـرعت  به  اشاره  FJOG (  FJOG( جلو  4
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  توضيحات   عملكرد   شماره كد

  ) RJOG( معكوس  5

RJOG دارد  چپگـرد  جـاگ  سـرعت  بـه  اشاره .

 acc/dec و  جـاگ  كـار  حـال  در  فركانس  براي

 P8.00  ،P8.01  ،P8.02  پارامترهـاي  بـه  لطفا

  .كنيد  مراجعه

 تنظـيم"  عنـوان  بـه  فرمـان  منبـع  كـه  هنگامي  سرعت افزايشUP فرمان  6

 كـاهش  افـزايش يـا،  شـودمي  انتخاب  "ديجيتال

ــانس ــيم فرك ــده تنظ ــق از ش ــاي طري  ترميناله

  .شودمي  اجرا  خارجي
  سرعت كاهشDOWN فرمان  7

  قطع خروجي  8

 بـه،  اسـت  فعـال  فرمان  ترمينال  اين  كه  هنگامي

 موتـور  از  را  خروجـي  اينورتر  كه  است  معني  اين

 متوقف  مكانيكي  اينرسي  اساس  بر  بار،  دارد  برمي

  است مشابه P6.10 پارامتر  با  روش  اين.شودمي

  خطا ريست  9

، اسـت  فعـال  ترمينـال  دسـتور  ايـن  كه  هنگامي

 ايـن.  شـود  پاك)(  ريست  تواندمي  اينورتر  خطاي

 كليـد  صفحه  در RESET كليد  با  مشابه  فرمان

 از را اينـورتر ريسـت توانـدمي  عملكرد  اين.  است

  .دهد  انجام دور  راه

10  stop  

 شـتاب  با  اينورتر  شودمي  فعال  ورودي  اين  وقتي

ــي ــور منف ــف را موت ــدمي متوق ــا، نماي ــام ام  تم

: مثــال عنــوان بــه. شــوندمي حفــظ پارامترهــاي

ــارامتر ــارامتر، PLC پـ ــانس پـ ــان فركـ ، نوسـ

 برداشـته  سـيگنال  ايـن  كه  هنگامي PIDپارامتر

  شود.مي  استارت قبل  حالت  به  اينورتر،  شود

11  
)  NO( باز نرمال ورودي

  خارجي خطاي

ــامي ــه هنگ ــورتر ك ــخيص اين ــدمي تش ــه ده  ك

 05" خطـاي، اسـت شده فعال خارجي  سيگنال

Err15 " ــراي .دهــدمي گــزارش را  اطلاعــات ب

  .كنيد  مراجعه P9.47  به  بيشتر
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  توضيحات   عملكرد   شماره كد

 تركيبي با توانمي  رااي  هپل  16  سرعت  تنظيمات  پله  سرعت 1 ترمينال  12

 بر  فركانس  منبع  هنگاميكه  هاترمينال  وضعيت  از

 بـراي.  نمـود  ايجـاد،  است " MS سرعت"  روي

به انتهاي همين جـدول مراجعـه   جزئيات بيشتر

  )2(توضيحات    .فرماييد

  پله  سرعت 2 ترمينال  13

  پله  سرعت 3 ترمينال  14

  پله  سرعت 4 ترمينال  15

16  
  زمان انتخاب   براي 1 ترمينال

  ) ACCسرعت(  كاهش/   شتاب

 را acc./dec نـوع 4 تـوانمي ترمينال دو  اين  با

 نـوع  4  هـاترمينال  باينري  تركيب  با.  نمود  ايجاد

ــتاب ــده ش ــده و افزاين ــف كاهن ــاب مختل  انتخ

بـه انتهـاي همـين   جزئيات بيشتر  براي.  شودمي

  )3(توضيحات    .جدول مراجعه فرماييد
17  

  زمان انتخاب   براي 2 ترمينال

  ) DECسرعت(  كاهش/   شتاب

  فركانس  منبع  جابجايي  18
 اسـتفاده  فركـانس  مختلـف  منـابع  انتخـاب  براي

 با  فركانس  منبع  نوع  2  بين  انتخاب  اين.  شودمي

  .شودمي  انجام P0.07 پارامتر تنظيم  به  توجه

19  

مجدد ريست بالا   تنظيمات

  پنل، ترمينال( و پايين

  ) up/downعملياتي

  تنظــيم"  روي  بر  فركانس  منبع  كه  هنگامي

ــال ــت  "ديجيت ــن  و  اس ــال  اي ــال  ترمين   فع

  طريق از را فركانس مقدار  تواندمي،  باشدمي

 UP /DOWNهاي  پايانــه  يا  كليد  صفحه

  مقــدار  بــه  را  مرجــع  فركــانس  و  داده  تغيير

  "شــده  پــيش تعيــين  از  فركــانس"  تنظــيم

  P0.08بازگرداند پارامتر

20  
 محل انتخاب ترمينال

  فرمان

  كنتــرل  روي  بــر  فرمــان  منبــع  كــه هنگامي

  ايــن،  P0.02 =1 شــودمي  تنظيم  ترمينال

  كنترل  بين  را  فرمان  محل  تواندمي  ترمينال

  انتخــاب،  كليــد  صــفحه  كنتــرل  و  ترمينــال

  روي  بــر  فرمــان  منبــع  كــه  هنگــامي.نمايــد
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  توضيحات   عملكرد   شماره كد

  تنظيم  P0.02 = 2  سريال  ارتباط  كنترل

  بين  را  فرمان  تواندمي  ترمينال  اين،  شودمي

  كليــد  كنترل صفحه  و  سريال  ارتباط  كنترل

  .نمايد  انتخاب  را

21  
 كردن  فعال غير

Acc/dec  

، اسـت  فعـال  ترمينـال  دسـتور  ايـن  كه  هنگامي

 توانـدمي  و  شودمي  فعال  غير Acc./dec شتاب

 موتـور توقـف حالت در را  فعلي  خروجي  فركانس

  .كند  حفظ

  PID توقف  22
PIDاينـورتر،  شـودمي  غيرفعـال  موقـت  طور  به 

 ديگـر  و  كندمي  حفظ  را  كنوني  فركانس  خروجي

  كندنمي پيروي PID فركانس تنظيم  از

  PLC وضعيت ريست  23
 فـاز،  اسـت  فعال  ترمينال  فرمان  اين  كه  هنگامي

 وضـعيت  و  كنـدمي  پـاك  را PLC زمـان  و  اجرا

  نمايدمي  فعال  را PLC اوليه

  نوسان  فركانس توقف  24

، اسـت  فعـال  ترمينـال  دسـتور  ايـن  كه  هنگامي

 فركــانس بــا برابــر را خروجــي فركــانس اينــورتر

 متوقـف  نوسـان  فركـانس  و  كندمي  حفظ  نوسان

  .شودمي

  شمارنده  ورودي  25
 استفاده  شمارنده  پالس  ورودي  ترمينال  عنوان  به

  .شودمي

  شمارنده ريست  26
، اسـت  فعـال  ترمينـال  دسـتور  ايـن  كه  هنگامي

 صـفر با برابر و  شده  پاك  شمارنده  شمارش  مقدار

  .گرددمي

  طول  شمارش ورودي  27
 طـول  شـمارش  پـالس  ورودي  ترمينال  عنوان  به

  .شودمي  استفاده

 شـمارش، اسـت فعـال ترمينـال  اين  كه  هنگامي  طول  شمارش ريست  28
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  توضيحات   عملكرد   شماره كد

  .شودمي  صفر طول

29  
  ممنوع شده گشتاور كنترل

  است 

 كنتـرل  اسـت  فعـال  ترمينـال  ايـن  كـه  هنگامي

 وارد  اينـورتر  .شـودمي  غيرفعـال  اينورتر  گشتاور

  .شودمي  سرعت كنترل  حالت

30  
 براي فقط(  پالس ورودي

D15 است فعال(  
DI5اسـتفاده پـالس ورودي  ترمينـال  عنـوان  به 

  .شودمي

  است  شده  رزرو  است شده رزرو  31

  DC سريع ترمز  32
 بـه  اينـورتر،  است  فعال  ترمينال  اين  كه  هنگامي

  .رودمي  DC  ترمز  وضعيت  به مستقيم  طور

33  
)  NC( بسته نرمال ورودي

  خارجي خطاي

 تشـخيص را خارجي سيگنال اينورتر  كه  هنگامي

 و  دهـدمي  راگـزارش Err15 خطـاي،  دهـدمي

 است  بسته  نرمال  بصورت  ترمينال.  شودمي  توقف

  شد.  خواهد  فعال  بازشود  اگر و

  فركانس   فعال شدن اصلاح  34
 فركـانس  تغيير  به  اينورتر،  باشد  فعال  ورودي  اگر

  .شود  فعال غير  دوباره ورودي تا  دهدنمي  پاسخ

  PID جهت ذخيره  35
 تنظيمات مقدار، است فعال ترمينال كه  هنگامي

PID  و PA.03 شوندمي  جابجا  

  خارجي  توقف 1 ترمينال  36
 روي بـر كنتـرل كـه زماني  تواندمي  ترمينال  اين

 عملكـرد  با  معادل  و  شود  فعال  است  كليد  صفحه

  .باشدمي  كليد  صفحه  در STOP كليد

37  
    جابجايي  2ترمينال

  فرمان منبع
 بـين  كنتـرل  وضـعيت  تغييـر  براي  ترمينال  اين

  .شودمي  استفاده  سريال  ارتباط و ترمينال

  PID انتگرال گير مكث  38
 تنظـيم تابع، است  فعال  ترمينال  اين  كه  هنگامي

 كـه  حـالي  در،  شـودمي  متوقـف PID يكپارچه

 فعـال  هنوز  ديفرانسيل  زمان  و PID گين  نسبت
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  توضيحات   عملكرد   شماره كد

  .هستند

39  

  فركانس  منبع  بين  جابجايي

  پيش  از  فركانس  و  X  اصلي

  شده  تعيين

 منبــع، اسـت فعـال ترمينــال ايـن كـه هنگـامي

 تعريـف شـده  پـيش  از  فركـانس  بـا X فركانس

P0.08 شودمي  جايگزين.  

40  

  فركانس  منبع  بين  جابجايي

  پيش  از  فركانس  و  Y  كمكي

  شده  تعيين

 منبــع، اسـت فعـال ترمينــال ايـن كـه هنگـامي

 تعريـف شـده  پـيش  از  فركـانس  بـا Y فركانس

P0.08 شودمي  جايگزين.  

  است  شده  رزرو  است شده رزرو  41

  است  شده  رزرو  است شده رزرو  42

  PID پارامتر  جابجايي  43

 پارامتر،  است  غيرفعال  پارامتر، PA.18 = 1 اگر

PID از PA.05~PA.07در. كنــدمي اســتفاده 

ــورت  اســــتفاده PA.15~PA.17، غيراينصــ

  .شودمي

 توسـط  شـده  تعريـف  2  و  1  خطاي  كه  هنگامي  1 كاربر  شده تعريف خطاي  44

ــاربر ــال ك ــد فع ــورتر، باش ــاي اين ــماره خط  ش

Err27=28  و Err28=28 ــورتر. دهــدمي  اين

 توسـط  شـده  انتخـاب  حالـت  بـه  مربوط  خطاي

P9.49 كندمي كنترل را.  

  2 كاربر  شده تعريف خطاي  45

46  
 كنترل  جابجايي

  گشتاور  كنترل/سرعت
 و  اينـورتر  گشـتاور  كنترل  توانمي  ورودي  اين  با

  .دهد تغيير  را  سرعت كنترل

  اضطراري  توقف  47

 در اينــورتر، شــود فعــال ترمينــال كــه هنگــامي

 طي  در  جريان  .شودمي  متوقف  حالت  سريعترين

. مانـدمي  باقي  محدودكننده  جريان  حد  در  توقف

 اســتفاده اينــورتر ســريع توقـف بــراي تــابع ايـن

 حالـت در را توقـف بـه نيـاز تواندمي  كه  شودمي
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  توضيحات   عملكرد   شماره كد

  .كند  تامين سيستم  اضطراري

  خارجي  توقف 2 ترمينال  48

 اينـورتر  كردن  متوقف  براي  تواندمي  ترمينال  اين

ــر در ــرايطي ه ــرل )ش ــل از كنت ــرل، پان  از كنت

 اســتفاده( ســريال ارتبــاط از كنتــرل و ترمينــال

  . شود

  DC ترمز با توقف  49

 ابتـدا،  شـود  فعـال  ترمينـال  ايـن  كه  صورتي  در

 تزريـق  فركـانس  بـه  را  خروجي  فركانس  اينورتر

DC  ترمـز  حالـت  سـپس  و  داده  كاهش DC را 

  .كندمي  فعال

  استارت  زمان ريست  50
 اينـورتر اسـتارت  زمـان  شـود  فعـال  ترمينال  اگر

 پارامترهـاي از اسـتفاده با كار  اين.  شودمي  پاك

P8.42 و P8.53 كندمي عمل.  

  تغيير دو خط/ سه خط   51
 سـيمه  0  يـا  سـيمه  0  كنتـرل  ترمينـال  ايـن  با

  .شودمي  انتخاب

52  
 فركانس  كردن  فعال غير

  شده رزرو
 توانــدنمي اينــورتر، شــود فعــال كــه صــورتي در

  .نمايد  فعال  را  رزرو  خروجي  فركانس

  رزرو شده  رزرو شده  53-59

  

 



 

 

  كنترل سه خط  1توضيحات 

 :موتور از روي ترمينالها استارت و استپ و فرمان معكوس داده شود

(فرمــان از  ١كد مربوطه را بــر روي عــدد وارد شده و P0_02 ابتدا به كد -1

 .دهيمقرار مي  )روي ترمينال ها

هاي ورودي را وصل كرده و به شستي هر كــدوم اتصــال هاي ترمينالسيم -2

  .GND  و DI3 و Dl2 و DI1 دهيممي

بــه  DI2 بــه شســتي يــك  DI1 باشــد كــهمي نحوه اتصال به اينصــورت -3

درايــو  GND كنيم و سيممي به شستي سوم متصل DI3 شستي دوم و

  :گردد مانند شكل زيرمي  مشترك هر سه شستي متصلهاي  به پايه
 

 
 

  
  .گرديدندتنظيم مي P4 ورودي همانظور كه گفته شد با كدهاي  فرمان -4
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 (DI1) ١كــه بــه عنــوان كــد ترمينــال  P4-00 كــد موضوعبا توجه به  -5

  .تنظيم شده (run Fwd) ١تعريف شده برروي همون پيش فرض عدد  

6- -P4-01  باشدمي كه مربوط به ترمينال دوم (DI2)  كه به عنوان پــيش

  .شودمي  (حركت معكوس) تنظيم  ٢فرض بر روي عدد  

7- -P4-02  باشدمي كه مربوط به ترمينال سوم (DI3)   ٣عــدد (three 

line control ) نماييم.مي  تنظيم 

 : باشدمي  كد فوق داراي سه حالت به شرح ذيل،  شده P4-11 وارد كد  -8

  ٠عدد (two line type 1)  شود اين حالت فقط استارت يك زده 

(DI1)موتور در جهت موافق و وقتي استارت دوم (DI2)   زده شود
 two) گردد ايــن فرمــان بــا توجــه بــهموتور در جهت معكوس مي

line) فاقد فرمان سوم (DI3) باشــد در ايــن حالــت در صــورت مي

 باشــد انجــامورودي يك كــه حركــت موتــور مــي،  زدن استارت يك 
شود فرمــان شود و وقتيكه دست از روي شستي اول برداشته ميمي

يعني نگهدارنده ندارد و وقتي شســتي دوم زده گرديده    موتور قطع  
گــردد و بــاز هــم خودنگهــدار شد نيز موتور در جهت معكــوس مــي

  .ندارد

  ١اگــر عــدد (two line type 2)  انتخــاب شــود در ايــن حالــت در

صورتي شستي يك زده شود موتور حركت كــرده و وقتــي دســت از 

و نگهدارنــده بــاز  داده شــده  روي شستي برداشته شود فرمان قطــع

باشد كه فرمــان معكــوس مي تفاوت با فرمان اول به اينصورت  .ندارد
كند كه هم شستي يك فرمــان داده شــود و فقط در صورتي كار مي

  .همزمان  به صورت ٢هم شستي  
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  ٢اگر عدد بر روي ( three line -type 1) بــا  موتــور تنظيم شــود

شــود موتور متوقف مــي (DI3) افتد با شستي سوممي راه ١شستي 

موتور در جهــت معكــوس بــا ، (DI2) دوم در صورت زدن شستي و 

 .كندنگهدارنده حركت مي

  



 

 

  كنترل سه خط  2توضيحات 

Multi speed    
 مختلــف ســرعت ٨بااي  خواهيم موتور را با فرمان ورودي به صورت پلهمي

تنظيم كنيم يعني به اينصورت كه با داشتن سه ورودي و فرمان دادن بــه 

   (Multi speed)كار كندمختلف  سرعت   ٨با موتور ها  ورودي

 PP-01 بــدون درايــو ولــي  دداده يعني ريست كن ــ قرار ١ روي عدد

 پارامترهاي قرارداده شده موتور  تغيير

 P0-02    قرار دادهها  يعني ورودي ترمينال ١روي عدد 

 P0-03    روي چند سرعته قرارداده ٦روي عدد  

 P0-10    يعني ماكزيمم فركانس قرارداده ٥٠روي عدد  

 P0-12    يعني حد بالاي فركانس تعيين كرده ٥٠روي عدد  

 P0-17  قرارداده اين عدد همانگونه كه توضــيح داده  ١٠عدد  روي
باشد كــه بســتگي بــه كاربردهــا متغيــر شده ميزان زمان شتاب مي

 .باشدمي

 P0-18    قرارداده اين عدد همانگونه كــه توضــيح داده   ١٠دد  عروي

 كاربردهــا  بــه  بســتگي  كــه  باشدمي  شتاب  كاهش  زمان  ميزان  شده

  دارد.

 P4-04   قرارداده ٠روي عدد  

 P4-01   ١٢باشــد را روي عــدد مــي 1كه مربوط به ترمينال (T1) 
 قرارداده
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 P4-02  ١٣د را روي عدد شبامي2كه مربوط به ترمينال (T2)  قرار

  داده

 P4-03  ١٤باشــد را روي عــدد مــي 3كه مربوط به ترمينال (T3) 

 قرارداده

هــاي ســرعت،  حالا براساس جدول زير در صورت تغيير وضعيت سوئيچ ها

  نماييمسرعت تنظيم مي  ٨مختلف موتور را در  

را نيز  T4 توانمي عتسر ١٦ديگر ماكزيمم هاي در صورت داشتن سرعت

  .در نظر گرفت

 

 T3 T2 T1 سرعت
پارامتري كه در آن سرعت مدنظر بايد تنظيم  

 P0-10  بر اساس درصدي از گردد

 PC-00 0 0 0 1سرعت  

 PC-01 1 0 0 2سرعت  

 PC-02 0 1 0 3سرعت  

 PC-03 1 1 0 4سرعت  

 PC-04 0 0 1 5سرعت  

 PC-05 1 0 1 6سرعت  

 PC-06 0 1 1 7سرعت  

 PC-07 1 1 1 8سرعت  
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  توجه گردد در تعيين مقدار پارامترهاي كدPC   ميزان

  P0-10بــر اســاس درصــدي از    ، (تعيين سرعت) فوق

 باشد.مي

  

  
  



 

 

  كنترل سه خط  3توضيحات 

 ) ACC/DECسرعت(  كاهش/  شتاب  زمان  انتخاب

بــه  (Acceleration time) موتور را از روي كي پد با ميــزان تــايم شــتاب

ثانيــه لحــاظ  ٢٠به ميــزان (Deceleration) ثانيه و تايم كاهش ١٥ميزان 

 :گردد

ثانيه طول بكشــد تــا   ١٥باشد كه موتور با زمان  منظور سوال فوق اين مي

ثانيه طــول بكشــد تــا دور   ٢٠به سرعت نهايي برسد و در زمان استپ نيز  

 :باشدمي موتور به صفر برسد نحوه فرمان به صورت زير

1-P0-02     قرارداده تا از كي پد فرمان بگيرد ٠بر روي كي پد يعني عدد.  

    .شودثانيه تنظيم مي ١٥رفته و زمان شتاب   P0-17 به كد-2

  .شودرفته و زمان كاهش شتاب تنظيم مي P0-18 به كد -3

كنــد ضريب زماني كدهاي فوق راتعيــين مــي   P0-19شايان ذكر است كد

  .كه برحسب ثانيه يا يك دهم ثانيه و يا يك صدم ثانيه تنظيم شود

شود تا رســيدن ســرعت مشاهده ميصفحه كليد همانگونه كه  run زدن با-4

ثانيــه  ٢٠  stop برد و در صــورتثانيه زمان مي ١٥موتور به ميزان نامي 

موتــور بــا در صــورتيكه  .بــه ســرعت صــفر برســدموتــور  برد تــا زمان مي

 فقــط بايــد كــدبخواهيم استارت كنيم  ترمينالمشخصات فوق را از روي 

P0_02   قرار گيردها  يعني فرمان از طريق ترمينال ١بر روي عدد.  

  

P4-11 نال يحالت فرمان ترم  
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  1  ي: حالت دو خط0

  2  ي: حالت دو خط1

  1: حالت سه خط  2

  2حالت سه خط   :3

  

   كنترل ســه خــط جــدول    1شرح كامل در توضيحات

 .قبل داده شده است

  

P4-12 ترمينال تغييرات رنج UP/DOWN  

 هنگــام(  ثانيــه  در  فركــانس  تغييــرات)  فركــانس  تغييرات  نرخ  تنظيم  براي

  .شودمي  استفاده UP / DOWN هايترمينال  با  فركانس  تنظيم

  

P4-13 تاP4-27 ورودي انالوگهاي تعيين مقدار منحني  

  

P4.33 يانتخاب منحن AI  

 ورودي تنظــيم منحنــي انتخــاب بــراي  bit1  ،bit 10 ،bit100 تــابع كــد

 .شودمي  استفاده AI1  ،AI2  ،AI3 آنالوگ

 .كنند  انتخاب را  منحني نوع  5 هر تواندمي آنالوگ  ورودي  3
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 طريــق از كه هستند نقطه 2هاي منحني  3  منحني  و  2  منحني،  1  منحني

  .شوندمي  تنظيم P4 گروه  تابع  كد

 از  كــه  اســت  نقطــه  4هــاي  منحني،  5  منحنــي  و  4  منحنــي  كه  حالي  در

بــالاتر ايــن هاي (در مدل. اندشده تنظيم A8 گروه عملكردهاي كد طريق

  قابليت وجود دارد)

   خواهيم با سه ورودي و بــا  مي  راموتور  به عنوان مثال

هــاي  به عنوان ورودياي  هسه منحني جداگانه دو نقط

(تنظيم فركــانس اصــلي بــا ورودي  درايو فرمان دهيم

  ها)آنالوگ

  

بــراي   AIســه ترمينــال  ،  ي ورودي آنالوگتنظيم فركانس اصلي به وسيله

 P0-03=2،  ). در ميــان آنهــاAI3و    AI1  ،AI2انتخاب از آنهــا وجــود دارد(

يعنــي   P0-03=3براي تنظيم فركــانس اصــلي اســت؛    AI1يعني ترمينال  

يعنــي ترمينــال  P0-03=4براي تنظيم فركانس اصلي است؛    AI2ترمينال  

AI3    براي تنظــيم فركــانس اصــلي اســت. ترمينــالAI   بــه عنــوان منبــع

 AIمنحنــي  5توانــد مي AIفركانس قرار داده شده اســت و هــر ترمينــال 

 AIاول متــد تنظيمــات منحنــي  ،  مختلف را انتخاب كند. عــلاوه بــر ايــن

متنــاظر بــراي  AIسپس چگونه انتخــاب كــردن منحنــي  ،  شودمعرفي مي

  باشد:هاي تنظيمات به صورت زير ميشود. گاممعرفي مي  AIترمينال  
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  توضيح   پارامترهاي مرتبط  تنظيم

(گام اول) متد  

: AIتنظيمات منحني 

ي متناظر  تنظيم رابطه

بين ورودي  

و  AIولتاژ/جريان 

  شده مقدار تنظيم

P4-13~P4-16  استفاده مشترك   1تنظيمات منحني  

P4-18~P4-21  استفاده مشترك   2تنظيمات منحني  

P4-23~P4-27  3تنظيمات منحني    

P4-34 

AI   كمتر از انتخاب تنظيمات ورودي حداقل

به عنوان تنظيمات فركانس    AIاست (وقتي 

ورودي جريان/ولتاژ متناظر ، شوداستفاده مي

كه متناسب  ، درصد تنظيمات 100باشد با 

  )P0-10است با فركانس ماكزيمم 

(گام دوم) متد  

 AIانتخاب ترمينال 

: منحني  AIمنحني 

و  AIانتخاب ترمينال 

  تنظيم زمان فيلتر

P4-33 

تواند هر  مي AI(ترمينال  AIانتخاب منحني  

را انتخاب كند. به صورت عمومي   AIمنحني 

-P4-33شود مقدار پيش فرض  استفاده مي

321 ،AI1  كندرا انتخاب مي 1منحني ،

AI2  كندرا انتخاب مي 2منحني ،AI3  

  كند) را انتخاب مي 3منحني 

P4-17 ,P4-
22,P4-27 

  AI3تا   AI1زمان فيلتر 

(گام سوم) تنظيمات  

به عنوان   AIترمينال 

منبع فركانس:  

انتخاب ترمينال  

فركانس   AIورودي 

فرمان بر اساس  

  مشخصات ترمينال 

 ساختار فركانس اصلي 

P0-03=2 
انتخاب براي استفاده  

AI1 

P0-03=3 

اگر شما انتخاب  

  AI2كنيد كه از مي

شما  ،  استفاده كنيد

توانيد ورودي ولتاژ يا  مي

ورودي جريان در ميان  

روي    J9جامپر خازن 

  برد كنترل انتخاب كنيد 

P0-03=4   انتخاب استفاده ازAI3  
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  AI. متد تنظيم منحني  2
 3و منحنــي    2منحنــي  ،  1كــه منحنــي  ،  وجــود دارد  AIمدل منحني    5

-P4و    P4-13اي هستند و پارامترهاي مــرتبط  نقطه  2هاي  همگي منحني

اي هستند و نقطه  4هاي  هر دو منحني  5و منحني    4هستند. منحني    27

دقيــق   AIباشــد. تنظيمــات منحنــي  مي  A6پارامترهاي مرتبط در گــروه  

ي بين ورودي ولتاژ آنالوگ (جريان ورودي آنالوگ) و مقــدار باشد تا رابطه

را بــه   AI  1تنظيم شده ارائه داده شده تنظيم گردد. متد تنظيم منحنــي  

باشــد. مي  P4-16و    P4-13پارامترهاي مرتبط  ،  عنوان مثال در نظر بگيريد

دهــد. جزئيــات را نشــان مي  AI  1فــرض كارخانــه منحنــيشكل زير پيش

  پارامترها و توضيحات در جدول نشان داده شده است. 

  
  

تعريف   پارامترها

  عملكرد

مقدار 

  فرضپيش

محدوده 

  تنظيم

  توضيح پارامتر

P4-
P13 

ورودي حداقل  

 AI 1منحني 

0.00V 0.00V~P4-
15 

وقتي ورودي ولتاژ آنالوگ كمتر  

از ورودي حداقل تنظيم شده  

)P4-13اين محاسبه  ، ) است

شود بر اساس ورودي حداقل  مي

بر اساس تنظيمات    %0.0يا 

P4-
P14 

ورودي حداقل  

 AI 1منحني 

متناظر با  

0.0%  -100.00% 
~100.0%  
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انتخاب تنظيم ورودي حداقل زير    تنظيمات

AI )P4-34(  

P4-
P15 

ورودي 

ماكزيمم  

  AI 1منحني 

10.00V P4-13 
~10.00% 

بيشتر  وقتي ورودي آنالوگ ولتاژ 

از مقدار تنظيم ورودي ماكزيمم  

)P4-15ولتاژ آنالوگ به  ، ) باشد

مانند ورودي ماكزيمم محاسبه  

  شود.مي
P4-
P16 

ورودي 

ماكزيمم  

 AI 1منحني 

متناظر با  

  تنظيمات

100.0% -100.00% 
~100.0%  

  

ولتــاژ يــا جريــان ، شــودبه عنوان ورودي فركانســي اســتفاده مي  AIوقتي  

اســت كــه اشــاره دارد بــه   %100.0ورودي متناظر با مقدار تنظــيم شــده  

. وقتــي ورودي آنــالوگ ورودي P0-10درصد مرتبط با فركــانس مــاكزيمم

تــا   0ولت است و جريان    0.5آمپر برابر ولتاژ  ميلي  1جريان  ،  جريان است

  ولت است.   10تا   0آمپر برابر با ميلي  20

باشــد. پارامترهــاي مي  1ماننــد منحنــي    3و    2متد تنظيم براي منحنــي  

 P4-23  ،P4-26  3و براي منحنــي    P4-18  ،P4-21  2مرتبط براي منحني  

در شــكل زيــر نشــان داده شــده   AI  2است. تنظيمات متناظر با منحنــي  

  است. 
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مقدار   تعريف عملكرد   پارامترها 

  فرضپيش

توضيح    محدوده تنظيم 

  پارامتر 

P4-18   ورودي حداقل

 AI 2منحني 

0.00V 0.00V~P4-
20 

-  

P4-19    ورودي حداقل

  AI 2منحني 

  متناظر با تنظيمات

0.0%  -100.00% 
~100.0% 

-  

P4-20    ورودي ماكزيمم

  AI 2منحني 

10.0V P4-18~10.00 -  

P4-21    ورودي ماكزيمم

  AI 2منحني 

  متناظر با تنظيمات

100.0% -100.00% 
~100.0% 

-  

P4-23    ورودي حداقل

 AI 3منحني 

-10V -10V~P4-25 -  

P4-24    ورودي حداقل

متناظر AI 3منحني 

  با تنظيمات 

0.0%  -100.00% 
~100.0% 

-  

P4-25    ورودي ماكزيمم

  AI 3منحني 

10.0V P4-23~10.00 -  

P4-26    ورودي ماكزيمم

متناظر   3AIمنحني

  با تنظيمات 

100.0% -100.00% 
~100.0% 

-  
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P4-34 مقدار انتخاب AI است  ورودي حداقل از كمتر وقتي  

 ولتــاژ  كــه  زمــاني،  اســت  تنظيمــي  آنــالوگ  مقدار  تعيين  براي  پارامتر  اين

 .باشدمي  ورودي  حداقل از  كمتر آنالوگ  ورودي

 AI1 ،AI2 ،AI3 آنــالوگ ورودي به مربوط bit1  ،bit 10 ،bit100 تابع كد

، باشــد تنظــيم ازحــداقل كمتــر AI و شــود تنظيم 0 به بيت اگر. باشدمي

  P4.14,P4.19,P4.24 ورودي حداقل مقدار با برابر آنالوگ ورودي تنظيم

، باشــد تنظــيم حــداقل از كمتر AI و شود تنظيم0 به بيت اگر. بود خواهد

 .است ٪ 0.0 با برابر  آنالوگ  مقدار  تنظيم

P4-35 ريزمان تاخ Dl1  
  

P4-36 ريزمان تاخ Dl2  
  

P4-37 ريزمان تاخ Dl3  

  زمان تنظيم براي كه هستند تاخير زمان تنظيم به  قادر DI1  ،DI2 ، DI3 فقط

 .شوندمي استفاده DI ترمينال حالت تغيير براي تاخير

 

P4-38 ترمينال 0 موثر حالت انتخابDI  

 ديجيتــال  ورودي  ترمينــال  شــدن  فعــال  حالــت  تنظــيم  بــراي  پارامتر  اين

 .شودمي  استفاده

 اتصــال قطع با، شودمي فعال مربوطه DI و COM بين اتصال با: بالا سطح

 .شودمي  فعال  غير

 قطــع با، شودمي فعال غير مربوطه DI و COM بين اتصال با: پايين سطح

  .شودمي  فعال  اتصال

 



 

 

 P5هاي خروجي ترمينالتوضيحات 

P5-00 ناليترم يحالت خروج FM  

 ترمينــال يــا ( FMP ) بــالا ســرعت بــا پــالس خروجي ترمينال عنوان به

  (FMR ) باز  سوئيچ خروجي

هاي وجود دارد و براي درايو  PTDF-Mاين ترمينال براي درايوهاي مدل 

  كيلووات وجود دارد.  30بالاي هاي  براي رنج  PTDF-Hمدل  

 حــداكثر خروجــي فركــانس، شودمي تنظيم 3 روي بر P5.00 كه هنگامي

 مراجعــه آن بــا درارتبــاط P5.06 پارامتر به لطفا، بود خواهد كيلوهرتز 10

  .كنيد

P5-01 يخروج عملكرد انتخاب FMR  
  

P5-02 
 1 رله عملكردانتخاب 

 )T1A-T1B-T1C (  
  

P5-03 
 2 رله عملكردانتخاب 

 )T2A-T2B-T2C (  
  

P5-04 يخروج عملكرد انتخاب DO1  
  

P5-05 
ي كارت اضافه خروج عملكرد انتخاب

  DO1 شده 
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 شــودمي استفاده فوق ازپارامتر ديجيتال خروجي عملكرد 5 انتخاب براي

TA1.TB1.TC1 و TA2.TB2.TC2 باشندمي خروجي  هاي رله. 

  ندارد.   TB2فرمان بسته رله دوم    PTDF-Hمدل  

  :است  زيرجدول    شرح بهفوق  هاي  ترمينال  عملكرد  انتخاب

شماره 

  كد
  توضيحات   عملكرد 

  ندارد  عملكردي  هيچ  خروجي  ترمينال  ندارد يخروج  0

  كار حال در اينورتر  1
  ســيگنال،  اســت  كــار  حــال  در  اينــورتر  كه  هنگامي

  .استON خروجي

  خطا (توقف) يخروج  2
  علــت  به  و  افتدمي اتفاق اينورتر در خطا كه هنگامي

  ON خروجي  سيگنال،  شودمي  متوقف  خطا اينورتر

  .شودمي

3  

 FDT1 خروجي

  تشخيص سطح

  فركانس 

ــراي ــه  بيشــتر  جزئيــات  ب  و P8.19 پارامترهــاي  ب

P8.20 مراجعه كنيد  

    Arrivesفركانس   4

5  
  0 سرعت كاركرد

  )خروجي بدون توقف(

  خروجــي  و  اســت  كــار  حــال  در  اينورتر  كه  هنگامي

0Hz  خروجــي  ســيگنال،  باشــدمي ON  اســت. 

  ســيگنال،  اســت توقف  حالت  در  اينورتر  كه  هنگامي

  .استOFF   خروجي

6 
  بار اضافه خطاي پيش

  موتور 

  بــر،  شــود  فعــال  موتور  حرارتي  خطاي  اينكه  از  قبل

  فعال  اصلي  خطاي  از قبل  خروجي  اين پارامتر  اساس

  پــيش  پــارامتر  مقــدار  از  بــيش  اگرمقدار.  شد خواهد

  براي.  شد  خواهد ON خروجي  سيگنال،  باشد  خطا
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شماره 

  كد
  توضيحات   عملكرد 

ــيحات ــيش  توض ــاي  از  ب ــور  خط ــي موت ــه،  حرارت   ب

  .كنيد  مراجعه P9.02 تا P9.00 پارامترهاي

7 
  بار اضافه خطاي پيش

  اينورتر 

،  بكشــد  جريــان  حــد  از  بــيش  اينــورتر  كــه  هنگامي

  اينــورتر  بــار  اضــافه  خطــاي  كــه  از اين قبل سيگنال

  .شودمي  ON فعال،  افتد  اتفاق

8  
 مقدار  به شمارنده

  تنظيمي برسد

ــه  شــمارنده  مقــدار  كــه  هنگــامي   PB.08 مقــدار  ب

  .كندمي  صادر  را ON سيگنال،  رسدمي

9  
 شمارشبه مقدار 

  ده يشده رس نييتع

ــه  شــمارنده  مقــدار  كــه  هنگــامي   PB.09 مقــدار  ب

  براي.كنــدمي  صــادر  را ON ســيگنال،  رســدمي

  .كنيد  توجه PB پارامترهاي گروه  به  جزئيات

10  
 تنظيم مقدار به طول

  شده برسد 

 در تنظــيم مقــدار از بــيش واقعي طول كه هنگامي

PB.05سيگنال  خروجي،  باشد  ON  شودمي.  

11  
 PLC سيكل يك

  شود كامل 

  ســيكل  يك  و  شودمي  اجرا  ساده PLC كه  هنگامي

  عــرض  بــا  پــالس  سيگنال  يك،  رساندمي  پايان  به  را

  .كندمي  توليد ثانيه  ميلي  053

12  
  كاركرد  زمان مدت

  تنظيمي

  زمان  از  بيش  اينورتر  كاركرد  زمان  مدت  كه  هنگامي

  ON  را  خروجــي  ســيگنال،  باشــد P8.17 تنظــيم

  .كندمي

  حد  فركانس   13
  بالا  حد  فركانس  از  شده  تنظيم  فركانس  كه  هنگامي

  ســيگنال  يــك،  شــود  بيشــتر  پــايين  فركانس حد  يا

  .شودمي  ON  خروجي

  بــه خروجــي گشــتاور اگــر، سرعت  كنترل  حالت  در  حدگشتاور   14
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شماره 

  كد
  توضيحات   عملكرد 

  قــرار  حفاظتي  وضعيت  در  اينورتر، حد برسد گشتاور

  .شودمي  ON خروجي سيگنال  و  گيردمي

  بكار  آماده اينورتر  15

 بــاس  ولتاژ  و  نيست  خطا  داراي  اينورتر  كه  هنگامي

DC بــراي اينــورتر و كنــدمي كــار  طور معمــول  به  

  پــس.  دهــدمي  را  ON  سيگنال، است آماده استارت

  .بنددمي  را  خروجي،  عادي  اندازيراه  از

16  AI1 > AI2  

  بزرگتر AI1 آنالوگ  ورودي  ولتاژ  مقدار  كه  هنگامي

  را  ON ســـيگنال،  اســـت AI2 آنـــالوگ  ورودي  از

  .كندمي  روشن

17  
فركانس   يي به حد بالا

  دهيرس

  حــد بــه اينــورتر كــار حــال در فركانس كه هنگامي

  روشــن  را ON ســيگنال،  رســدمي  فركــانس  بــالاي

  .كندمي

18  

  فركانس  به رسيدن

  بدون حدپايين(توقف

  )خروجي

  حــد بــه اينــورتر كــار حــال در فركانس كه هنگامي

  روشــن  را ON ســيگنال،  رســدمي  فركــانس  پــايين

  گيردمي  قرار  توقف  وضعيت  در  موتور  و  كندمي

19  
  ولتاژ كاهش حالت

  خروجي

  قــرار ولتــاژ كــاهش وضــعيت در اينورتر  كه  هنگامي

  .كندمي  روشن  را  ON  سيگنال،  دارد

  .نماييد  مراجعه  سريال  ارتباط  تنظيمات  به  لطفا  سريال ارتباط تنظيم  20

  رزرو  رزرو   21

  رزرو  رزرو   22

23  
 2با سرعت صفر  اجرا

در  يخروج ي(دارا

  ســيگنال،  اســت  توقف  حالت  در  اينورتر  كه  هنگامي

  .است  ON  خروجي
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شماره 

  كد
  توضيحات   عملكرد 

  حالت توقف)

24  
 بودن روشن زمان

  اينورتر 

  بــيش P7.13اينورتر  بودن  روشن  زمان  كه  هنگامي

  خروجي  سيگنال،  باشد P8.16 شده تعيين  مقدار  از

ON شودمي.  

25  

  صيتشخ يخروج

 سطح فركانس

FDT2  

،  P8.28 پارامترهــاي بــه  بيشــتر  جزئيات  براي  لطفا

P.8.29  كنيد  مراجعه.  

26  
  فركانس  به رسيدن

  1 خروجي

،  P8.30 پارامترهــاي بــه  بيشــتر  جزئيات  براي  لطفا

P8.31  كنيد  مراجعه.  

27  
  فركانس  به رسيدن

  2 خروجي

،  P8.32 پارامترهــاي بــه  بيشــتر  جزئيات  براي  لطفا

P8.33  كنيد  مراجعه.  

28  
 جريان به رسيدن

  1خروجي

،  P8.38 پارامترهــاي بــه  بيشــتر  جزئيات  براي  لطفا

P8.39  كنيد  مراجعه.  

29  
 جريان به رسيدن

  2خروجي

،  P8.40 پارامترهــاي بــه  بيشــتر  جزئيات  براي  لطفا

P8.41  كنيد  مراجعه.  

30  
 زمان به رسيدن

  كارخاص  درحال

بنــدي  زمان  به  اينورتر  كار  حال  در  زمان  كه  هنگامي

  ON ســيگنال  خروجــي P8.42  رسدمي  تنظيمي

  .شودمي

31  
  AI1 ياز حد ورود

  نفراتر رفت

 از  بزرگتــر AI1 آنــالوگ  ورودي  مقدار  كه  هنگامي

P8.46 ــا  و ــوچكتر  ي   ســيگنال.  باشــد P8.45 از  ك

  شودمي  ON  خروجي

 خروجــي  ســيگنال  شود  بار  بدون  اينورتر  كه  زماني  بار بدون  32
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شماره 

  كد
  توضيحات   عملكرد 

ON شودمي.  

  چپگرد حالت  33
  سيگنال باشد چپگرد كار حالت در اينورتر كه زماني

  شودمي  ON  خروجي

34  
 خروجي جريان حالت

  صفر 

،  P8.28پارامترهــاي  بــه بيشــتر جزئيــات براي لطفا

P.8.29  كنيد  مراجعه.  

  IGBT يدما رسيدن  35
ــه  IGBT (P7.07)  دمــاي  كــه  هنگــامي   مقــدار  ب

ــين ــده تعي ــدمي  P8.47  ش ــيگنال،  رس   راON   س

  .كندمي  روشن

36  
از حد فراتر رفتن 

  جريان

،  P8.36 پارمترهــاي  بــه  بيشــتر  جزئيات  براي  لطفا

P8.37  كنيد  مراجعه.  

37  

  فركانس  به رسيدن

  بدون  توقف(حدپايين

  )خروجي

 پـايين حـد فركـانس بـه خروجـي  فركـانس  كـه  هنگامي

 هنگـام.  دهـدمي  نشان  را ON سيگنال  خروجي،  رسدمي

  .ماندمي  روشن  همچنين ON سيگنال،  توقف  وضعيت

  آلارم  يخروج  38
،  دهــدمي  آلارم  كــار  حــال  در  اينــورتر  كــه  هنگــامي

  .شودمي  ON  خروجي  هشدار  سيگنال

39  
از   ش يب يهشدار گرما

  حد موتور

  P9.58 مشــخص  مقدار  به  موتور  دماي  كه  هنگامي

  درجــه(  هــددمي  را ON خروجي  سيگنال،  رسدمي

  )كرد  مشاهده  U0.34  طريق  از  توانمي  را  حرارت

40  
 در زمان به رسيدن

  كار  حال

  مقــدار  از  اينــورتر  كــار  حــال  در  زمــان  كــه  هنگامي

  را   ONســيگنال،  رودمي  فراتر  P8.53  شده  تنظيم

  .كندمي  روشن

،  دهــدمي  آلارم  كــار  حــال  در  اينــورتر  كــه  هنگــامي  آلارم  خروجي  41
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شماره 

  كد
  توضيحات   عملكرد 

  .شودمي  ON  خروجي  هشدار  سيگنال
  

P5-06 يخروج عملكرد انتخاب FMP  
  

P5-07  خروجي عملكردحالت AO1  
  

P5-08  خروجي عملكردحالت AO2  
  

 KHz تــاKHz 0.01 از تواندمي FMP ،(P5.09) فركانس حداكثر خروجي

 .باشد  متغير  100

  .است 20mA  تا 0mA  يا 10V  تا 0V  از AO1  ،AO2  خروجي

 :است شده  داده  نشان  زير  جدول در مربوطه  مقدار  محدوده

  مقدار

  تنظيمي
  تغييرات  رنج  عملكرد 

  حداكثر  فركانستا   0  خروجي فركانس   0

  حداكثر  فركانستا   0  تنظيم شده فركانس   1

  اينورتر نامي  جريان درصد200تا  0  ي خروج انيجر  2

  اينورتر  نامي گشتاور درصد200تا  0  يگشتاور خروج  3

 اينورتر نامي توان درصد200تا  0  ي توان خروج  4

  اينورتر نامي  ولتاژ درصد120تا  0  يولتاژ خروج  5

  100.00kHz 0.01kHz~  ورودي  پالس   6
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  مقدار

  تنظيمي
  تغييرات  رنج  عملكرد 

7  AI1  
10V~0V 

 

8  AI2  
10V~0V 

Or 0~20ma 

 شمارنده  حداكثر  تا 0  شمارنده  مقدار  11

12  
 ارتباط تنظيم

  سريال
0%~100% 

13  
سرعت چرخش 

  موتور 
 متناظر حداكثر خروجي تا فركانس 0

 0A~1000A  ي خروج انيجر  14

 0V~1000V  يولتاژ خروج  15

  يگشتاور خروج 16
 گشتاور با  متناظر نسبت  تا  واقعي مقدار

 موتور 
  

P5-09 يفركانس خروج حداكثر FMP  

 انتخــاب را FMP پالس خروجي منظوره چند ترمينال عملكرد كه هنگامي

 را  خروجــي  پــالس  فركــانس  مقدار  حداكثر  توانمي  پارامتر  اين  با،  شودمي

  .كرد  تنظيم
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P5-10 افست بيضر AO1  
  

P5-11  بهره AO1  
  

P5-12 افست بيضر AO2  
  

P5-13  بهره AO2  

 

 و  آنــالوگ  خروجــي  صــفر  آفســت  تغيير  براي  كلي  طور  به  بالا  پارامترهاي

  .گيرندمي  قرار  استفاده  مورد AO خروجي  منحني تعريف براي  همچنين

P5-22  انتخاب حالت معتبر ترمينال خروجيDO  

 و DO1 و  2 رلــه، 1 رلــه، ، FMR ترمينــال خروجــي فعــال حالت تعريف

  DO2 خروجي

 مثبت  )منطق(  لاجيك  :0

 حالــت  در  و،  باشــندمي  فعال  اتصال  حالت  در  ديجيتال  خروجيهاي  پايانه

 .شوندمي  فعال  غير  اتصال  قطع

 منفي  )منطق(  لاجيك  :1

 در  و،  باشــندمي  فعــال  غيــر  اتصــال  حالت  در  ديجيتال  خروجيهاي  پايانه

  .شوندمي  فعال  اتصال  قطع  حالت

 



 

 

كنترل پارامترهاي   P6 هايپارامتر توضيحات 

START/STOP  

P6-00 استارت مد  

 :مستقيم  اندازي راه :0

 انــدازي راه فركانس با موتور، است صفر DC ترمز تزريق زمان كه هنگامي

 از قبل، است صفر غير DC ترمز تزريق زمان كه هنگامي .شودمي استارت

 بــراي كــار ايــن. شــودمي تزريــق موتــور در DC جريــان اندازي راه شروع

 بخاطر  موتور  است  ممكن  اندازي  راه  زمان  در  كه  است  مناسب  كاربردهايي

 يــا  جرثقيــل  كــاربرد  مانند،  كند  حركت  برعكس  جهت  در  بار  زياد  اينرسي

 .آسانسور

  :موتور چرخش سرعت  رديابي  با اندازي  راه :1

 و  كنــدمي  محاسبه  را  موتور  چرخش  جهت  و  سرعت  اول  درجه  در  اينورتر

 شــروع  انــدازي  راه،  اســت  چــرخش  حــال  در  موتور  كه  فركانسي  با  سپس

 بــراي  مناســب.  شودمي  موتور  ضربه  بدون  اندازي  راه  باعث  اينكار.  شودمي

 بــه گــذرا بصــورت برق شدن  خاموش  دليل  به  آن  در  كه  است  كاربردهايي

. دهدمي  ادامه  خود  چرخش  به  همچنان  موتور،  بالا  چرخشي  اينرسي  دليل

 بــه بايــد  )P1 گــروه( موتــور پارامترهاي. بزرگهاي آسياب ياها فن مانند

 .شود  تنظيم  درستي

 تحريك   پيش  با  اندازي راه :2
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 ميدان  ايجاد  براي  و  است  معتبر  آسنكرون  القايي  هايرموتو  براي  فقط  اين

 مقــدار  تنظــيم  بــراي.  شــودمــي  استفاده  موتور  استارت  از  قبل  مغناطيسي

 P6.06 و P6.05 پارامترهــاي بــه لطفــا آن زمــان و تحريــك  پيش جريان

 .كنيد مراجعه

 خواهــد  لغــو  تحريــك   پيش  فرآيند،  شود  تنظيم  0  تحريك   پيش  زمان  اگر

 تحريك  پيش  زمان  اگر.  شودمي  استارت  اندازي  راه  فركانس  با  موتور  و  شد

 و شــودمي انجــام موتــور اوليــه تحريــك  پــيش ابتدا، باشد  نشده  تنظيم  0

 ديناميكي  پاسخ  عملكرد،  ترتيب  اين  به.  كندمي  اندازي  راه  به  شروع  سپس

 .يابدمي  ارتقا موتور

 SVC   سريع  اندازي راه :3

 القــايي موتــور بــرداري كنتــرل SVC كنتــرل حالــت در فقــط حالــت اين

  .دهد  كاهش  را اندازي  راه  زمان تواندمي  كه.  شودمي  استفاده
  

P6-01 موتور چرخش سرعت رديابي  مد  

  

  

 توانمي،  زمان كوتاهترين در موتور چرخش سرعت رديابي روند تكميل منظور به

 :كرد انتخاب را موتور چرخش سرعت رديابي  مد

 ابتــدا در معمــولا كــه، توقــف زمــان در فركــانس با پايين به بالا از رديابي :0

 .شودمي  انتخاب

 مــدت از پــس اينــورتر كــه زمــاني، صفر فركانس از بالا به پايين از رديابي :1

 كندمي  كار به شروع  مجددا برق  شدن خاموش  طولاني  زمان
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 بــراي معمــولا كــه، پــايين بــه حــداكثر فركــانس از پايين به بالا از رديابي :2

  .شودمي  استفاده برق  توليدكننده  بارهاي

P6-02 موتور  چرخش سرعت رديابي  سرعت  

 رديــابي  ســرعت  انتخــاب  بــراي،  موتــور  چــرخش  سرعت  رديابي  حالت  در

، كنــد  مــي  سريعتر  را  رديابي  سرعت،  پارامتر  بالاتر  مقدار.  شودمي  استفاده

  .شود  اطمينان  قابل غير  رديابي  باعث است  ممكن بالا  خيلي  مقدار  اما

  

P6-03  يراه انداز فركانس  
  

P6-04 اندازي راه فركانس  در توقف زمان  

 راه فركــانس، موتــور انــدازي راه هنگــام در گشــتاوركافي از اطمينان  براي

 شــار تنظــيم بــراي، ايــن بــر عــلاوه. شــود تنظــيم بايــد مناســب انــدازي

 يــك   براي  اندازي  راه  فركانس،  موتور  اندازي  راه  هنگام  در  لازم  مغناطيسي

 .بماند ثابت  بايد بگيرد  شتاب موتور كه  اين از  قبل  زمان از  معيني  دوره

 اگر. شودنمي محدود پايين حد فركانس توسط P6.03 اندازي راه فركانس

 اينــورتر، باشــد انــدازي راه فركــانس از تــر پــايين مرجــع فركــانس مقدار

 .ماندمي  كار به  آماده  حالت  در  و  نمايد  اندازي راه را موتور  تواندنمي

P6-05 تزريق جريان DCتحريك پيش جريان  
  

P6-06 جريان تزريق زمان DCتحريك پيش زمان  
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 انــدازي  راه  از  قبــل  موتــور  در  مغناطيسي  ميدان  ايجاد  براي  تحريك   پيش

 .بخشدمي بهبود  را موتور  ديناميكي  پاسخ  سرعت  كه  شودمي  استفاده

 اينورتر. است فعال مستقيم اندازي راه هنگام فقط DC ترمز جريان تزريق

 كه كندمي تزريق موتور به DC جريان تنظيم به توجه با را DC ترمز ابتدا

 انجــام موتــور انــدازي راه آن از پــس و. كند عمل DC ترمز شودمي باعث

 .شودمي

 مســتقيم طــور بــه اينــورتر، باشــد شده تنظيم 0 روي DC ترمز زمان اگر

، بزرگتــر DC ترمــز جريــان. كنــدمي انــدازي راه را موتــور DC ترمز بدون

 .نمايدمي  ايجاد  بيشتري ترمز نيروي

، باشــد آســنكرون تحريــك  پــيش اندازي  راه  مد  روي  موتور  اندازي  راه  اگر

 ايجــاد تحريــك  پــيش جريــان تنظــيم طريق از را مغناطيسي ميدان ابتدا

 اگر.  كندمي  اندازي  راه  به  شروع  تحريك   پيش  زمان  از  بعد  سپس،  كندمي

 فرآينــد بــدون  طورمستقيم  به  اينورتر،  شود  تنظيم  3  تحريك   از  قبل  زمان

 .كندمي  اندازي  راه  تحريك   پيش

 جريــان از نسبي درصد تحريك  پيش DC جريان و اندازي راه DC جريان

  .است موتور  نامي

 

P6-07 شتاب مد ACC/DEC  

 اســتفاده  توقف  و  شروع  هنگام  در  موتور  فركانس  تغيير  روش  انتخاب  براي

  .شودمي
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 ACC/DEC خطي  شتاب :0

. يابــدمي  كــاهش  يــا  افــزايش  مستقيم  خط  يك   طول  در  خروجي  فركانس

 را شــتاب توانيدزمانمي .باشدمي ACC/DEC شتاب نوع 4 داراي اينورتر

 .كنيد  انتخاب  منظوره  چند  ديجيتال  وروديهاي  ترمينال طريق  از

 يكياستات S يمنحن :1

. يابــدمي كــاهش يا افزايش شكل S منحني يك  طول در خروجي فركانس

 بايــد موتور توقف و شروع آن در كه كاربردهايي در كلي طور به S منحني

 زمــان.  شــودمي  اســتفاده  نقالــه  تسمه  و  آسانسور  مانند،  باشد  ملايم  نسبتا

 .است  سازگار موتور  سرعت با  شتاب

 و شــتاب شــروع زمان براي ترتيب به تواندمي P6.09 و P6.08 پارامترهاي

  .شوند  تنظيم S سرعت  منحني  روي بر  شتاب  اتمام

P6-08 منحني اول بخش زمان S  
  

P6-09 منحني پاياني  بخش زمان S  

 بخــش بــين زمــان نسبت ترتيب به توانندمي P6.09 و P6.08 پارامترهاي

 شتاب.  نمايند تعريف را S منحني  پاياني وبخش  اول

 شــوند تنظــيم طوري بايد پارامترهاي اين. است فرد به منحصر S منحني

 پــارامتر t1 باشــد داشــته مطابقت P6.08 P6.09≤100.0٪ استاندارد با كه

 فركــانس متغير شيب زماني دوره اين در، است P6.08  توسط شده تعيين

 شــده تعريــف P6.09 پــارامتر توسط . t2شودمي بزرگتر و بزرگتر خروجي

 تغييــر  صــفر  بــه  خروجــي  فركــانس  تغيير  شيب  زماني  دوره  اين  در،  است

  .باشدمي ثابت t2 و t1 زمان  در  خروجي  فركانس متغير  شيب.  كندمي
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P6-10 منحني پاياني  بخش زمان S  

 صفر به سرعت  كاهش  با توقف:0

 DEC شــده تعريــف شتاب با اينورتر، شود فعال توقف دستور كه هنگامي

 .نمايدمي  متوقف سپس  و  داده  كاهش را موتور  سرعت

 )قطع خروجي درايو(سرعت  كاهش بدون  آزاد توقف :1

 را  موتــور  فركانس  خروجي  اينورتر،  شودمي  فعال  توقف  دستور  كه  هنگامي

 متوقــف،  بــار  مكــانيكي  اينرســي  به  توجه  با  موتور  و  كندمي  قطع  بلافاصله

  .شودمي

P6-11  جريان تزريق فركانس DC درتوقف  
  

P6-12 جريان تزريق تاخير زمان DC  توقف در  
  

P6-13 جريان ترريق مقدار DC توقف  در  
  

P6-14 جريان تزريق زمان DC توقف  در  
  

 بــراي ســرعت كــاهش فراينــد در: توقــف در DC جريــان تزريــق فركانس

 فركــانس  ايــن  به  توقف  حال  در  فركانس  كه  هنگامي،  موتور  كردن  متوقف

 .شودمي  آغاز DC ترمز روند،  رسدمي

 اينــورتر، توقــف در DC ترمز شروع از قبل: توقف در DC ترمز انتظار زمان

 شــروع راDC ترمــز، تــاخير زمــان ايــن از پــس و، داردمي نگه را خروجي
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 در كه DC ترمز دليل به جريان خطاي از جلوگيري براي كار اين. كندمي

 .شودمي  استفاده،  شودمي شروع بالاتر  سرعت

 شــودمي تزريــق موتور به كه DC جريان مقدار: توقف در DC ترمز جريان

 .دارد تر قوي ترمز اثر،  بالاتر ترمز جريان.  نمايد  فعال را DC ترمز  تا

 ايــن اگــر موتــور بــه DC ترمز اعمال زمان مدت: توقف در DC ترمز زمان

 و نــدارد وجود DC ترمز هيچ كه دهدمي نشان، باشد شده تنظيم 0 زمان

  .نمايدمي  فق متو را موتور  سرعت  كاهش  تنظيم روند به توجه  با اينورتر

  

P6-15 ترمز از استفاده نسبت DC  

 هســتند  مجهــز  ترمــز  واحــد  بــه  كــه  اينورترهــايي  بــراي  فقط  پارامتر  اين

 كه  هنگامي.  باشدمي  ترمز  واحد  از  استفاده  نسبت  تنظيم  براي  كه.باشدمي

، بالااســت ترمز واحد عملكرد نسبت، باشد بالا ترمز واحد از  استفاده  نسبت

 اينــورتر DC باس ولتاژ در زياديهاي نوسان اما. دارد تري قوي ترمز اثر و

  .داشت خواهد وجود

 



 

 

    P7 هايپارامتر توضيحات 

  نمايشصفحه و كليد صفحه

P7-01 ديانتخاب عملكرد كل MF.K  

 اســتفاده منظــوره چنــد MF.K دي ــعملكــرد كل تنظــيم پــارامتربراي ايــن

 .شودمي

 فعال  غير  عملكرد :0

 دور  راه از  كنترل  يا  كنترل  پانل  فرمان  كانال :1

 داد انجــام را كليد صفحه كنترل و فعلي فرمان منبع  بين  تعويض  توان  مي

 ديجيتــال هايترمينال طريق از  تواندمي  دور  راه  از  كنترل.  )محلي  كنترل(

 .باشد  سريال  پورت  يا

  موتور چپگرد  و  راستگرد چرخش بين تعويض :2

 انجــام كليــد صــفحه در MF.K كليد طريق از موتور چرخش جهت تغيير

 .شودمي

 )جاگ  سرعت(  راستگرد  كند  سرعت  فرمان :3

 بــر MF.K كليــد طريق از را FJOG  راستگرد كند سرعت فرمان توان مي

 .داد  انجام  كليد  صفحه  روي

 )جاگ  سرعت(  چپگرد  كند  سرعت  فرمان :4

 بــر MF.K كليــد طريق از را  FJOG  چپگرد كند سرعت فرمان توان مي

  .داد  انجام  كليد  صفحه  روي
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   توجــه شــود در صــورتيكه اجــرال فرمــانFJOG  

  گردد.  لحاظ   P8-27و   P8-13هاي بايست كدمي

P7-03 شگرينما در حال اجرا يپارامترها LED  

  
  

، شــوند  داده  نمــايش  عمليات  طول  در  كه  باشدمي  نياز  بالا  پارامترهاي  اگر

 ايــن  ســپس  و  كنند  تنظيم  1  به  را  مربوطههاي  موقعيت  توانندمي  كاربران

  .كنند  تنظيم P7.03 با را آن  و  كرده  تبديل  دهدهي  عدد به  را  باينري  عد

  

P7-04 شگري در حال اجرا نما ي ديگرپارامترها LED  
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، شــوند  داده  نمــايش  عمليات  طول  در  كه  باشدمي  نياز  بالا  پارامترهاي  اگر

 ايــن  ســپس  كنند و  تنظيم  1  به  را  مربوطههاي  موقعيت  توانندمي  كاربران

  .كنند  تنظيم P7.04 با را آن  و  كرده  تبديل  دهدهي  عدد به  را  باينري  عد

 

P7-05 شگريتوقف نما يپارامترها LED  

  

  
، شــوند  داده  نمــايشتوقــف    طــول  در  كه  باشدمي  نياز  بالا  پارامترهاي  اگر

 ايــن  ســپس  كنند و  تنظيم  1  به  را  مربوطههاي  موقعيت  توانندمي  كاربران

  .كنند  تنظيمP7.05 با را آن  و  كرده  تبديل  دهدهي  عدد به  را  باينري  عد

 

P7-06 سرعت بار  شينما بيضر  

 تنظــيم بــراي  P7-06پارامتر، باشد ضروري بار سرعت نمايش كه هنگامي

. شـودمي اسـتفاده بــار سرعت و اينورتر فركانس خروجي بين متناظر  رابطه

  .كنيد مراجعه  P7-12به لطفا جزئيات براي

  

P7-07 نكيس تيه  يدما  IGBT ويدرا  
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  .شودمي  استفاده   IGBT  دماي  دادن  نشان براي

  

P7-12 سرعت بار  شي نما يبرا رقم اعشار  

 .شودمي  استفاده  بار سرعت  اعشاري  ارقام  تعداد  تعيين براي:  اعشار  رقم

 نمــايش رقم، باشد 2 برابر P7.06 بار سرعت نمايش ضريب اگر، مثال براي

، باشــد  Hz 30.00  كــار حــال در فركــانس كــه زماني، دارد اعشار رقم دو

 )2* 30=   60(60:  شد خواهد بار  سرعت

 فركانس  با  متناظر  صورت  به  بار  سرعت،  باشد  متوقف  حالت  در  اينورتر  اگر

 مرجــع  فركــانس  وقتــي،  مثال  عنوان  به.  شودمي  داده  نمايش،  شده  تنظيم

  100: با است برابر  توقف  حالت  در بار  سرعت،  باشد  50.00
 



 

 

  كمكي   P8 هايپارامتر توضيحات 

P8-00 فركانس در حال اجرا JOG  
  

P8-01 زمان شتاب JOG  
  

P8-02 زمان كاهش سرعت JOG  

 سرعت  براي  انورتر  منفي  و  مثبت  شتاب  و  مرجع  فركانس  فوق  پارامترهاي

 .كنندمي تعريف را Jog كند

P8-03 افزاينده شتاب ACC2  
  

P8-04 كاهنده شتاب DEC2  
  

P8-05 افزاينده شتاب ACC3  
  

P8-06 كاهنده شتاب DEC3  
  

P8-07 افزاينده شتاب ACC4  
  

P8-08 كاهنده شتاب DEC4  

 / P0.17 پارامترهــاي در كاهنــده و افزاينــده شتاب گروه 4 شامل اينورتر

P0.18 باشدمي  بالا  پارامترهاي  در گروه 3 و. 
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 P0.18 و P0.17 بــا مشــابهي تعــاريف داراي P8.08 تــا P8.03 پارامترهاي

 ديجيتــالهــاي  ورودي  از  تركيبــي  طريــق  از  را  گروه  4  توانمي  .باشندمي

 بــه لطفــا، خــاص روشهاي از استفاده براي. كنيد انتخاب DI منظوره چند

 .كنيد مراجعه P4.01 ~ P4.05پارامترهاي

 

P8-09  1 جهش فركانس  
  

P8-10  2 جهش فركانس  
  

P8-11 جهش  فركانس  دامنه  

 قــرار جهــش فركــانس محــدوده در شــده تنظــيم فركــانس كــه هنگــامي

 اجــرا  جهــش  فركــانس  بــه  نزديــك   كــار  حال  در  واقعي  فركانس،  گيردمي

 بــار  مكانيكي  رزونانس  از  پرش  فركانس  تنظيم  با  تواندمي  اينورتر.  شودمي

 اگــر كنــد، تنظــيم را پرش فركانس نوع 2 تواندمي اينورتر. كند  جلوگيري

  شودمي لغو  پرش  فركانسي تابع،  شوند  تنظيم   0آنها  دو هر

P8-12 
 چرخش تغيير بين تاخير زمان

  موتور  چپگرد و راستگرد
  

P8-13 موتور  چپگرد كنترل  
  

 چــرخش  حالــت  در  توانــدمي  اينــورتر  آيــا  اينكــه  تعيــين  براي  پارامتر  اين

 چپگــرد چــرخش اگــر. شودمي استفاده، نمايد اندازي راه را موتور، چپگرد

 .شود  تنظيم 1 به بايد P8.13 پارامتر  مقدار،  باشد  مجاز
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P8-14 
  كه فركانس   ي حالت در حال اجرا زمان ميتنظ

  است نييكمتر از حد فركانس پا

 تنظــيم فركانس كه زماني اينورتر كار ادامه حالت انتخاب براي  پارامتر  اين

 نــوع  3  اينــورتر.شودمي  استفاده،  است  فركانس  پايين  حد  از  تر  پايين  شده

  .دهدمي ارائه، كاربردها انواع به  پاسخ براي  مختلف اجراي  حالت
 

P8-15  بار  كنترل فركانس  
  

 راه  را  يكســاني  بار  موتور  چند  كه  زماني  بار  يكسان  توزيع  براي  پارامتر  اين

 را  اينــورتر  خروجــي  فركانس  پارامتر  اين.شودمي  استفاده،  كنندمي  اندازي

 فركــانس،  ترتيــب  ايــن  به.  دهدمي  كاهش،  شودمي  اضافه  بار  كه  زماني  در

 را  بــار  توانــدمي  كــه،  يابدمي  كاهش  بيشتر  تر  بارسنگين  با  موتور  خروجي

 كــاهش مقــدار  پــارامتر  ايــن.نمايــد  توزيــع  موتورها  بين  يكنواخت  بصورت

  .باشدمي موتور  خروجي بار  با  متناسب  خروجي  فركانس

 

P8-18 درايو  ياندازحفاظت راه  

 .شودمي  استفاده اينورتر  ايمني  حفاظت  ضريب بهبود براي  پارامتر اين

 :است  عمل  دو  داراي،  كنيد  تنظيم 1  را آن  اگر

 بــه(  باشــد  فعــال  اينــورتر  شدن  دار  برق  از  قبل  اندازي  راه  فرمان  اگر  -1

 راه فرمــان ورودي ديجيتــال  ترمينال  بودن  بسته  حالت:  مثال  عنوان

 بايــد ابتــدا. داد نخواهــد پاســخ اندازي راه فرمان به  اينورتر،  )اندازي
 دوبــاره  ســپس،  گــردد  فعــال  غير  ترمينال  و  شود  لغو  استارت  فرمان

 .گردد اندازي  راه اينورتر  تا شود  فعال
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 فرمان به اينورتر، باشد فعال خطا ريست از پس اندازي راه فرمان اگر -2

 و شــود لغــو اســتارت فرمــان بايد ابتدا. داد  نخواهد  پاسخ  اندازي  راه

 راه اينــورتر تــا شــود فعــال  دوبــاره  ســپس،  گردد  فعال  غير  ترمينال
 .گردد  اندازي

 تحــت  موتــور  خودكــار  كــاركرد  از  ناشــي  خطرات  از  تواندمي  حفاظت  اين

  .كند جلوگيري  منتظره  غير  شرايط

  

P8-22  پرش در هنگام شتاب / كاهش سرعت فركانس  

 مثبت  شتاب  روند  طول  در  پرش  فركانس  آيا  اينكه  تعيين  براي  پارامتر  اين

 در  پــرش  فركــانس،  باشــد  1  بــا  برابر.شودمي  استفاده،  باشد  موثر  منفي  يا

 فركــانس  بــه  وقتــي  خروجي  فركانس  و  بود  خواهد  فعال  شتاب  زمان  طول

  .كندمي  پرش آن  از، برسد P8-22  پارامتر  اگر پرش

 

P8-25 
زمان شتاب  نيفركانس ب  جابجايي نقطه

  2و زمان شتاب  1
  

P8-26 
زمان كاهش   نيفركانس ب  جابجايي نقطه

  2و زمان كاهش سرعت  1سرعت 

 از Acc/Dec شــتاب تغيير بدون 1 موتور كه است معتبر پارامترزماني اين

 .باشد  شده  انتخاب DI ورودي  ترمينالهاي طريق

 پارامترهــاي از اســتفاده با، خروجي فركانس تغيير و اندازي راه فرايند در

P8.25 و P8.26 شــتاب، خروجــي فركــانس دامنــه به توجه با Acc/Dec 

 .شودمي  انتخاب  متفاوت



  ي كمك    P8 يپارامترها حاتيتوض  64

 

 P8.25  از  كمتــر  كــار  حــال  در  فركــانس  اگر،  مثبت  شتاب  فرايند  طول  در

 از بيشــتر كــار حــال در فركانس اگر. شودمي انتخاب Acc2 شتاب، باشد

P8.25 شتاب، باشد Acc1 منفــي شــتاب فرايند طول در.شودمي انتخاب ،

 انتخــاب Dec2 شــتاب، باشــد P8.26 از كمتــر كــار حــال در فركانس اگر

 Dec1 شــتاب، باشــد P8.26 از بيشــتر كــار حال در فركانس اگر. شودمي

  .شودمي  انتخاب

 

P8-27 ناليترم JOG ودشداده  حيترج  

 داراي  كنــد  ســرعت  ترمينــال  عملكــرد  آيــا  اينكــه  تعيين  براي  پارامتر  اين

، اســت فعــال P8.27 كــه هنگامي .شودمي استفاده، است اولويت بالاترين

 حالــت  بــه  اينــورتر،  شود  صادر  اينورتر  كار  حين  در  كند  سرعت  فرمان  اگر

  .رودمي  كند  سرعت

  

P8-49  استارت( فركانسwake up (  
  

P8-50 استارت( ريتاخ زمانwake up (  
  

P8-51  خوابخاموش ( فركانس(  
  

P8-52 خواب  تأخير زمان  

 .شودمي استفاده اينورتر شدن بيدار و خواب زمان  تنظيم براي پارامترها از گروه اين
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 فركــانس  برابر  يا  كمتر  شده  تنظيم  فركانس  كه  هنگامي:  عمليات  طول  در

 اتمــام از پــس و رودمــي خواب وضعيت به اينورتر، باشد ( P.8.51 ) خواب

 خواب وضعيت در اينورتر اگر.شودمي متوقف ( P8.52 ) خواب تاخير زمان

 تنظــيم فركــانس  وقتــي،  باشــد  فعــال  اندازي  راه  فرمان  و  باشد  داشته  قرار

 تاخير زمان از پس اينورتر، باشد P8.49شدن بيدار فركانس از بيشتر شده

P8.50 كندمي  كار به شروع. 

 تنظــيم  خــواب  فركــانس  از  كمتــر  نبايد  شدن  بيدار  فركانس،  كلي  طور  به

 دو هــر كــه اســت معتبر زماني شدن بيدار عملكرد و خواب عملكرد. شود

 .شودمي  تنظيم هرتز  0 به خواب  فركانس  و  شدن  بيدار  فركانس

 PID روي بــر فركــانس منبع كه زماني خواب عملكرد كردن فعال هنگام

 PA.28 پــارامتر تأثير تحت خواب حالت در PID محاسبات انتخاب، باشد

(PA.28 = 1)  گيردمي قرار. 

 



 

 

 كد تابع ت يريمد PP هايپارامتر توضيحات 

PP-00 رمز عبور كاربر  

 مجــاز غيــر اصــلاح و مشــاهده از  جلــوگيري  براي  عبور  رمز  تنظيم  پارامتر

 از غيــر  عــدد  هــر  بــه  پــارامتر  مقدار  كه  هنگامي.شودمي  استفاده  پارامترها

 مــورد  عبــور  رمز  اگر.  شودمي  فعال  عبور  رمز  عملكرد،  شودمي  تنظيم  صفر

 .دهيد  تغيير 0 به  را  پارامتر  مقدار،  نباشد  نياز

 بــه ورود هنگــام،  گشــت  فعــال  و  شــد  تنظــيم  كاربر  عبور  رمز  آنكه  از  پس

 ،  باشد  نادرست  كاربر عبور  رمز اگر،  پارامترها  تنظيم  حالت

 توانيــدمي فقــط شــما. دهيــد تغييــر و مشــاهده را پــارامتر توانيــد نمــي

 حالــت در پارامترهــا نمــايش يــا و كــار حالــت در نمايش قابل  پارامترهاي

 .نماييد  مشاهده  را توقف

 كــرده تنظيم اشتباه را عبور رمز  اگر.  نكنيد  فراموش  را  خود  عبور  رمز  لطفا

  .بگيريد  تماس شركت  با  لطفا،  كنيد فراموش  يا
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PP-01 فرض  ش يپ  ماتيتنظ ياب يباز  

  عملكرد بدون :0

 شــامل موتــور پارامترهــاي، كارخانــه فــرض پــيش مقــادير بــه بــازگرداني :1

 .شودنمي

 فــرض  پــيش  مقــادير  بــا  زيــر  پارامترهــاي  جز  به  را  پارامترها  تمام  اينورتر

 :كندمي  بازيابي  كارخانه

 موتور،   پارامترهاي  P0.22 ،  

 خطا،    زمان  در  شده  ثبت  اطلاعات   P7.09،  
 P7.13،   P7.14. 

 حافظه  كردن  پاك :2

 .كندمي صفر را P7.14 و P7.09 ،P7.13،  خطا  ركوردهاي اينورتر

  ،  كارخانه  پارامترهاي  بازگرداندن :3

 جملــه از پارامترهــا تمــام اينــورتر، PP.01 = 3موتــور پارامترهــاي شــامل

 .كندمي  بازيابي  كارخانه  فرض  پيش  مقادير  با را موتور  پارامترهاي

 كاربر  فعلي  پارامتر  ازگيري  پشتيبان :4

 كــاربر كــه،  اســت  كــاربر  توســط  شده  تنظيم  پارامترهاي  ازگيري  پشتيبان

 كــه  مــواقعي  در  و  نمايــد  ذخيــره  را  خود  شده  تنظيم  پارامترهاي  تواندمي

 .كند  بازيابي،  كنندمي  تغيير

 كاربر  پارامترهاي  بازگرداندن :5

، يعنــي، شــودمي اســتفاده كــاربر  پشــتيبان  پارامترهــاي  بازگردانــدن  براي

 انجــام  PP.01  طريق  از  كه  است  كاربر  شده  ذخيره  پارامترهاي  بازگرداندن

  .شودمي


