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 پيشگفتار 

 از شما متشكريم. ساخته شده توسط شركت ما  PTDFسري  فركانسيبراي انتخاب اينورتر 

يك اينورتر جرياني كارايي بالا براي اهداف عمومي است كه عمدتا براي كنترل و تنظيم سرعت و   PTDFاينورتر فركانسي سري  
تكنولوژي كنترل برداري كاراريي بالا، خروجي گشتاور بالا و سرعت پايين، با    PTDFشود.گشتاور موتور سه فاز القايي استفاده مي

انسان، كاركرد -مشخصات ديناميكي خوب، ظرفيت اضافه بار خيلي زياد، كاركرد پايدار، عملكرد حفاظتي قوي، ارتباط راحت ماشين
بندي، صنايع غذا، پمپ آب و درايو تجهيزات كشي، ابزارهاي ماشيني، بستهتوان براي بافندگي، كاغذ، سيمكند. ميساده را استفاده مي

  ساخت اتوماتيك استفاده كرد. 

 PTDFيابي اينورتر سري  بندي، پارامترهاي كاركرد، نگهداري روتين، عيباين دفترچه با جزئيات مربوطه و نكاتي براي نصب، سيم
كردن كاركرد عالي ساخت و اطمينان از ايمني   ، بيشترينPTDFتهيه شده است. براي استفاده مناسب از اينورترهاي فركانسي سري  

  شود. از خواندن اين دفترچه به صورت جزئي قبلي از استفاده از اين سري اينورتر فركانسي مطمئن شويد.  يوزر و تجهيز، استفاده مي

كند. اگر سختي در استفاده  هاي بيشتر تغيير نميي بهبود دائمي ساخت، اطلاعات ايجاد شده توسط شركت، بدون توجهدر نتيجه   
ما از خدمت رساني    از اين سري اينورتر داريد يا كاربرد خاصي نياز است، لطفا بعد از خريد با فروشگاه خدمات تماس حاصل كنيد. 

  به شما خوشحال خواهيم شد.
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 موارد ايمني و اقدامات احتياطي .  1

 موارد ايمني و اقدامات احتياطي  1-1

، در غير اين صورت باشد ميدستگاه در نزديكي آب، گاز خورنده، گاز قابل احتراق، مواد قابل اشتعال و انفجار ممنوع    اين  استفاده از  •
 . گرددبرق گرفتگي، احتراق يا انفجار مي منجر به

، در غير اين  اكيدا مورد استفاده قرار ندهيد   نمايددستگاه را محدود يا ممنوع مياين    بكارگيريهايي كه  اين دستگاه را در مكان  •
 . گرددحادثه  سبب وقوعصورت ممكن است 

دقيقه پس از خاموش شدن برق، سيم را جدا نكنيد    5ماند. لطفاً تا  از قطع برق باقي مي  بعدبراي مدتي    يفركانس  اينورترولتاژ بالاي    •
  ، در غير اين صورت خطر برق گرفتگي وجود دارد.  ننماييد را لمس  محل انشعابيا 

. در غير اين صورت، خطر برق گرفتگي  باشدبه زمين متصل  صورت ايمناينورتر به  يزمين محل انشعاباطمينان حاصل كنيد كه  •
 وجود دارد.

 گرفتگي وجود دارد.. در غير اين صورت، خطر برق دست نزنيدفركانس  اينورترقطعات و مدارهاي داخلي  به •

 .باشد ميفركانس ممنوع  اينورتراصلاح قطعات يا مدارهاي داخلي  •

 . منجر به حادثه گردداز اينورتر آسيب ديده استفاده نكنيد، در غير اين صورت ممكن است  •

نور خورشيد    مانع تا    نماييد انتخاب    جايگاهي ايمن  لطفاً براي نصب اينورتر  • ، از  شدهقرار گرفتن مستقيم در معرض دماي بالا و 
  داخل آهن به خاشاكفلز يا  هايورود برادهاز  كرده وروغن هاي مختلف جلوگيري  تدريجي خوردگيرطوبت، پاشيدن قطرات آب و 

  .نمايداينورتر خودداري 

  

 احتياط براي كاركرد  1-2
 دستگاه بايد توسط يك متخصص، متصل، نصب و راه اندازي گردد.  •

كشي نبايد هنگامي كه منبع تغذيه روشن است انجام شود، در غير اين صورت ممكن است منجر به برق گرفتگي يا آسيب به سيم  •
 كاركنان گردد. 

 . اعمال شود درست بايد  ترمينال براي جلوگيري از آسيب به تجهيزات يا كاركنان يپلاريتهولتاژ و   •

 سيگنال را از يك لوله عبور ندهيد و آنها را به هم متصل نكنيد. مسير عبورو   مسير عبور برق قدرتلطفاً  •

 حفظ نمايد. به خوبي مطابقت داشته باشد و شرايط اتلاف حرارت را  القاييفركانس بايد با موتور  اينورتر •

 .آسيب ببينيدو مقاومت ترمز اينورتر دست نزنيد، در غير اين صورت ممكن است  سينكهيتدر حين كار به   •

 . دقيقه براي كنترل اينورتر رعايت گردد 1بازه زماني لطفا منبع تغذيه را مرتباً تعويض نكنيد، بهتر است  •



اينورتر ير اين صورت ممكن است  در غ   ،فركانس ممنوع است  اينورتر  U, V, Wخروجي    ترمينال هايبه    ACاتصال منبع تغذيه    •
 .فركانس از داخل آسيب ببيند

 . اطلاعات محصول2

  پلاك و مدل   2-1

مدل اينورتر
توان نامي

ورودي نامي

خروجي نامي

مدل: 
توان: 
ورودي: 
خروجي: 

  

سري مبدل فركانسي

اطلاعات فن متناظر

مدل اينورتر

تاژ ورودي ول

سطح ولتاژ

اطلاعات

اطلاعات

اطلاعات

  

  مبدل فركانسي  يمشخصات فن  2-2

  مشخصات فني  پروژه

  ايعملكرد پايه

سازي: فركانس ماكزيمم  هرتز، تنظيمات شبيه  0.01تنظيمات شماره:   رزولوشن فركانس ورودي 
0.025%  

؛ كنترل  (FVC)؛ كنترل برداري حلقه بسته(SVC)كنترل برداري حلقه باز  روش كنترل 
V/F  

 0.25Hz/150%(SVC) : 0Hz/180%(FVC)  گشتاور پلاگين 

  1:1000(FVC) (SVC)1:200  محدوده سرعت 
  0.02% (FVC)+  (SVC) %0.5+  دقت سرعت دائمي 
 FVC: +3%, SVC: 5Hz above +5%    دقت كنترل گشتاور

  درصد 30درصد تا  0.1افزايش گشتاور اتوماتيك، افزايش گشتاور دستي از   مجدد  انيصعود جر



  V/Fمنحني 
كامل شده؛    fو  Vاي؛ جداگانه  چهار روش: خط مستقيم، نوع چند نقطه

  كامل نشده  fو   Vجداگانه 

افزودن منحني كاهش  
  سرعت

يا خط مستقيم، چهار زمان   Sگيري يا كاهش سرعت منحني مود شتاب
گيري و كاهش سرعت گيري و كاهش سرعت، محدوده زمان شتابشتاب

  ثانيه 6500.0تا  0.0

  DCترمز تزريق 
  36تا  0فركانس ماكزيمم؛ زمان ترمز:  تا  DC :0.00فركانس شروع ترمز 

  %100.0تا  %0.0ثانيه؛ مقدار جريان عمل ترمز: 

  كنترل الكترونيكي 
هرتز؛ قرار دادن زمان   50.00تا  0.00قرار دادن محدوده فركانس حركت: 

  ثانيه  6500.0تا  0.0گيري و كاهش سرعت از عمل، شتاب
PLC   ساده، عملكرد سرعت

  چندبخشي
  ساخته شده يا ترمينال كنترل اجرا كند PLCبخش با يك   16تا 

PID  توان به سادگي پروسه سيستم كنترل حلقه بسته را محقق كرد مي  ساخته شده  
  ماند كند، ولتاژ خروجي ثابت ميوقتي ولتاژ شبكه تغيير مي  اتوماتيكتنظيم ولتاژ 

كنترل سرعت اضافه تلفات  
  اضافه فشار

محدوديت اتوماتيك ولتاژ و جريان حين كاركرد براي جلوگيري از تكرار  
  شديد خطاي شارش فشار 

  كردن خطاي اضافه حريان و محافظت عاديكم  شارش سريع 

  

  كاركرد مبدل فركانسي   عملكردمحدوديت  

  كنترل و حد گشتاور 
مشخصات بيل مكانيكي به صورت اتوماتيك گشتاور را در حين كاركرد براي 

تواند  كند؛ مود كنترل برداري ميجلوگيري از تكرار خطاي جريان محدود مي
  گنترل گشتاور را محقق كند

  عملكرد شخصي

  توقف آني 
ماند براي كاهش ولتاژ  اي، مبدل فركانسي باقي ميلحظهدر حالت قطع توان 
  كننده انرژي فيدبك بار در يك زمان كوتاه جبران 

  جلوگيري از تكرار خطاي اضافه جريان مبدل فركانسي   حد شارش سريع
IO  پنج مجموعه  ايجاد شدهDIDO توان به كنترل منطقي ساده رسيدحقيقي، كه مي  

  بنديكنترل زمان
دقيقه قرار  6500.0تا    0.0بندي: محدوده زمان بين عملكرد كترل زمان

  بده 

  كليدزني چند موتوره
تواند كنترل تغيير دو موتور را محقق دو مجموعه از پارامترهاي موتور، مي

  كند 

  اي حمايت باس چندرشته
  CAN ،CAN، لينكDP- حمايت براي شش فيلدباس: مدباس، پروفيباس

  EtherCATباز، پروفينت و 

  حفاظت افزايش دماي موتور
ورودي سنسور دماي موتور را قبول   AI3، ورودي آنالوگ IOبا كارت افزونه  

  )PT100, PT1000كند (مي
  ي گردان و ... ، انتقال دهندهUVMساپورت براي تفاضلي، كلكتور مدار باز،   ساپورت چند انكودر 

  دستورالعمل اجرا   اجرا 
پنل كاركرد داده شده، ترمينال كنترل داده شده، پورت ارتباط سريال داده  

  هاي مختلف تغيير كند. تواند به روششده. اين مي



  دستورالعمل فركانس 
فرمان فزكانس: ديجيتال داده شده، ولتاژ آنالوگ، جريان آنالوگ، پالس،   10

  توانيد به روشهاي مختلف تغيير دهيد.  پورت سريال داده شده. شما مي

  دستورالعمل فركانس جانبي 
تواند به صورت منعطف سنتز فركانس و  فرمان فركانس جانبي. اين مي 10

  تنظيم خوب فركانس جانبي را محقق كند. 

  ترمينال ورودي

  استاندارد:
كيلوهرتز را ساپورت   100، كه هر كدام ورودي پالس تا DI+ پنج ترمينال 

  كنند. مي
كند و ديگري  ولت را ساپورت مي 10تا  0، يكي فقط ولتاژ AI+ دو ترمينال 
  كند. آمپر را ساپورت ميميلي 20تا  0ولت يا جريان  10تا  0ولتاژ ورودي 

  هاي گسترش داده شده: قابليت
  DI+ پنج ترمينال 

كند و  ولت را ساپورت مي 10تا  -AI 10+ يك ترمينال  
PT100/PT1000 كند. را ساپورت مي  

  خروجيترمينال 

  استاندارد:
  + يك ترمينال رله خروجي 

  0آمپر يا ولتاژ خروجي ميلي  20تا  0با جريان خروجي   AO+ يك ترمينال  
  ولت  10تا 

  قابليت گسترش داده شده: 
  + يك ترمينال رله خروجي  

  0آمپر يا ولتاژ خروجي ميلي  20تا  0با جريان خروجي   AO+ يك ترمينال  
  ولت  10تا 

كاركرد كيبورد و  
  نمايشگر

  نمايشگر پارامترها   LEDنمايش 
  باشدموجود مي LCDكپي سريع پارامترها روي تنظيمات پنل كار   كپي پارامتر

  قفل كليد و انتخاب عملكرد
توانند براي تعريف محدوده چند كليد براي بخش يا تمام كليدها مي

  جلوگيري از عملكرد نادرست قفل شوند. 

  عملكرد حفاظت

  محافظت فاز ورودي، محافظت فاز خروجي  محافظت از دست رفتن فاز
محافظت اضافه جريان  

  ايلحظه 
  درصد جريان نامي خروجي  250در بالاي توقف 

  ولت باشد  820مدار اصلي بالاتر از   DCوقتي كه ولتاژ توقف   كروبار اضافه ولتاژ (حفاظت)
  ولت باشد  250مدار اصلي كمتر از   DCوقتي كه ولتاژ  توقف  محافظت زير ولتاژ 
  شودكه پل اينورتر اضافه دما ميشود زمانيانجام ميمحافظت   محافظت اضافه دما 
  ثانيه خاموش شدن   60درصد جريان نامي براي  150  محافظت اضافه بار 

  برابر جريان نامي  5/2محافظت و ايست براي جريان   محافظت اضافه جريان 
  محافظت اضافه بار بخش ترمز، محافظت اتصال كوتاه مقاومت ترمز  محافظت ترمز 



  محافظت اتصال كوتاه 
كند، محافظت اتصال كوتاه  خروجي با محافظت اتصال كوتاه تغيير مي
  خروجي به زمين

  محيط نصب

  شودجايي كه استفاده مي
داخل سقف، بدون وجود آفتاب مستقيم، بدون گرد و خاك، گازهاي خورنده،  

  ... گازهاي قابل احتراق، غبار روغن، جريان آب، چكيدن آب يا نمك و  

  سطح از دريا

درصد بالاي  1متر،  1000متر تا  100درصد براي  1متر،  1000زير 
متر  2000كيلووات  3تا  4/0متر (توجه: بيشترين ارتفاع درايو  3000

متر استفاده شده است، لطفا با شركت ارتباط   2000باشد، اگر بالاي مي
  برقرار كنيد)

  دماي محيط 
گراد تجاوز  درجه سانتي 40گراد، وقتي دما از مقدار سانتي درجه 40تا  10

يابد و بيشترين گراد كاهش ميدرصد به ازاي هر درجه سانتي  5/1كند، 
  باشد. گراد ميدرجه سانتي  50دماي محيط 

  درصد، بدون متراكم شدن 95كمتر از   رطوبت 
  )0.6gمتر بر مجذور ثانيه (  9/5كمتر از   ويبره و لرزش

  گراددرجه سانتي 60تا  -20  نگهداري تجهيز دماي 
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مدل مبدل 
فركانسي

موقعيت سوراخ اتصال سايز خارجي دهانه اتصال

  
  

  

  

  



مدل مبدل 
فركانسي

موقعيت سوراخ اتصال سايز خارجي دهانه اتصال

  



  بنديدستورالعمل سيم  2-4
  كشي استاندارددياگرام سيم 2-4-1

  

  اصليموارد مربوط به ترمينال حلقه توضيح كاركرد و  2-4-2

  ) ترمينالهاي اصلي  1

  

  كيلووات 22تا  5/1ترمينال 

  

  كيلووات 55ترمينال حلقه اصلي تا 



  

 كيلووات   1000ترمينالهاي حلقه اصلي تا 

   ترمينال:و   اتصال شرح عملكرد  

  شرح عملكرد   نام   ترمينال 

R, S, T   ورودي برق   ترمينال
AC  

  ورودي  ACاتصال منبع تغذيه سه فاز  

 )-(+) و (
ترمينالهاي مثبت و منفي  

  DCباس 
نقطه اتصال يونيت ترمز كيلووات و بالاتر  37مشترك،    DCنقطه ورودي باس 

  خارجي

  BR(+) و 
ترمينال اتصال مقاومت  

  ترمز
  كيلووات و پايينتر 37اتصال مقاومت ترمز 

U, V, W  
مبدل   خروجي ترمينال

  فركانسي 
  اتصال موتور سه فاز

  
  اتصال به زمين  زميناتصال  ترمينال

  

  ) انتخاب نوع كابل حلقه اصلي 2
الكترومغناطيسي در ميان هدايت سيستم و در مقايسه  اثرات  تواند  شود. اين كابل ميكابل شيلددار  براي ورودي و خروجي توصيه مي

  با كابل چهار هسته كاهش دهد. 

 Tو    R  ،S) ورودي تغذيه توان:  3

بندي خارجي بايد با  متدهاي نصب و مشخصات حلقه اصلي سيمبندي سمت ورودي از مبدل فركانسي، بدون نياز به توالي فاز.  سيم
  مربوطه كامل شود.   IECتنظيم محلي و استانداردهاي  

متر باشند. ترمينال زمين فيلتر سامتي  30فيلتر بايد نزديك ترمينال ورودي مبدل فركانسي نصب شود و كابلهاي اتصال بايد كمتر از  
و ترمينال زمين مبدل فركانسي بايد به يكديگر وصل شوند و از اينكه فيلتر و مبدل فركانسي بر روي يك هادي و نقشه نصب يكسان 

  اند اطمينان حاصل شود، كه در نهايت به زمين كابينت اتصال زمين متصل گردد.  نصب شده



  )-(+) و (  DC) خط باس  4
بندي فقط بعد  بعد از خطاي توان توجه كنيد. با لامپ وصل كنيد تا لامپ خاموش شود و عمل سيم DC* به ولتاژ مانده روي باس 

  دقيقه از خطاي توان انجام شود. از طرف ديگر خطر شوك الكتريكي وجود دارد.   10از 

آوري شده، توجه شود كه پلاريته نبايد برعكس شود.، در غير  ترمز خارجي جمع  شودكيلووات و بالاتر انتخاب مي  90* وقتي اينورتر  
  شوند. اين صورت اينورتر و ترمز خارجي دچار آسيب مي

  بايد استفاده شود.    محكمبندي موازي خط دوتايي باريك و متر بيشتر باشد. سيم 10* طول سيم يونيت ترمز نبايد از  

  شود.  سوزي ميتوان مقاومت ترمز را مستقيم به مبدل نصب كرد و باعث آسيب و آتش* نمي

5  (B    و باسDC  كه ممكن است مقاومت ترمز به ترمينالهاي (+) و ،BR   وصل شود  
  .  امكان پذير مي باشدتر با يونيت ترمز كيلووات و پايين 30* ترمينالهاي اتصال مقاومت ترمز براي 

متر باشد. در غير اينصورت اينورتر ممكن است    5كشي بايد كمتر از  * مقدار انتخاب مقاومت ترمز توصيه شده است و مسافت سيم
  آسيب ببيند. 

كيلووات داراي يك يونيت ترمز ساخته شده است كه بايد تنظيمات اين ترمز با استفاده    30ت ترمز، مدلهاي زير  * بعد از اتصال مقاوم
  شود.  بر اساس بار واقعي قرار داده مي P9-08و  P6-15از كدهاي 

6  (U  ،V    وW   سمت خروجي مبدل فركانسي  
  مربوطه كامل شود.    IECبندي و نصب مدار اصلي خارجي بايد با تنظيم محلي و استاندارد  * مشخصات سيم

شود و باعث آسيب اتصال موتور يا يك * وقتي كابل موتور خيلي بلند است، به دليل اثر خازن توزيع، خيلي راحت رزونانس ايجاد مي
متر    100كند. وقتي طول كابل موتور بيشتر از  كند كه حفاظت اضافه جريان مبدل فركانسي كار ميجريان نشتي بزرگ ايجاد مي

  بايد نزديك مبدل فركانسي نصب شود.   ACباشد، راكتور خروجي 

درجه پيچيده شده در ساختار براكت زمين شيلد كابل و    360شيلد  شود.  كابل خروجي موتور توصيه مي* سيم شيلد شده براي  
  .  متصل گردد PEسيمي از آن به ترمينال 

  برابر طول باشد.   1.5* سيم هدايت كابل شيلدشده موتور بايد تاجاي ممكن كوچك باشد و نبايد كمتر از 

  ) PE) ترمينال زمين (7
از   كمتر  بايد  زمين  مقاومت  و  باشد  زمين شده  اعتماد  قابل  به صورت  بايد  ترمينال  تجهيز   10*  اين صورت،  غير  در  باشد.  اهم 

  بيند.  كند يا حتي آسيب ميغيرمعمول كار مي

  * ترمينال زمين و ترمينال نول را به هم متصل نكنيد.  

  * كابل زمين بايد رنگ زرد سبز باشد.  

  متصل شود كه روي سطح نصب فلزي هادي وصل شود كه كل تمامي سطح اتصال و زير اينوتر هادي به خوبي  * اينورتر توصيه مي
  شود. 



  * فيلتر بايد روي سطح اتصال برابر با مبدل فركانسي وصل شود كه از اثر فيلتري فيلتر اطمينان حاصل شود.

  هاي سيستم شبكه ) نيازمندي 8
سيستم (زمين داراي مقاومت بالا يا نول به زمين اتصال) استفاده    ITهاي زمين شده مناسب است، اگر براي  اين محصول براي سيستم 

در شكل    2و    1هاي  ) براي اتصال به زمين نياز است، پيچEMCبراي زمين كردن و خازن گواج ايمني ( )  VDRشود، به مقاومت (
  تواند وصل شود. در غير اين صورت مبدل فركانسي ممكن است آسيب ببيند. زير نشان داده شده است و فيلتر نمي

تواند از زمين حذف شود و پيچ  در ساختار كليدقدرت نشتي، اگر پديده حفاظت نشتي در استارت اتفاق بيافتد، خازن گواج ايمني مي
 در شكل زير نشان داده شده است.   2شماره 

  

  معيار به اتصال زمين محل اتصال مقاومت پيزو و خازن  

  :مدار كنترل ترمينالنمودار  2-5-3

 

  هاي مدار كنترل: توضيح ترمينال  

  شرح عملكرد   نام   ترمينال   بخش

  منبع تغذيه

10V-GND  
ولت   10منبع تغذيه 

  خارجي

1k5k  نمايد. ولت را براي واحد خارجي فراهم مي + 10منبع تغذيه 

را   5k-1مقاومت  بازه به طور كلي، اين مورد منبع تغذيه پتانسيومتر خارجي با 
  ميلي آمپر   10: كند. حداكثر جريان خروجيفراهم مي

24V-
COM  

ولت   24منبع تغذيه 
  خارجي

ر كلي، منبع تغذيه  دهد. به طورا به واحد خارجي ارائه مي + 24منبع تغذيه 
 كند. خارجي را فراهم ميورهاي و سنس DI/DO هايترمينال

  ميلي آمپر 200: حداكثر جريان خروجي



OP 
ترمينال ورودي  

  تغذيه قدرت خارجي
+ ولت تغذيه توان خارجي، كه معمولا براي ورودي و خروجي ديجيتال  24ايجاد 

  آمپرميلي 200شودبا جريان ماكزيمم  استفاده مي

ورودي 
  انالوگ

AI1-GND  
ورودي   ترمينال

  1آنالوگ 
  شود. انتخاب مي AI1روي برد كنترل با جامپر 

  (ورودي ولتاژ) 22k: ورودي مقاومت

AI2-GND 
ورودي   ترمينال

  2آنالوگ 

روي برد كنترل با جامپر  كه  DC OV10V/0mA20mA: محدوده ورودي
AI2 شود.  انتخاب مي  

  (ورودي ولتاژ) 22k: ورودي مقاومت

  جامپرها 

AI1  انتخاب وروديAI1 
فرض روي ورودي ولتاژ و حريان به صورت آپشنال است و به صورت پيش

  ورودي ولتاژ است

AI2  انتخاب وروديAI2 
فرض روي ورودي ولتاژ و حريان به صورت آپشنال است و به صورت پيش

  ورودي ولتاژ است

AO1 
انتخاب خروجي 

AO1 

فرض روي آپشنال است و به صورت پيشخروجي ولتاژ و حريان به صورت 
  خروجي ولتاژ است

AO2  
انتخاب خروجي 

AO2 

فرض روي خروجي ولتاژ و حريان به صورت آپشنال است و به صورت پيش
  خروجي ولتاژ است

485 

جامپر انتخاب 
مقاومت وصل شدن  

  RS485ترمينال 
  RS485انتخاب مقاومت مچ شدن ترمينال 

خروجي 
  آنالوگ

AO1-
GND 

 خروجي ترمينال
  1آنالوگ 

شود. ولتاژ  روي برد كنترل تعيين مي AO1خروجي ولتاژ يا جريان كه با جامپر 
  آمپر. ميلي  20تا  0ولت. خروجي جريان:  10تا  0خروجي: 

AO2-
GND 

 خروجي ترمينال
  2آنالوگ 

شود. ولتاژ  روي برد كنترل تعيين مي AO2خروجي ولتاژ يا جريان كه با جامپر 
  آمپر. ميلي  20تا  0ولت. خروجي جريان:  10تا  0خروجي: 

ورودي 
  ديجيتال

DI1   1ورودي ديجيتال  
  يك ايزولاسيون نوري، سازگار با ورودي بايپولار

  1.39k: ورودي مقاومت
  ولت  30تا 9:  محدوده ولتاژ براي سطح ورودي

DI2   2ورودي ديجيتال  
DI3   3ورودي ديجيتال  
DI4   4ورودي ديجيتال  

DI5  
ورودي   ترمينال

  پالسي پر سرعت

توان از آن براي ورودي پالسي با سرعت بالا  ، ميDI1-DI4هاي علاوه بر ويژگي
 نيز استفاده نمود.

  كيلوهرتز  100: حداكثر فركانس ورودي
  كيلواهم  03/1مقاومت ورودي: 

خروجي 
  ديجيتال

DO1-
CME   1خروجي ديجيتال  

 دوگانه پلاريتهجداسازي تزويج نوري، خروجي كلكتور باز با  

 ولت 24تا0: محدوده ولتاژ خروجي

  آمپرميلي 50تا0: محدوده جريان خروجي
  COMايزولاسيون داخلي از ورودي ديجيتال  CMEنكته: خروجي ديجيتال 

به صورت  DO1اند (به صورت خارجي متصل شده COMو  CMEدارد ولي 



خواهد بخش خارجي را  مي  DO1ولت است). وقتي  24فرض روي درايور، پيش
  بايد از هم جدا شوند.  CMEو  COMتغذيه كند 
  در مدل هاي بالاتر قابل دسترس مي باشد.  خروجي ديجيتال

FM-COM  
خروجي پالسي پر  

  سرعت

 ) محدود شده است. FM ترمينال(انتخاب حالت خروجي  F5-00با 

كيلوهرتز  100حداكثر فركانس به به عنوان خروجي پالسي با سرعت بالا، 
 رسد. مي

  باشد. مي DO1به عنوان خروجي كلكتور باز، مشخصات آن مانند  
 كيلو وات طراحي شده است.  30اين قابليت براي درايوها بالاي 

خروجي رله  
  1الكتريكي 

T1A-T1B  ترمينال بسته)NC(  تماس نقطه ظرفيت محرك: 
250Vac ،3A ،COSØ=0.4 

30Vdc، 1A  T1A-T1C باز )NO (  

خروجي رله  
  2الكتريكي 

T2A-T2B ترمينال بسته)NC(  تماس نقطه ظرفيت محرك: 
250Vac ،3A ،COSØ=0.4 

30Vdc، 1A  

  قابل دسترس مي باشدمدل هاي بالاتر  اين رله براي   ترمينال بسته
T2A-T2C باز )NO (  

 . پنل عملياتي3

  دستورالعمل كاركرد پنل  3-1
  تواند پارامترهاي كاركرد، پايش حالت و كنترل را نمايش دهد. كاركرد پنل مي LEDدر ميان  PTDFاينورتر سري 

  LEDمقدمه پنل كاركرد   3-2
ها. شماي كلي در  شود، كاركرد كنترل و ساير كاركردتوان پارامتر را تنظيم وتغيير داد، پايش حالت انجام ميبا پنل كاركرد، مي

  شكل زير نمايش داده شده است.  

  



 چراغ نمايشگر عملكرد 3-2-1

حالت چراغ نمايشگر توضيح حالت

  

حالت چراغ نمايشگر توضيح حالت

 

  پنل عمليات   شرح كليدهاي روي  5-3

  كليد  نام   عملكرد 
 PROG  ريزيبرنامه  Iمنوي سطح  ورود و خروج

توان آن را به عنوان يك منبع فرمان يا به  مي P7-01انتخاب سوئيچ عملكرد. مطابق با  
  تعريف نمود.  عت و عكس العمل سريععنوان يك سوئيچ جهت سر

انتخاب چند 
  منظوره 

FUNC  

  كد عملكرد را افزايش دهيد. داده ها يا  
 افزايش

    ايمرحله 

  داده ها يا كد عملكرد را كاهش دهيد. 
كاهش  

    ايمرحله 

پارامترهاي نمايش داده شده را به نوبه خود در حالت توقف يا در حال اجرا انتخاب كرده و  
  رقمي را كه بايد هنگام تغيير پارامترها تغيير دهيد، انتخاب نماييد. 

  <<  تغيير مكان



  ENTER  تاييد   هاي منو را وارد كرده و تنظيم پارامتر را تأييد نماييد. سطح به سطح رابط

  RUN  اجرا   اندازي نماييد. ا در حالت كنترل پنل عملياتي راهر ACدرايو 

را زماني كه در حالت كار قرار دارد متوقف كنيد و وقتي در حالت خطا قرار دارد   ACدرايو 
  محدود شده است. P7-02عمليات ريست را انجام دهيد. عملكردهاي اين كليد در  

  STOP/RESET  متوقف كردن

  پارامتر نمايش و متد تغيير 3-2-4
  باشند: ساختار سه سطحي منو را براي تنظيم پارامترها دارد. اين سه سطح به شرح ذيل مي PTDFپنل كاركرد مبدل فركانسي 

  منو)  1 سطح ( گروه پارامترهاي عملكردي )1
 منو)  2سطح پپارامترهاي ( )2

 منو)   3سطح مقدار تنظيم پارامترها ( )3

توانيد تغييرات بدهيد. پروسه كاركرد در  مي  7،  <،  >بعد از ورود به هر لول منو، وقتي كه بيت نمايشگر چشمك زد، شما با زدن  
  شكل زير نمايش داده شده است.  

  

باشد كه با زدن كليد  استفاده نمود. تفاوت اين دو كليد در اين مي PRGيا  ENTERتوان از تر ميبراي بازگشت به منوي قبل
ENTER گرداند.  رويد. ولي كليد ديگر شما را به بخش قبل باز ميشود و به كد عملكرد بعدي ميتنظيمات تغيير داده مي  

دهد. اول اينكه اين پارامتر توان آن را تغيير داد. به دو دليل اين اتفاق رخ ميزد يعني نمياگر در سطح سوم، پارامتر چشمك نمي
توان در حال اجراي اينورتر تغيير داد و بعد از توقف از كار  باشد. دوم اينكه اين پارامتر را نميجز پارامترهاي قابل تغيير درايو نمي

  اينورتر بايد تغيير يابد.  

 



  پيكربندي پارامترها  3-2-5

  دستورالعمل   توضيح كاركرد  گروه پارامترها 
P0~PP  

  پارامترهاي اساسي 
دستورالعمل كاركرد، قركانس فرمان، پارامترهاي موتور، مود كنترل،  

AI/AO سازي، كنترل و ديگر پارامترها. مشخصات اصلاح، بهينه  A0~AC 

U0   نمايش پارامترهاي پايش اساسي مبدل فركانسي  گروه پارامترهاي پايش  

  ابعاد باز سيني پنل  3-3

  

 . جدول كد عملكرد 4

 معرفي مختصر كد عملكرد 4-1
گردد. براي ورود به منو بايد رمز كاربري صحيح را باشد، حفاظت از پارامتر فعال مي  روي عددي غير از صفر تنظيم شده  PP-00اگر  

پارامترهاي    Aو گروه  Pرا روي صفر تنظيم كنيد. گروه  PP-00حفاظت از رمز عبور، رمز را وارد كرده و  كاركردوارد نماييد. براي لغو 
 است. عملكرد پايش پارامترهاي  Uباشند. گروه  مي عملكرد استاندارد

 : به شرح زير است عملكردجدول كد   ينمادها

 توان تغيير داد.در حال اجرا است، پارامتر را مي  در حالت توقف يا ACزماني كه درايو : "✩"

 توان تغيير داد.پارامتر را نميدر حال اجرا است،  ACزماني كه درايو : "✭"

" ᤦᤧ" :باشد. گيري شده و قابل تغيير نميندازهپارامتر به مقدار واقعي ا  

 باشد. تنها توسط سازنده قابل تنظيم مي پارامتر، پارامتر كارخانه است و: "*"



  استاندارد عملكردپارامترهاي 

كد 
  عملكرد 

  محدوده تنظيمات   نام پارامتر 
مقدار  

  پيشفرض
  ويژگي 

  P0عملكرد استاندارد   هايپارامتر

P0-00   نوعGP  
  (مدل بار گشتاور ثابت) Gمدل : 1
 ✭  2  (مدل بار پمپ آب، فن) Pمدل : 2

P0-01   حالت كنترل موتور  
 ) SVC( سنسوركنترل بردار شار بدون : 0

 (FVC)گشتاوركنترل  :1

  V/Fكنترل : 2
2  ✭ 

P0-02  انتخاب منبع كنترل  
 خاموش)  LED( كاركردكنترل پنل : 0

 روشن)  LED( ترمينالكنترل : 1

  چشمك زن) LED( يكنترل ارتباط: 2
0  ✩  

P0-03 
انتخاب منبع 
  Xفركانس اصلي 

تنظيم ديجيتال (فركانس از پيش تعيين شده  : 0
P0-08 تغيير، براي UP/DOWN    ،را فشار دهيد

 غيرنگهدارنده در صورت قطع برق) 

تنظيم ديجيتال (فركانس از پيش تعيين شده  : 1
PO-08 براي تغيير ،UP/DOWN    ،را فشار دهيد

 حفظ در هنگام قطع برق) 

2 :Al1 

3 :Al2 

 پنلپتانسيومتر 4:

 HDI (DI5)تنظيم پالس : 5

 چند فرمان : 6 

7 :PLC  ساده 

8 :PID 

  ي ارتباطتنظيم : 9

4  ✭  

P0-04 
انتخاب منبع 
  Yفركانس كمكي 

  ✭  X (  0(انتخاب منبع فركانس اصلي  P0-03مانند 

P0-05 

از  Y رنجانتخاب 
منبع فركانس كمكي  

  آثارجمع در 

  نسبت به حداكثر فركانس : 0
  ✩  X  0نسبت به فركانس اصلي : 1

P0-06 

از  Y رنجانتخاب 
منبع فركانس كمكي  

  آثارجمع در 
  ✩  %100  %150تا  0%



P0-07 
انتخاب  منبع 

  مرجع فركانس

 (انتخاب منبع فركانس)   يكانرقم 

 Xمنبع فركانس اصلي : 0

  گانبا رقم ده   كاركرد(رابطه  Yو  Xعمليات  : 1
 گردد) تعيين مي

 Yو  Xجابجايي بين  : 2

 " Yو   Xعمليات  "و  Xجابجايي بين  : 3

 " Yو   Xعمليات  "و  Yجابجايي بين  : 4

 )Yو   X(رابطه عمليات   گانرقم ده 

0 :X+Y 

1 :X-Y 

 حداكثر: 2

  حداقل : 3

00  ✩  

P0-08 
فركانس از پيش  

  تعيين شده 
  ✩  هرتز P0-10 (  50.00( هرتز تا فركانس حداكثر 0.00

P0-09  جهت چرخش  
 هم جهت: 0

  ✩  0  جهت معكوس: 1

P0-10  هرتز50.00  هرتز  400.00تا  50.00  حداكثر فركانس  ✭  

P0-11 
حد بالايي  منبع 

  فركانس 

 P0-12تنظيم شده توسط : 0

1 :AI1 

 AI2 موجودپتانسيومتر : 2

 AI3نل خارجي پتانسيومتر پ  كيبوردپتانسيومتر : 3

 HDIتنظيمات پالس : 4

  تنظيمات ارتباط: 5

0  ✭  

P0-12  حد بالايي فركانس  
حداكثر فركانس  ) تا P0-14حد پايين فركانس (
)P0-10 (  

  ✩  هرتز50.00

P0-13 
حد بالايي   آفست

  فركانس 
  ✩  هرتزP0-10  0.00هرتز تا حداكثر فركانس   0.00

P0-14  هرتز تا حد بالاي فركانس 0.00  حد پايين فركانس  P0-12  0.00هرتز  ✩  

P0-15 
  فركانس حامل 

  (كرير)
  كيلوهرتز 8.0كيلوهرتز تا  2.0

وابسته به 
  ✩  مدل 

P0-16 
تنظيم فركانس  

  با دما   (كرير) حامل
 نه: 0

  ✩  1  بله : 1

P0-17  1زمان شتاب  
 )P0-19=2ثانيه ( 650.00تا0.00

 (P0-19=1)ثانيه  6500.00تا0.00

  (P0-19=0)ثانيه  65000.00تا0.00

وابسته به 
  ✩  مدل 



P0-18 
  شتاب كاهشيزمان 

1  

 )P0-19=2ثانيه ( 650.00تا0.00

 (P0-19=1)ثانيه  6500.00تا0.00

  (P0-19=0)ثانيه  65000.00تا0.00

وابسته به 
  ✩  مدل 

P0-19 
واحد زمان شتاب /  

  شتاب كاهشي 

 ثانيه 1: 0

 ثانيه 0.1: 1

  ثانيه 0.01: 2
1  ✭  

P0-21 

فركانس منبع   آفست
فركانس كمكي براي 

  Yو  Xعمليات 
  ✩  هرتزP0-10  0.00حداكثر فركانس  ~هرتز  0.00

P0-22  2  هرتز  0.01: 2  وضوح مرجع فركانس  ✭  

P0-23 

حفظ فركانس تنظيم  
ديجيتال در صورت  

  قطع برق

 نگهدارنده نيست : 0

  ✩  0  نگهدارنده : 1

P0-23 
انتخاب گروه پارامتر 

  موتور 
  پارامتر موتور  1: گروه 0
  ✭  0  پارامتر موتور  2: گروه 1

P0-25 

  براساسفركانس 
شتاب زمان شتاب/ 
  كاهشي 

 )PO-10حداكثر فركانس (: 0

 فركانس تنظيم گردد : 1

  هرتز  100: 2
0  ✭  

P0-26 

فركانس پايه براي  
  UP/DOWNاصلاح 

  در حين اجرا 

 فركانس اجرا : 0

  ✭  0  فركانس تنظيم گردد : 1

P0-27  
اتصال منبع فرمان به  

  منبع فركانس 

نل عملياتي به منبع  پ  اتصال (دستور  يكانرقم 
  فركانس) 

 بدون اتصال: 0

 منبع فركانس با تنظيمات ديجيتال: 1

2 :AI1 

3 :AI2 

يا  نلخارجي پتانسيومتر پ  كيبوردپتانسيومتر : 4
AI3 

  HDI (DI5) تنظيم پالس: 5
  چند فرمان: 6
7 :PLC  ساده 

8 :PID 

  تنظيمات ارتباطي : 9
  به منبع فركانس)  ترمينال فرمان(اتصال  گانرقم ده 

  به منبع فركانس)  فرمان ارتباط (اتصال  گانرقم صد  

0000  ✩  



P0-28 
انتخاب پروتكل  

  ارتباطي

  : پروتكل مودباس 0
،  DP ،CANopen: پروتكل پروفيباس 1

Profinet ،EtherCAT  
0  ✭  

 P1پارامترهاي موتور  

P1-00  انتخاب نوع موتور  
 عادي   القاييموتور : 0

 ✭  0    فركانس متغير القايي موتور: 1

P1-01 كيلووات 1000.0تا  0.1  توان نامي موتور  
وابسته به 

 ✭  مدل 

P1-02  ولت  2000تا  1  ولتاژ نامي موتور  
وابسته به 

 ✭  مدل 

P1-03 جريان نامي موتور  
10.000.01 آمپر  

  )AC 2.2kW (قدرت درايو
وابسته به 

 ✭  مدل 

P1-04 حداكثر فركانس  ~هرتز  0.01  فركانس نامي موتور  
وابسته به 

 ✭  مدل 

P1-05 
سرعت چرخش نامي  

  1rpm65535rpm  موتور 
وابسته به 

 ✭  مدل 

P1-06 
 بي باريجريان 
  )القايي(موتور 

 P1-03 تا آمپر0.01

  
پارامترهاي  

 ✭  تنظيم

P1-07 
مقاومت روتور موتور 

  القايي 

كيلووات  55اهم (توان  65.535اهم تا  0.001
  مبدل فركانسي) 

اهم (توان مبدل فركانسي   6.5535اهم تا  0.0001
  كيلووات)  55بالاتر از 

پارامترهاي  
 ✭  تنظيم

P1-08 
مقاومت نشتي موتور 

 القايي 

هانري (توان ميلي  655.35هانري تا ميلي 0.01
  كيلووات) 55مبدل فركانسي 

هانري (توان  ميلي  65.535هانري تا ميلي 0.001
  كيلووات) 55مبدل فركانسي بالاي 

پارامترهاي  
 ✭  تنظيم

P1-09 
مقاومت متقابل  

  موتور القايي

هانري (توان ميلي  6553.5هانري تا ميلي 0.1
  كيلووات) 55مبدل فركانسي 

توان هانري (ميلي  655.35هانري تا ميلي 0.01
  )كيلووات 55مبدل فركانسي بالاي 

پارامترهاي  
 ✭  تنظيم

P1-10 
جريان بي باري 

  موتور القايي

  55(مبدل فركانسي با توان  P1-03آمپر تا  0.01
  كلووات)

(مبدل فركانسي با توان بالاي   P1-03آمپر تا  0.1
  كيلووات) 55

پارامترهاي  
 ✭  تنظيم

P1-27 1024 65535تا  1  تعداد خطوط انكودر  ✭ 



P1-28  نوع انكودر  
0 :ABZ انكودر اينكريمنتال ،  

 ✭  rotary transformer(  0(گردان  تبديل كننده:1

P1-30 

ABZ  انكودر
انكريمنتال توالي فاز  

AB  

  : مثبت0
 ✭  0  : معكوس1

P1-34 
  تبديل كننده گردان

 لگاريتم قطب
 ✭  1  65535تا  1

P1-36 

مان تشخيص عدم  ز
اتصال فيدبك سرعت  

PG  

  ثانيه: بدون عمل 0.0
  ثانيه   10.0ثانيه تا  0.1

   

P1-37 
انتخاب تنظيم 

  خودكار

 بدون تنظيم خودكار : 0

  القايي موتور   ديناميكتنظيم خودكار : 1
  (با بار) موتور القايي  استاتيك تنظيم خودكار كامل : 2

0  ✭ 

  P2   پارامتر كنترل برداري

P2-00  
مقدار ضريب تناسبي  

  1 حلقه سرعت
 ✩  30  100تا  1

P2-01  
زمان انتگرال حلقه  

  1سرعت 
 ✩  ثانيه  0.50  ثانيه 10.00تا0.01

P2-02  تا 0.00  1 فركانس جابجايي  P2-05  5.00 هرتز  ✩ 

P2-03  
مقدار ضريب تناسبي  

  2 حلقه سرعت
 ✩  20  100تا  1

P2-04  
زمان انتگرال حلقه  

  2سرعت 
 ✩  ثانيه1.00  ثانيه 10.00تا0.01

P2-05  2 فركانس جابجايي  
P2-02  حداكثر فركانس خروجيتا 

  
 ✩  هرتز10.00

P2-06  
بهره لغزش كنترل 

  برداري 
 ✩  %100  %200تا  50%

P2-07  
ثابت زماني فيلتر  

  حلقه سرعت 
 ✩  ثانيه0.050  ثانيه  1.000تا0.000

P2-09  
مود كنترل سرعت 

تحت انتخاب ساختار 
  حد بالاي گشتاور 

 P2-10تنظيمات كد عملكرد در  : 0

1 :Al1 

2 :AI2 

 نليخارجي پتانسيومتر پ  كيبوردپتانسيومتر : 3

 HDIتنظيمات پالس : 4

 تنظيمات ارتباط: 5

 )AI1 ،AI2( حداقل: 6

0  ✩ 



 ) AI1 ،AI2( حداكثر: 7

    P2-10مربوط به  يهاكامل گزينه رنج 1-7

P2-10  
تنظيمات ديجيتال 

حد بالايي گشتاور در  
  حالت كنترل سرعت

 ✩  %150.0  ٪ 200.0تا  0.0٪

P2-11 

مود كنترل سرعت 
تحت انتخاب ساختار 

حد بالاي گشتاور  
  (منبع توان) 

(تفاوت ميان توليد توان و   P2-10: تنظيم پارامتر 0
  الكتريك) 

1 :Al1 

2 :Al2 

3 :Al3  
  PULSE: تنظيمات پالس 4

  : ارتباط داده شده  5
  ) Al1,Al2: كمترين(6
  )Al1,Al2: بيشترين(7
  P2-12:تنظيم پارامتر 8

  P2-12متناظر با  7-1محدوده كامل تنظيمات 

0  ✩  

P2-12 

تنظيم حد تعداد  
تحت مود كنترل 
  سرعت (توليد توان)

  ✩ %150.0 %200.0تا   0.0%

P2-13  
تنظيم   بهره تناسبي

  تحريك 
 60000تا0

  2000  ✩ 

P2-15  
  تنظيم يتناسب بهره

  گشتاور
 ✩  2000  60000تا0

P2-16  
 بهره انتگرال تنظيم

  گشتاور
 ✩  1300  60000تا0

P2-17  
 انتگرالي خاصيت

  حلقه سرعت 

 جداسازي انتگرال: يكانرقم 

 غير فعال : 0

  فعال : 1
0  ✩ 

P2-21  
حداكثر ضريب 

گشتاور در ميدان  
  مغناطيسي ضعيف

 ✩  %100  ٪ 200تا  50٪

P2-22 
حد موجود توليد 

  توان 

  : نامعتبر0
  ها : موثر در تمام پروسس1

  : موثر در سرعت ثابت 2
  بگيرد : كاهش سرعت اثر 3

0  ✩  

 P3 V/F پارامترهاي كنترل



P3-00   تنظيم منحنيVF 

0 :V/F  خطي 

1 :V/F اي نقطه چند 

2 :V/F  مربع 

3 :V/F 1.2 توان 

4 :V/F 1.4 توان 

6 :V/F 1.6 توان 

8 :V/F 1.8 توان 

 است شده رزرو: 9

   V/F مستقل كاملا  حالت :10

  VF مستقل نيمه حالت :11

0  ✭ 

P3-01  
افزايش 

 (vboost)گشتاور
 ) خودكار گشتاور تقويت(: 0.0٪

 0.1٪ ~ 0.0٪3 

  مدل به
 ✩  دارد بستگي

P3-02  
 شكستفركانس 

 افزايش گشتاور
 ✩  50.00Hz  فركانس  حداكثر ~ هرتز 0.00

P3-03  
چند   V/Fفركانس 

 1نقطه اي 
 ✭  P3-05  0.00Hz ~ هرتز 0.00

P3-04  
چند نقطه   V/Fولتاژ 

 1اي 
 ✭  %0.0  ٪ 100.0 تا 0.0٪

P3-05  
چند   V/Fفركانس 

 2نقطه اي 
P3-03~P3-07  0.00Hz  ✭ 

P3-06  
چند نقطه   V/Fولتاژ 

 2اي 
 ✭  %0.0  ٪ 100.0 تا 0.0٪

P3-07  
چند   V/Fفركانس 

 3نقطه اي 

P3-05 تا فركانس نامي موتور  
)P1-04 (  

0.0Hz  ✭ 

P3-08  
چند نقطه   V/Fولتاژ 

 3اي 
 ✭  %0.0  ٪ 100.0 تا 0.0٪

P3-10  
تحريك بهره 
 VF حدازبيش

 ✩  64  200تا0

P3-11  
 جلوگيري بهره

 VFنوسان 
  100تا0

  مدل به
 ✩  دارد بستگي

P3-13 V/F  

  ) P3-14: تنظيم تعداد (0
1 :Al1  
2 :Al2  
3 :Al3  

 )PULSE )DI5: تنظيم پالس 4

  : دستورالعمل چندگانه5

0  ✩  



6 :PLC  ساده  
7 :PID  

  : ارتباط داده شده 8
  ولتاژ نامي موتوردرصد متناظر با  100توجه: 

P3-14 
تنظيم ديجيتال ولتاژ  

  V/Fبراي جداسازي 
  ✩  ولت 0  ولت تا ولتاژ نامي موتور 0

P3-15 

گيري زمان شتاب
ولتاژ براي جداسازي 

V/F  

  ثانيه 1000تا  0
ولت به ولتاژ نامي   0نكته: نمايش زمان تغييرات 
  موتور 

  ✩  ثانيه  0

P3-16 
زمان تشخيص ولتاژ 

  V/Fبراي جداسازي 

  ثانيه 1000تا  0
ولت به ولتاژ نامي   0نكته: نمايش زمان تغييرات 
  موتور 

  ✩  ثانيه  0

P3-17 
انتخاب مود توقف  

  V/Fجداسازي 
0  

  ✩  0 ابتدا فركانس كاهش و بعد ولتاژ كاهش :1

P3-18 
جريان عمل سرعت  

  بالاي درين 
  ✭  درصد 150  درصد  200تا  50

P3-19 
فعالسازي تلف  
  سرعت شديد 

  : نامعتبر0
  ✭  1  : معتبر1

P3-20 
بهره سركوب سرعت 

  اضافه 
  ✩  20  100تا  0

P3-21 

ضريب جبران جريان 
كار در تلف سرعت  

  افزايش يافته 
  ✭  درصد 50  درصد  200تا  50

P3-22 
اضافه ولتاژ رخ داده  

  در ولتاژ كار 
  ولت  800تا  30ولت:  480تا  380مدلهاي سه فاز 
    ✭  ولت  800تا  30ولت:  240تا  200مدلهاي سه فاز 

P3-23 
فعال سازي اضافه  

  فشار
  : نامعتبر0
  ✭  1  : معتبر1

P3-24 
ممنوع كردن اضافه 
  فشار گين فركانس 

  ✩  30  100تا  0

P3-25 
ممنوع كردن اضافه 

  فشار گين ولتاژ 
  ✩  30  100تا  0

P3-26 

افزايش فشار  
بيشترين افزايش حد 

  فركانس است
  ✭  هرتز 5  هرتز  50تا  0

 P4  ورودي  ترمينال 



P4-00  
انتخاب عملكرد  

  DI1ترمينال  

 عملكرد  بدون: 0

  FWD راستگرد دستور: 1

  REV چپگرد دستور: 2

 خط سه كنترل: 3

 ) FJOG( جلو: 4

 ) RJOG( معكوس: 5

 UP فرمان: 6

 سرعت افزايش

 DOWN فرمان: 7

 سرعت  كاهش

 قطع خروجي : 8

 خطا ريست: 9

10: stop   

 خارجي خطاي) NO( نرمال  باز ورودي: 11

 پله  سرعت  1 ترمينال: 12

 پله  سرعت  2 ترمينال: 13

 پله  سرعت  3 ترمينال: 14

 پله  سرعت  4 ترمينال: 15

  كاهش /  شتاب زمان انتخاب براي  1 ترمينال: 16
 سرعت

  كاهش /  شتاب زمان انتخاب براي  2 ترمينال: 17
 سرعت

 فركانس  منبع  جابجايي: 18

  ،ترمينال ( بالا و پايين مجدد ريست تنظيمات: 19
 ) up/downعملياتي نلپ 

 محل  انتخاب ترمينال: 20

 فرمان

 كردن  فعال غير: 21

Acc./dec  
 PID توقف: 22

 PLC وضعيت ريست: 23

 نوسان فركانس  توقف: 24

1  ✭ 

P4-01  
انتخاب عملكرد  

  D12ترمينال  
2  ✭ 

P4-02  
انتخاب عملكرد  

  D13ترمينال  
3 ✭ 

P4-03  
انتخاب عملكرد  

  D14ترمينال  
12 ✭ 

P4-04  
انتخاب عملكرد  

 ✭ D15  13ترمينال  



P4-05 
انتخاب عملكرد  

 DI6ترمينال  

 شمارنده  ورودي: 25

 شمارنده  ريست: 26

 طول شمارش ورودي: 27

 طول  شمارش ريست: 28

 است شده ممنوع گشتاور كنترل: 29

 ) است فعال D15 براي  فقط( پالس   ورودي: 30

 است شده رزرو: 31

 DC سريع ترمز: 32

 خارجي خطاي) NC(  نرمال بسته ورودي: 33

   فركانس   اصلاحفعال شدن : 34

 PID جهت ذخيره: 35

 خارجي  توقف1 ترمينال: 36

 فرمان منبع  جابجايي 2رمينالت: 37

 PID گير انتگرال مكث: 38

  فركانس  و  X اصلي فركانس منبع  بين جابجايي: 39
 شده  تعيين پيش از

  و  Y كمكي  فركانس منبع  بين جابجايي: 40
 شده  تعيين  پيش از فركانس 

 است شده رزرو: 41

 است شده رزرو: 42

 PID پارامتر  جابجايي: 43

 1 كاربر شده تعريف خطاي: 44

 2 كاربر شده تعريف خطاي: 45

 گشتاور كنترل/سرعت كنترل  جابجايي: 46

 اضطراري  توقف: 47

 خارجي توقف  2 ترمينال: 48

 DC ترمز با توقف: 49

  استارت زمان ريست: 50
  تغيير دو خط/ سه خط: 51
 فركانس  كردن  فعال غير: 52

  شده رزرو
  : رزرو شده 53-59

0 ✭ 

P4-06 
انتخاب عملكرد  

  ✭ DI7  0ترمينال  

P4-07 
انتخاب عملكرد  

  ✭ DI8  0ترمينال  

P4-08 
انتخاب عملكرد  

  ✭ DI9  0ترمينال  

P4-09 
انتخاب عملكرد  

  DI10ترمينال  
0 ✭  

P4-10  لتريزمان ف Dl  0.000s-1000s 0.01 ه يثان  ✩ 

P4-11  نال يحالت فرمان ترم  
  1 يحالت دو خط: 0
 ✭  0  2 يحالت دو خط: 1



  1حالت سه خط : 2
  2حالت سه خط  :3

P4-12  
 ترمينال  تغييرات رنج

UP/DOWN  
0.001Hz/s~65.535Hz/s  1.00HZ/s  ✩ 

P4-13  
  1ورودي حداقل 

 Alمنحني 
0.00V~P4-15  0.00V  ✩ 

P4-14  
تنظيم مربوط ورودي  

 Alمنحني   1حداقل 
-100.0%~+100.0%  0.0%  ✩ 

P4-15 
 اكثرحد يورود
   Alيمنحن1

P4-13~+10.00V  10.00V ✩ 

P4-16 

  يمربوط ورود ميتنظ
  يمنحن 1 كثرحدا

Al    
-100.0%~+100.0%  100.0% ✩ 

P4-17  لتريزمان ف Al1  0.00s~10.00s  0.1s  ✩ 

P4-18  
  2ورودي حداقل 

  Alمنحني 
00.0V~P4-20  0.00V  ✩ 

P4-19  
تنظيم مربوط ورودي  

  Alمنحني   2حداقل 
-100.0%~+100.0%  0.0%  ✩ 

P4-20  
 اكثرحد يورود
  Alيمنحن2

P4-18~+10.00V  10.00V  ✩ 

P4-21  
  يمربوط ورود ميتنظ

  يمنحن 2 كثرحدا
Al  

-100.0%~+100.0%  10.00V  ✩ 

P4-22  لتريزمان ف Al2  0.00s~10.00s  0.10s  ✩ 

P4-23  
  3ورودي حداقل 

  Alمنحني 
-10.00V~P4-25  -10.00V  ✩ 

P4-24  
تنظيم مربوط ورودي  

  Alمنحني   3حداقل 
-100.0%~+100.0%  100.0%  ✩ 

P4-25  
 اكثرحد يورود
  Alيمنحن3

P4-23~+10.00V  10.00V  ✩ 

P4-26  

  يمربوط ورود ميتنظ
  يمنحن 3 كثرحدا

Al  
-100.0%~+100.0%  100.0%  ✩ 

P4-27  لتريزمان ف Al3  0.00s~10.00s  0.10s  ✩ 

P4-28  
  يورودفركانس 

  HDlحداقل پالس 
0.00kHz~P4-30  0.00kHZ  ✩ 



P4-29  

مربوط به   ميتنظ
  يورودفركانس 
  HDlحداقل 

-100.0%~100.0%  0.0%  ✩ 

P4-30  
  ي ورودفركانس  

  HDlحداكثر پالس 
P4-28~100.00kHz  50.00kHz  ✩ 

P4-31  

مربوط به  ماتيتنظ
  يورودفركانس 
  HDlحداكثر 

-100.0%~100.0%  100.0%  ✩ 

P4-32  
  پالس لتريزمان ف

HDl  
0.00s~10.00s  0.10s  ✩ 

P4-33  يانتخاب منحن AI  

  ) Al1 يانتخاب منحنيكان(رقم 
  )دين يرا بب F4-16 تا P4-13 ،نقطه (2 1 يمنحن
  )دين يرا بب F4-21 تا P4-18 ،نقطه 2( 2 يمنحن
  )دين يرا بب F4-26 تا P4-23 ،نقطه 2( 3 يمنحن
  )دينيببرا  A6-07 تا A6-00 ،نقطه 4( 4 يمنحن
  )دينيرا بب A6-15 تا A6-08 ،نقطه 4( 5 يمنحن

  )AI2 يانتخاب منحن(گانرقم ده 
  )Al1 همان(  5 يتا منحن 1 يمنحن

  )Al3 يانتخاب منحن(رقم صدگان
  )Al1(همان   5 يتا منحن 1 يمنحن

321  ✩ 

P4-34  

 AI مقدار انتخاب

 از  كمتر  وقتي

  است ورودي حداقل

  ) حداقل يكمتر از ورود Al1 براي  ميتنظيكان(رقم 
  حداقل مقدار: 0

1 :0.0٪  
 يكمتر از ورود AI2 يبرا ميتنظدهگان( رقم

  )حداقل
  ) AI1(همان 1 ،0

  ) حداقل يكمتر از ورود AI3 ميتنظرقم صدگان(
  ) Al1(همان  1، 0

000  ✩ 

P4-35  ريزمان تاخ Dl1  0.0s~3600.0s  0.0s  ✭ 

P4-36  ريتاخ زمان Dl2  0.0s~3600.0s  0.0s  ✭ 

P4-37  ريتاخ زمان Dl3  0.0s~3600.0s  0.0s  ✭ 

P4-38  

 1 موثر حالت انتخاب
 ترمينال

DI  

  : سطح بالا معتبر0
  معتبر نييسطح پا: 1

  )D11 حالت معتبريكان( رقم
  )D12(حالت معتبر گانده  رقم

  ) D13(حالت معتبر گانرقم صد

00000  ✭ 



  ) D14(حالت معتبر گانرقم هزار
  )D15(حالت معتبر  گانرقم ده هزار

P4-39  

 موثر حالت انتخاب
 ترمينال1

DI  

  : سطح بالا معتبر0
  معتبر نييسطح پا: 1

  )D17(حالت معتبر گانده  رقم
  ) D18(حالت معتبر گانرقم صد
  ) D19(حالت معتبر گانرقم هزار
  ) D110(حالت معتبر  گانرقم ده هزار

00000  ✭ 

 P5ترمينالهاي خروجي  

P5-00  
 يخروجحالت 

  FM ناليترم
  (FMP) پالس يخروج: 0

  ) FMR( چيسوئ گناليس يخروج: 1
0  ✩ 

P5-01  
 عملكرد انتخاب
  FMR يخروج

  ندارد  يخروج: 0
  كار  حال در اينورتر: 1

  خطا (توقف)  يخروج: 2 
 تشخيص FDT1 خروجي: 3

  فركانس  سطح
  دهيفركانس رس: 4

 بدون توقف(  0 سرعت كاركرد: 5

 )خروجي

  موتور بار اضافه خطاي پيش : 6
  اينورتر  بار اضافه خطاي پيش : 7
 برسد تنظيمي مقدار به شمارنده : 8

  دهيشده رس نييتع شمارشبه مقدار : 9
  برسد شده تنظيم مقدار به طول: 10

   شود كامل  PLC سيكل يك: 11
  تنظيمي  كاركرد زمان مدت : 12

  حد  فركانس : 13
  حد گشتاور : 14

  بكار آماده اينورتر: 15
16 :AI1 > AI2 

0  ✩ 

P5-02  

 رله عملكردانتخاب 
1 

 )T1A-T1B-T1C(  
1  ✩ 



P5-03 

 رله عملكردانتخاب 
2 

 )T2A-T2B-T2C(  

    ده يفركانس رس  ييبه حد بالا : 17
 حد  فركانس به رسيدن: 18

  ) خروجي بدون توقف(پايين
  خروجي  ولتاژ كاهش حالت: 19

  سريال  ارتباط تنظيم: 20
  رزرو شده است: 21
  رزرو شده است: 22

در حالت  يخروج  ي(دارا 2با سرعت صفر  اجرا: 23
  توقف)

  اينورتر  بودن روشن زمان :24
  FDT2 سطح فركانس صيتشخ يخروج: 25

  1  خروجي فركانس به رسيدن: 26
  2  خروجي فركانس به رسيدن: 27

  1خروجي جريان به رسيدن: 28
  2خروجي جريان به رسيدن: 29

  كارخاص درحال زمان به رسيدن: 30
  نفراتر رفت Al1 ياز حد ورود: 31

  بار  بدون: 32
  چپگرد  حالت: 33

  صفر خروجي جريان حالت: 34
   IGBT يدما رسيدن :35
    جرياناز حد فراتر رفتن : 36

  بدون توقف(حدپايين فركانس به رسيدن: 37
  )خروجي

  آلارم يخروج: 38
  از حد موتور  ش يب يهشدار گرما: 39

  كار   حال در زمان به رسيدن: 40
    آلارم خروجي: 41

2 ✩  

P5-04  
 عملكرد انتخاب
  DO1 يخروج

0  ✩ 

P5-05 

 عملكرد انتخاب
ي كارت اضافه  خروج

  DO1 شده 
4 ✩  

P5-06  
 عملكرد انتخاب
  FMP يخروج

  خروجي فركانس : 0
  تنظيم شده : فركانس 1

  يخروج انيجر: 2
  (مقدار مطلق)  يگشتاور خروج: 3

  يتوان خروج: 4

0  ✩ 



P5-07  
  عملكردحالت 

 AO1 خروجي

  ي ولتاژ خروج: 5
  ) 100.0kHz متناظر  %100.0( ورودي  پالس: 6

7:AI1 

8:AI2  
  شمارش   مقدار :11

  سريال  ارتباط تنظيم: 12
  سرعت چرخش موتور: 13

    يخروج انيجر: 14
 1000.0 متناظر  ٪100.0( يولتاژ خروج: 15

  )لتو
  )ي (مقدار واقع يگشتاور خروج: 16

0  ✩ 

P5-08 
  عملكردحالت 

  AO2 خروجي
4 ✩  

P5-09  
فركانس   حداكثر
  FMP يخروج

0.01kHz⁓100.00kHz  50.00Hz  ✩ 

P5-10  افست بيضر AO1  -100.0%⁓+100.0%  0.0%  ✩ 

P5-11   بهره AO1  -10.00⁓+10.00  1.00  ✩ 

P5-12 افست بيضر AO2  -100.0%⁓+100.0% 0.0% ✩  
P5-13  بهره AO2  -10.00⁓+10.00 1.00 ✩  

P5-17  
 يخروج ريتاخ زمان

FMR  
0.0s⁓3600.0s  0.0s  ✩ 

P5-18  
 يخروج ريزمان تاخ

  1رله 
0.0s⁓3600.0s  0.0s  ✩ 

P5-19  
 يخروج ريتاخ زمان

  2رله 
0.0s⁓3600.0s  0.0s  ✩ 

P5-20  
 يخروج ريتاخ زمان

DO1  
0.0s⁓3600.0s  0.0s  ✩ 

P5-21 
 يخروج ريتاخ زمان

DO2 
0.0s⁓3600.0s 0.0s ✩  

P5-22 
انتخاب حالت معتبر 

  DOترمينال خروجي 

  جيك مثبت: لا0
  FMR: موقعيت واحد غير لجيكال: 1

  1دهگان: رله 
  2صدگان: رله 

  DO1هزارگان: 
 DO2هزارگان: ده

00000   

P6    پارامترهاي  كنترلSTART/STOP  

P6-00  استارت مد  
  مي: شروع مستق0

  موتور  چرخش سرعت رديابي با  اندازي راه: 1
0  ✩ 



  )القاييشده (موتور  كيتحر شي: شروع از پ 2
 SVC: شروع سريع 3

P6-01  
  سرعت رديابي  مد

  موتور  چرخش

  استپ فركانس  با  اندازي راه: 0
  صفر سرعت از اندازي راه: 1

  حداكثر فركانس  با  اندازي راه: 2
0  ✭ 

P6-02  

 رديابي سرعت
 چرخش سرعت
  وتور م

1~100  20  ✩ 

P6-03   0.00  يراه انداز فركانسHz~10.00Hz  0.00Hz  ✩ 

P6-04  
  در توقف زمان

  اندازي راه فركانس 
0.0s~100.0s  0.0s  ✭ 

P6-05  
 DC تزريق جريان
  تحريك پيش جريان

0%~100%  0%  ✭ 

P6-06  

 جريان تزريق زمان
DC 

  تحريك  پيش زمان
0.0s⁓100.0s  0.0s  ✭ 

P6-07  
 شتاب مد

ACC/DEC  

  ي كاهش سرعت خطشتاب / : 0
  ي كياستات S يمنحن: 1
  ديناميكي  S يمنحن: 2

0  ✭ 

P6-08  
  اول بخش زمان

  S منحني
0.0%~(100%-P6-09)  30.0%  ✭ 

P6-09  
  پاياني  بخش زمان

  S منحني
0.0%~(100%-P6-08)  30.0%  ✭ 

P6-10  موتور   توقف مد  
  : كاهش سرعت تا توقف0

 ✩  FREE PARKING (  0  (قطع خروجي درايو:1

P6-11  
 تزريق فركانس 

  توقف در DC جريان
0.00Hz  0.00  حداكثر فركانس تاHz  ✩ 

P6-12 
 تزريق تاخير زمان
  توقف در DC جريان

0.0s~100.0s 0.0s ✩ 

P6-13  
 جريان ترريق مقدار

DC توقف  در  
0%~100%  0%  ✩ 

P6-14  
 جريان تزريق زمان

DC توقف  در  
0.0s~100.0%  0.0s  ✩ 

P6-15  
 از استفاده نسبت

  DC ترمز
0%~100%  100%  ✩ 



P6-18 
سرعت دنبال كننده  

  جريان صفر 
30%-200% 

تعيين شده  
  ✭ توسط مدل 

P6-21 
  SVCزمان انحراف (

  معتبر)
0.00~5.00s 

تعيين شده  
  ✩  توسط مدل 

P6-23 
انتخاب تحريك 

  شديد 

  : بي اثر0
  : تاثيرگذار با كاهش سرعت فقط 1
 هاتمامي پروسه: تاثيرگذار در ميان 2

0 ✩  

P6-24 
  كاهنده  جريان بهره

  تحريك اضافه
0~150% 100% ✩  

P6-25 1.25 2.50~1.00  بهره اضاقه تحريك ✩  
P7   نمايش  صفحه   و   كليد  صفحه  

P7-01  
انتخاب عملكرد 

  MF.K ديكل

  است رفعاليغ  MF.K ديكل: 0
و كنترل فرمان   اتيكنترل پنل عمل  نيب ييجابجا: 1

  ارتباط) ا ي نالياز راه دور (ترم
چرخش رو به جلو و چرخش  نيب ييجابجا: 2

  معكوس
3 :JOG به جلو  
4 :JOG  معكوس  

0  ✭ 

P7-02  
 ديكل عملكرد

STOP/RESET  

فقط در كنترل پنل  STOP/RESET ديكل: 0
  فعال است اتيعمل

فعال    يات يدر هر حالت عمل STOP/RESET د يكل: 1
  است 

1  ✩ 

P7-03  
در حال   يپارامترها

   LED شگرينما اجرا

0000- FFFF 

  (هرتز)  1فركانس در حال اجرا : 00 تيب
  فركانس (هرتز)  ميتنظ: 01 تيب

  (V) ولتاژ باس: 02 تيب
  (V) يولتاژ خروج: 03 تيب
  (A) يخروج انيجر: 04 تيب

  وات) لوي(ك يتوان خروج: 05 تيب
  (%) يگشتاور خروج: 06 تيب

  DI يورود تيوضع: 07بيت 
  DO يخروج تيوضع: 08 بيت
  AI1 (V) ولتاژ: 09 تيب
  AI2 (V) ولتاژ: 10 تيب

  (V) يپانل ومتريپتانسولتاژ  : 11 تيب
  مقدار شمارش : 12 تيب

1F  ✩ 



  مقدار طول: 13 تيب
  سرعت بار  شينما : 14 تيب

  PID  ميتنظ: 15 تيب

P7-04  
در   ديگر يپارامترها

 شگريحال اجرا نما
LED   

0000- FFFF 

  PID بازخورد: 00بيت 
  PLC مرحله: 01بيت 

  )لوهرتزي ك( HDI ميفركانس تنظ: 02 تيب
  (هرتز)  2فركانس در حال اجرا : 03 تيب

  مانده   يزمان اجرا باق: 04بيت 
  (V) قبل از اصلاح Al1 ولتاژ: 05 تيب

  AI2: 06 تيب
  (V) قبل از اصلاحنل پ  ومتريولتاژ پتانس: 07بيت 

  ي سرعت خط: 08 تيب
  (ساعت)  جريان زمان روشن شدن : 09بيت 

  (حداقل)  جريان يزمان اجرا: 10 تيب
  HDI (Hz) ميفركانس تنظ: 11 تيب

  ارتباط م يمقدار تنظ: 12 تيب
  سرعت بازخورد رمزگذار (هرتز): 13 تيب
  (هرتز)  X يفركانس اصل شگرينما : 14 تيب
  (هرتز) Y ي فركانس كمك شگرينما : 15 تيب

0  ✩ 

P7-05  
توقف   يپارامترها

  LED شگرينما

0000- FFFF 

  فركانس (هرتز)  ميتنظ: 00 تيب
  (V) ولتاژ باس: 01 تيب

  DI يورود تيوضع :02بيت 
  DO يخروج تيوضع :03بيت 
  Al1 (V) ولتاژ: 04 تيب
  AI2 (V) ولتاژ: 05 تيب

  (V) ومتريولتاژ پتانس: 06 تيب

  مقدار شمارش :07بيت 
  مقدار طول :08بيت 
  PLC مرحله :09بيت 

  يسرعت بارگذار: 10 تيب
  PID ميتنظ: 11 تيب

 ) HDI )kHz فركانس تنظيم :12 تيب

33  ✩ 

P7-06  
  شينما بيضر

  سرعت بار
0.0001~6.5000  1.0000  ✩ 



P7-07  
  نكيس تيه  يدما

IGBT  ويدرا AC 
-20 ºC~120ºC  -   

P7-08 شماره ساخت   -   

P7-09  
  كاركرد زمان جمع

  اينورتر 
0h~65535h  -   

P7-10 شماره ورژن كاركرد   -  
P7-11 افزار  نرم نسخه   -  

P7-12  
  يبرا رقم اعشار

  سرعت بار  شينما

  U0-14 يعدد اعشار: يكانرقم 
  رقم اعشار  0: 0
  رقم اعشار  1: 1
  رقم اعشار  2: 2
  رقم اعشار  3: 3

   U0-19/U0-29يعدد اعشار  :گانده  رقم
  رقم اعشار  0: 0
  رقم اعشار 1: 1

21  ✩ 

P7-13  
 روشن زمان جمع

  اينورتر  بودن
0h~65535h  -  ✩ 

P7-14  
  مصرفي توان مجموع

  اينورتر 
0h~65535kwh  -  ✩ 

P7-17 
پارامترهاي نمايشگر  

  LED2خاموش 
U0-00~U0-75    

P7-18 
پارامترهاي نمايشگر  

 LED2اجرا 
U0-00~U0-75    

P8   تابع كمكي  

P8-00  
فركانس در حال  

  JOG اجرا 
0.00Hz   2.00  حداكثر فركانس تاHz ✩ 

P8-01  زمان شتاب JOG  0.0s ~ 6500.0s 20.0s  ✩ 

P8-02  
 زمان كاهش سرعت

JOG  
0.0s ~ 6500.0s  20.0s  ✩ 

P8-03  
 افزاينده شتاب

ACC2  
0.0s ~ 6500.0s  

بستگي به  
 ✩  مدل دارد 

P8-04  
شتاب كاهنده  

DEC2  
0.0s ~ 6500.0s  

بستگي به  
 ✩  مدل دارد 

P8-05  
  ندهيشتاب افزا

ACC3  
0.0s ~ 6500.0s  

بستگي به  
 ✩  مدل دارد 



P8-06  
شتاب كاهنده  

DEC3  
0.0s ~ 6500.0s  

بستگي به  
 ✩  مدل دارد 

P8-07  
 افزاينده شتاب

ACC4  
0.0s ~ 6500.0s  

بستگي به  
 ✩  مدل دارد 

P8-08  
 كاهنده شتاب

DEC4  
0.0s ~ 6500.0s  

بستگي به  
 ✩  مدل دارد 

P8-09  0.0  1 جهش فركانسHz  0.00  حداكثرفركانس تاHz  ✩ 

P8-10  

  
 ✩  0.00Hz  حداكثرفركانس تا  0.0Hz  2 جهش فركانس 

P8-11  0.0  فركانس جهش  دامنهHz  0.01  حداكثرفركانس تاHz  ✩ 

P8-12 

  بين تاخير زمان
 چرخش  تغيير

 چپگرد و راستگرد
  موتور 

0.0s~3000.0s 0.0s  ✩ 

P8-13  موتور  چپگرد كنترل  
  غيرفعال: 0

  فعال : 1
0  ✩ 

P8-14  

حالت در حال   ميتنظ
كه   ياجرا زمان

فركانس كمتر از حد  
  است نييفركانس پا

  حد پايين  اجرا در فركانس : 0
  توقف : 1

  اجرا در سرعت صفر : 2
0  ✩ 

P8-15   0.00  بار  كنترل فركانسHz ~ 10.00Hz 0.00Hz  ✩ 

P8-16  
 روشن زمان مجموع

  اينورتر  بودن
0h~65000h  0h  ✩ 

P8-17 
  استارت زمان مجموع

  اينورتر  بودن
0h~65000h  0h  ✩  

P8-18  
 ياندازحفاظت راه

  و يدرا
  خير: 0
 ✩  0  بله : 1

P8-19  
 صيمقدار تشخ

  (FDT1) فركانس
0.00Hz   50.00  حداكثر فركانس تاHz  ✩ 

P8-20  

  صيتشخ پسماند
  فركانس 

 (FDT Hysteresis 
1)  

 ✩  FDT1 ( 5.0% سطح الكتريكي( 100.0% ~0.0%

P8-21  
 صيتشخ  محدوده

  ده يفركانس رس
 ✩  %0.0  )حداكثرفركانس  100.0% ~0.0% (



P8-22  

پرش در   فركانس 
هنگام شتاب /  
  كاهش سرعت 

  فعال : 0
  غيرفعال: 1

0  ✩ 

P8-25  

  جابجايي نقطه
زمان   نيفركانس ب
و زمان   1شتاب 

  2شتاب 

0.00Hz   0.00  حداكثر فركانس تاHz  ✩ 

P8-26  

  جابجايي نقطه
زمان   نيفركانس ب

و   1كاهش سرعت 
زمان كاهش سرعت  

2  

0.00Hz   0.00  حداكثر فركانس تاHz  ✩ 

P8-27  
 حيترج JOG ناليترم

  ودشداده 
  غيرفعال: 0

  فعال : 1
0  ✩ 

P8-28  
 صيتشخ مقدار

  (FDT2) فركانس
0.00Hz   50.00   حداكثرفركانس تاHz  ✩ 

P8-29  

  صيتشخ پسماند
  فركانس 

 (FDT Hysteresis 
2)  

 ✩  FDT2 (  5.0% سطح الكتريكي(100.0% ~0.0%

P8-30  

به   ي كهفركانس هر
 1 صيمقدار تشخ
  برسد

0.00Hz   50.00  حداكثر فركانس تاHz  ✩ 

P8-31  

به   ي كهفركانس هر
  1 صيدامنه تشخ
  برسد

 ✩  %0.0  )حداكثرفركانس  100.0% ~0.0% (

P8-32  

كه به  يفركانس هر
 2 صيمقدار تشخ
  برسد

0.00Hz   50.00  حداكثر فركانس تاHz  ✩ 

P8-33  

  دنيرس يفركانس هر
 2 صيبه دامنه تشخ
  برسد

 ✩  %5.0 )حداكثرفركانس  100.0% ~0.0% (

P8-34  

  صيتشخ سطح
(عبور از   صفر انيجر

  صفر) 
 ✩  %5.0  موتور  نامي  انيجر300%~0.0%



P8-35  

 صيتشخ ريتاخ زمان
(عبور از   صفر انيجر

  صفر) 
0.0s~600.00s  0.10s  ✩ 

P8-36  
 انياضافه جر آستانه

  يخروج

 (بدون تشخيص) 0.0

  موتور) نامي   (جريان 300.0% -  0.1%
200.0%  ✩ 

P8-37  
 صيتشخ ريتاخ زمان

  يخروج انياضافه جر
0.0s~600.00s  0.00s  ✩ 

P8-38  100.0  موتور   نامي انيجر%300~%0.0     1 رسيده انيجر هر%  ✩ 

P8-39  
به  رسيده  انيجر هر

   1دامنه 
 ✩  %0.0  موتور  نامي  انيجر300%~0.0%

P8-40 100.0  موتور  نامي  انيجر%300~%0.0    2 رسيده انيهر جر%  ✩ 

P8-41  
به  رسيده  انيجر هر

   2دامنه 
 ✩  %0.0  موتور  نامي  انيجر300%~0.0%

P8-42  ي زمان بند عملكرد  
  فعال : 0

  غيرفعال: 1
0  ✩ 

P8-43  
زمان   يدورهمنبع 

  يبند

0 :P8-44  
1 :Al1  
2 :Al2 

  )F8-44: پتاسيومتر پنل (ورودي آنالوگ متناظر با  3

0  ✩ 

P8-44  0.0  ي زمان بند يدورهMin⁓6500.0Min  0.0Min  ✩ 

P8-45  
ولتاژ   نييپا  حد

  AI1 يورود
0.00V⁓P8-46  3.10V  ✩ 

P8-46  
ولتاژ    ييبالا  حد

  AI1 يورود
P8-45⁓10.00V  6.80V  ✩ 

P8-47  يدما آستانه IGBT  0ºC ⁓ 100ºC  75ºC  ✩ 

P8-49  
  فركانس 

  )wake upاستارت(
-P0فركانس حداكثر (~)P8-51فركانس خاموش (

10 (  
0.00Hz  ✩ 

P8-50  
 ريتاخ زمان
  )wake upاستارت(

0.0s⁓ 6500.0s  0.0s  ✩ 

P8-51  
خاموش   فركانس 

  ) خواب(
0.0Hz   0.00  فركانس بيداريتاHz  ✩ 

P8-52  0.0  خواب  زمانs⁓6500.0s 0.0s  ✩ 

P8-53  
 در حال اجرا زمان

   جريان رسيده
0.0⁓6500.0 min  0.0Min  ✩ 



P8-54  
توان  حيتصح بيضر

  يخروج
0.00%⁓200.0%  100.0%  ✩ 

P8-55 
زمان كاهش سرعت  

  توقف اضطراري 
0~6553.5 

مرتبط با  
  مدل 

✩  

P9  خطا و حفاظت  

P9-00  
انتخاب حفاظت 
  اضافه بار موتور

  فعال: غير0
  فعال : 1

1   

P9-01  
حفاظت از  بهره

  اضافه بار موتور
0.20⁓10.0 1.00   

P9-02  
هشدار اضافه  بيضر

  بار موتور
50%⁓100%  80%   

P9-03  30  100⁓0  ولتاژ اضافه ضريب   

P9-04  
  حفاظتي ولتاژ مقدار

  ولتاژ اضافه
650⁓800V 770V   

P9-07  
  نيكوتاه به زم اتصال

  پس از روشن شدن 

عدد يكان: انتخاب محافظت اتصال كوتاه به زمين  
  توان بالاتر

  : غيرفعال0
  فعال : 1

دهگان: انتخاب محافظت اتصال كوتاه به زمين قبل  
  كاركرد 

  : غيرفعال0
  فعال : 1

01   

P9-08  
ولتاژ شروع عملكرد  

  بخش ترمز
 800V~330ولت:  480تا  380سه فاز بين 

 800V~330ولت:  240تا  200سه فاز بين 
750V   

P9-09  
  يبازنشان  زمان

  خطاخودكار 
0⁓20 0   

P9-10  

  نيح در DOعمكلرد 
خودكار   ي بازنشان

  خطا

  بدون فعاليت: 0
  فعال : 1

150%   

P9-11  
  ي بازنشان يزمان  فاصله

  خودكار خطا
0.1s⁓100.0s  1.0s   

P9-12  

از افت فاز   حفاظت
انتخاب  /يورود

دهنده   يحفاظت انرژ
  كنتاكتور

  يحفاظت از افت فاز ورود : يكانرقم 
  : بدون ورودي از حفاظت افت فاز0

افزار و حفاظت وقتي كه هر دو ورودي نرم: 1
  شودافزار و شرايط نبود فاز ديده ميسخت 

11   



فاز  افزار شرايط افت : حفاظت به درازاي ورودي نرم2
  شود ديده مي

شرايط نبود -افزار: حفاظت به درازاي ورودي سخت3
  فاز ديده شده است 

  حفاظت انرژي دهنده كنتاكتور: گانده  رقم
  فعال  ريغ : 0

  فعال : 1

P9-13  
حفاظت از  انتخاب

  ي افت فاز خروج

  رقم يگان: انتخاب حفاظت نبود فاز خروجي
  فعال  ريغ : 0

  فعال : 1
فاز قبل از دهگان: خروجي فاقد انتخاب حفاظت 

  عملكرد است
  فعال  ريغ : 0

  فعال : 1

01   

P9-14  اولين نوع خطا  

  ب يبدون ع : 0
  رزرو شده است : 1 

  ي ريدر هنگام شتاب گ  اضافه جريان: 2
  در هنگام كاهش سرعت اضافه جريان: 3

  سرعت ثابت  در انياضافه جر: 4
  اضافه ولتاژ در هنگام شتاب : 5

  اضافه ولتاژ در هنگام كاهش سرعت: 6
  اضافه ولتاژ در سرعت ثابت: 7

  اضافه بار مقاومت بافر : 8
  ولتاژ  زير: 9

  AC وياضافه بار درا: 10
  اضافه بار موتور: 11

  برق  يافت فاز ورود: 12

-   



P9-15   دومين نوع خطا  

  برق يافت فاز خروج: 13
   IGBTافزايش دماي :14

  ي خارج زاتيتجه يخطا: 15
  ارتباط خطاي: 16
  كنتاكتور  يخطا: 17

  جريان صيتشخ يخطا: 18
  خودكار موتور  ميتنظ يخطا: 19

  EEPROM خواندن و نوشتن يخطا: 21
  AC ويدرا يسخت افزار يخطا: 22

  ن ياتصال كوتاه به زم: 23
  رزرو شده است: 24
  رزرو شده است: 25

  جمع شده  دهيرس : زمان اجرا26
  1شده توسط كاربر  فيتعر يخطا: 27
  2شده توسط كاربر  فيتعر يخطا: 28
  جمع شده  ده يرس : زمان روشن شدن29

  شود ي م 0 يبارگذار: 30
  رفت نياجرا از ب نيدر ح PID بازخورد: 31

  جريان حد  يخطا: 40
  اجرا  موتور در طول  جايجايي يخطا: 41

  اد يز يليانحراف سرعت خ: 42
  موتور اضافه سرعت: 43
  : اضافه دماي موتور45

  نادرست است : موقعيت اوليه 51
  : خطاي اجرا كردن در حال كنترل اصلي و اجرا 55

   

P9-16  
) نوع  ني(آخر نيسوم

  خطا
-   

P9-17  
  يفركانس با خطا

  سوم 
0.00Hz~655.35Hz 0.00Hz  

P9-18  0.00  3 يبا خطا انيجرA~655.35A 0.00A  

P9-19  
  ي باس در خطا ولتاژ

3  
0.0V~6553.5V 0.0V  

P9-20  
 ناليترم تيوضع

  سوم ي با خطا يورود
0~9999 0  

P9-21  
 ناليترم تيوضع
  3 يبا خطا يخروج

0~9999  0   



P9-22  
با   AC ويدرا تيوضع

  3 يخطا
0~65535  0  

P9-23  
روشن شدن با   زمان

  سوم يخطا
0s~65535s  0s   

P9-24  
 ياجرا بر رو زمان

  3 يخطا
0s~6553.5s  0.0s   

P9-27  
  يدر خطا فركانس 

  دوم
0.00Hz~655.35Hz  0.00Hz  

P9-28  
خطا   يبر رو انيجر

2  
0.00A~655.35A  0.00A  

P9-29  
  يباس رو ولتاژ

  دوم  يخطا
0.0V~6553.5V  0.0V   

P9-30  
 ناليترم تيوضع

  دوم  ي با خطا يورود
0~9999  0   

P9-31  

 ناليترم تيوضع
  يبا خطا يخروج

  دوم
0~9999  0   

P9-32  
با   AC ويدرا تيوضع

  دوم  يخطا
0~65535  0   

P9-33  
  با  زمان روشن شدن

   65535s  0~0  دوم  يخطا

P9-34  
 ياجرا بر رو زمان

  2خطا 
0.0s~6553.5s  0.0s   

P9-37   0.00  1 يبا خطا فركانسHz~655.35Hz  0.00Hz   
P9-38  0.00  1 يبا خطا انيجرA~655.35A 0.00A  

P9-39  
  يباس رو ولتاژ

  0.0V~6553.5V 0.0V  1 يخطا

P9-40  
  يباس رو ولتاژ

  0 9999~0  1 يخطا

P9-41  
 ناليترم تيوضع
   0  9999~0  1 يبا خطا يخروج

P9-42  
با  AC ويدرا تيوضع

  1 يخطا
0~65535  0   

P9-43  
روشن شدن در   زمان

  0s~65535s  0s  خطا نياول



P9-44 
 يزمان اجرا بر رو

  6553.5s 0.0s~0.0  خطا نياول

P9-47  
اقدام حفاظت   انتخاب

  1از خطا 

  )Err11(اضافه بار موتور ،   يكانرقم 
  )coast(توقف يبرا سر خوردن: 0

  حالت توقف توقف بر اساس: 1
  د يبه اجرا ادامه ده: 2

  )12،  يورود توان (افت فاز گانده  رقم
  يكان رقم   همان

  )13 ،ي(افت فاز توان خروج يرقم صد
  يكان رقم   همان

  ) 15 ،يخارج زاتيتجه خطاي( گانهزار رقم
  يكان رقم  همانند

  )16  ،ي ارتباط خطاي( گانرقم ده هزار
  يكان همان رقم  

00000  ✩ 

P9-48 
اقدام حفاظت   انتخاب

  2از خطا 

  ) Err20انكودر (يكان: 
  توقف  يبرا سر خوردن: 0

  )Err21پارامتر(دهگان: خواندن نوشتن 
  توقف  يبرا سر خوردن: 0

  : ايستادن با مود خاموش كردن1
صدگان: انتخاب فعاليت خطاي اضافه بار اينورتر  

)Err10 (  
  : خاموش شدن آزاد0

  : كاهش كاركرد 1
  )Err45هزارگان: اضافه حرارت موتور(

00000 ✩  

P9-49 
انتخاب عمل حفاظت  

  3خطاي 

  )27( 1يوزر يكان: خطاي شخصي سازي شده 
  توقف  يبرا سر خوردن: 0

  : ايستادن با مود خاموش كردن1
  : اجراي پيوسته 2

  ) 28( 1دهگان: خطاي شخصي سازي شده يوزر 
  توقف  يبرا سر خوردن: 0

  : ايستادن با مود خاموش كردن1
  : اجراي پيوسته 2

  )29صدگان: رسيدن زمان روشن شدن(
  توقف  يبرا سر خوردن: 0

  مود خاموش كردن: ايستادن با 1
  : اجراي پيوسته 2

00000 ✩  



  ) 30هزارگان: افت (
  توقف  يبرا سر خوردن: 0

  : ايستادن با مود خاموش كردن1
درصد از فركانس نامي و   7: پرش مستقيم به 2

بازگشت اتوماتيك به فركانس كاركرد تنظيم شده  
  وقتي افت ندارد 

  ) PID )31هزارگان: تلفات فيدبك زمان اجراي ده
  توقف  يبرا سر خوردن: 0

  : ايستادن با مود خاموش كردن1
  : اجراي پيوسته 2

P9-50 
انتخاب عمل حفاظت  

  4خطاي 

  ) 42يكان: تغييرات سرعت شديد(
  توقف  يبرا سر خوردن: 0

  : ايستادن با مود خاموش كردن1
  : اجراي پيوسته 2

 )43دهگان: افزايش سرعت موتور (

  )51صدگان: خطاي موقعيت اوليه (

00000 ✩  

P6-54  

 يفركانس برا انتخاب
ادامه كار در صورت 

  خطا

  ي فركانس در حال اجرا فعل: 0
  تنظيم فركانس : 1

  فركانس   ييحد بالا: 2
  فركانس   نييحد پا: 3

  غير معموليدر صورت  بك آپفركانس : 4

00000  ✩ 

P9-55  
در   بك آپفركانس 
  ي رعاديغ  حالت

  فركانس حداكثرمتاظر با    100%  (100.0%⁓0.0% 
P0-10(  

100.0%  ✩ 

P9-56 
نوع سنسور دماي  

  موتور 

  : بدون سنسور دما0
1 :PT100  

2 :PT1000  

0 ✩  

P9-57 
محافظت اضافه  

  حرارت موتور 
  گراد سانتي 200~0

  درجه  110
  ✩  گراد سانتي

P9-58 
حرارت  اضافه  هشدار

    موتور
  گراد درجه سانتي 200~0

درجه   90
  ✩  گراد سانتي

P9-59  

هنگام   اقدام لازم
خطاي قدرت  

  ايلحظه 

 نامعتبر است: 0

 كنترل ثابت ولتاژ باس: 1

  توقف يكاهش سرعت برا: 2
  توقف كامل  :3

0  ✭ 



P9-60  

در مورد    تصميم ولتاژ
خطاي  در  فطع

  اي قدرت لحظه
80%⁓100.0%  85.0%  ✭ 

P9-61  

تصميم افزايش  زمان 
خطاي  در  ولتاژ

  اي قدرت لحظه
0.5s  0.5s  ✭ 

P9-62  

  تصميم كار ولتاژ باس
خطاي قدرت  در 

  ايلحظه 
80%⁓100.0% 80.0%  ✭ 

P9-63  

ي  در هنگام حفاظت
  يم   يارذبارگ كه

  شود

  فعال : 0
  غيرفعال: 1

0  ✩ 

P9-64  
 افت صيتشخ سطح

  بار
0.0⁓100.0%  10.0%  ✩ 

P9-65  
 افت صيتشخ زمان

  بار  
0.0⁓60.0s  1.0s  ✩ 

P9-67 
مقدار تشخيص اضافه 

  سرعت
0.0%~50.0%    20.0%  ✩  

P9-68 
زمان تشخيص اضافه 

  سرعت
0.0s بدون تشخيص :  

0.1~60.0s 
1.0s ✩  

P9-69  20.0 %50.0~%0.0  تغيير سرعت شديد% ✩  

P9-70 

تغييرات سرعت خيلي  
زياد و زمان تشخيص 

  خيلي زياد 

0.0s بدون تشخيص :  
0.1~60.0s 

5.0s ✩  

P9-71 
بهره عدم توقف، توقف  

 Kpاي لحظه
0~100 40 ✩  

P9-72 
گير عدم  ضريب انتگرال

  ✩ Ki  0~100 30اي توقف، توقف لحظه

P9-73 

زمان كاهش سرعت و  
عمل عدم توقف، توقف  

  اي لحظه
0~300.0s 

  
20.0s  

  
  
  
 

✭  

PA &PID عملكرد  
  

  
PA-00  ميتنظ منبع PID  0 :PA-01 0  ✩ 



1 :Al1 

2 :AI2 

  ي پانل ومتريپتانس: 3
  HDI (DI5) پالس  ميتنظ: 4

  ارتباط  ميتنظ: 5
  چند مرجع: 6

PA-01  تاليجيد ميتنظ PID  0.0%⁓100.0%  50.0%  ✩ 

PA-02  بازخورد منبع PID  

0 :Al1 

1 :AI2 

  ي پانل ومتريپتانس: 2
3 :AI1-AI2 

  HDI (DI5) پالس  ميتنظ: 4
  ارتباط  ميتنظ: 5
6 :AI1 + AI2 

7 :MAX(|Al1|,|Al2|) 

8 :MIN(|Al1|,|Al2|)  

0  ✩ 

PA-03  جهت عمل PID  
  عملكرد مستقيم: 0

  عملكرد عكس : 1
0  ✩ 

PA-04  
محدوده بازخورد 

  PID ميتنظ
0⁓65535 1000  ✩ 

PA-05  تناسب بهره Kp1  0.0⁓100.0  20.0  ✩ 

PA-06  انتگرال زمان Ti1  0.01s⁓10.00s  2.00s  ✩ 

PA-07  مشتق زمان Td1  0.000s⁓10.000s  0.000s  ✩ 

PA-08  

  قطع از فركانس 
 معكوس چرخش

PID  
0.00  2.00Hz  ✩ 

PA-09  انحراف حد PID  0.0%⁓100.0  0.0%  ✩ 

PA-10  ليفرانسيد حد PID  0.00⁓100.00%  0.10%  ✩ 

PA-11  
 رييتغ زمان

  PID ماتيتنظ
0.00⁓650.00  0.00s  ✩ 

PA-12  
 بازخورد لتريف زمان

PID  
0.00⁓60.00  0.00s  ✩ 

PA-13  
 يخروج لتريف زمان

PID  
0.00⁓60.00s  0.00s  ✩ 

PA-15  تناسب بهره Kp2  0.0⁓100.0  20.0  ✩ 

PA-16  انتگرال زمان Ti2  0.0s⁓10.00s  2.00s  ✩ 



PA-17  مشتق زمان Td2  0.000s⁓10.000s  0.000s  ✩ 

PA-18  
 پارامتر رييتغ طيشرا

PID  

  ضيبدون تعو: 0
  DI قياز طر تغيير: 1 

  خودكار بر اساس انحراف ضيتعو: 2
  خودكار بر اساس فركانس در حال اجرا  ييجابجا: 3

0  ✩ 

PA-19  
  ييجابجا انحراف
   PID 1پارامتر

0.0%⁓PA-20  20.0%  ✩ 

PA-20  
  جابجايي انحراف
   PID 2پارامتر

PA-19⁓100.0%  80.0%  ✩ 

PA-21  هياول مقدار PID  0.0%100.0%  0.0%  ✩ 

PA-22  
مقدار   ينگهدار زمان

  PID هياول
0.00⁓650.00s  0.00s  ✩ 

PA-25  انتگرال يژگيو PID  

  (انتگرال جدا شده)   يكانرقم 
  نامعتبر است: 0

  معتبر: 1
  د،يبه حد مجاز رس يخروج يوقت اي (آ گانرقم ده 

  )ري خ ايانتگرال متوقف شود  اتيعمل
  د يانتگرال را ادامه ده اتيعمل: 0
  د يانتگرال را متوقف كن اتيعمل: 1

00  ✩ 

PA-26  

از   صيتشخ مقدار
 دست دادن بازخورد

PID  

  - ٪0.1 بازخورد دادن دست از قضاوت  عدم : 0.0٪
100.0٪  

0.0%  ✩ 

PA-27  

از  صيتشخ زمان
 دست دادن بازخورد

PID  
0.0s⁓20.0s  0.0s  ✩ 

PA-28  
در  PID اتيعمل

  توقف
  در توقف  PID اتيبدون عمل: 0

  در توقف  PID كاركرد: 1
0  ✩ 

PC عملكرد مرجع و    چند  PLC   ساده 

PC-00   0.0  %100.0⁓%100.0-  0مرجع%  ✩ 

PC-01   0.0  %100.0⁓%100.0-  1مرجع%  ✩ 

PC-02   0.0  %100.0⁓%100.0-  2مرجع%  ✩ 

PC-03   0.0  %100.0⁓%100.0-  3مرجع%  ✩ 

PC-04   0.0  %100.0⁓%100.0-  4مرجع%  ✩ 

PC-05   0.0  %100.0⁓%100.0-  5مرجع%  ✩ 

PC-06   0.0  %100.0⁓%100.0-  6مرجع%  ✩ 

PC-07   0.0  %100.0⁓%100.0-  7مرجع%  ✩ 



PC-08   0.0  %100.0⁓%100.0-  8مرجع%  ✩ 

PC-09   0.0  %100.0⁓%100.0-  9مرجع%  ✩ 

PC-10   0.0  %100.0⁓%100.0-  10مرجع%  ✩ 

PC-11   0.0  %100.0⁓%100.0-  11مرجع%  ✩ 

PC-12   0.0  %100.0⁓%100.0-  12مرجع%  ✩ 

PC-13   0.0  %100.0⁓%100.0-  13مرجع%  ✩ 

PC-14   0.0  %100.0⁓%100.0-  14مرجع%  ✩ 

PC-15   0.0  %100.0⁓%100.0-  15مرجع%  ✩ 

PC-16  
 PLC يحالت اجرا

   ساده

چرخه اجرا كرد،   كي AC ويدرا نكهيبعد از ا: 0
  د توقف كن

 وي چرخه درا كي يرا پس از اجرا يينها ريمقاد : 1
AC د حفظ كن  

  شودكار تكرار  نيا AC ويچرخه درا كيپس از : 2
  

0  ✩ 

PC-17  
 محفوظ انتخاب

PLC  ساده  

 برق)  خطاي(حفظ هنگام   يكان رقم

  نه: 0
  بله : 1

  (حفظ هنگام توقف) گانرقم ده 
  نه: 0

  بله: 1 

00  ✩ 

PC-18  
 0 مرجع  ي اجرا زمان

PLC  ساده  
0.0s(h)⁓6553.5(h)  0.0s(h)  ✩ 

PC-19  

شتاب / كاهش   زمان
  0 مرجع  سرعت

PLC   ساده  
0⁓3  0  ✩ 

PC-20  
  1 مرجع  ياجرا زمان

PLC  ساده  
0.0s(h)⁓6553.5(h)  0.0s(h)  ✩ 

PC-21  

شتاب / كاهش   زمان
  1 سرعت مرجع

PLC  ساده  
0⁓3  0  ✩ 

PC-22  
  2 مرجع  ياجرا زمان

PLC  ساده  
0.0s(h)⁓6553.5s(h)  0.0s(h)  ✩ 

PC-23  

شتاب / كاهش   زمان
  2 سرعت مرجع

PLC  ساده  
0⁓3  0  ✩ 



PC-24  
  3 مرجع  ياجرا زمان

PLC  ساده  
0.0s(h)⁓6553.5(h)  0.0s(h)  ✩ 

PC-25  

شتاب / كاهش   زمان
  3 سرعت مرجع

PLC  ساده  
0⁓3  0  ✩ 

PC-26  
  4 مرجع  ياجرا زمان

PLC  ساده  
0.0s(h)⁓6553.5(h)  0.0s(h)  ✩ 

PC-27  

شتاب / كاهش   زمان
  4 سرعت مرجع

PLC  ساده  
0⁓3  0  ✩ 

PC-28  
  5 مرجع  يزمان اجرا
PLC  ساده  

0.0s(h)⁓6553.5(h)  0.0s(h)  ✩ 

PC-29  

شتاب / كاهش   زمان
  5 سرعت مرجع

PLC  ساده  
0⁓3  0  ✩ 

PC-30  
  6 مرجع  ياجرا زمان

PLC  ساده  
0.0s(h)⁓6553.5(h)  0.0s(h)  ✩ 

PC-31  

شتاب / كاهش   زمان
  6 سرعت مرجع

PLC  ساده  
0⁓3  0  ✩ 

PC-32  
  7 مرجع  ياجرا زمان

PLC  ساده  
0.0s(h)⁓6553.5(h)  0.0s(h)  ✩ 

PC-33  

شتاب / كاهش   زمان
  7 سرعت مرجع

PLC  ساده  
0⁓3  0  ✩ 

PC-34  
  8 مرجع  ياجرا زمان

PLC  ساده  
0.0s(h)⁓6553.5(h)  0.0s(h)  ✩ 

PC-35  

زمان شتاب/ كاهش  
  8 سرعت مرجع

PLC  ساده  
0⁓3  0  ✩ 

PC-36  
  9 مرجع  يزمان اجرا
PLC  ساده  

0.0s(h)⁓6553.5s  0.0s(h)  ✩ 

PC-37  

شتاب / كاهش   زمان
  9 سرعت مرجع

PLC  ساده  
0⁓3  0  ✩ 



PC-38  
 مرجع  ياجرا زمان

10 PLC  ساده  
0.0s(h)⁓6553.5s  0.0s(h)  ✩ 

PC-39  

شتاب / كاهش   زمان
  10 سرعت مرجع

PLC  ساده  
0⁓3  0  ✩ 

PC-40  
 مرجع  ياجرا زمان

11 PLC  ساده  
0.0s(h)⁓6553.5s  0.0s(h)  ✩ 

PC-41  

شتاب / كاهش   زمان
  11 سرعت مرجع

PLC  ساده  
0⁓3  0  ✩ 

PC-42  
 مرجع  ياجرا زمان

12 PLC  ساده  
0.0s(h)⁓6553.5s  0.0s(h)  ✩ 

PC-43  

شتاب / كاهش   زمان
  12 سرعت مرجع

PLC  ساده  
0⁓3  0  ✩ 

PC-44  
 مرجع  ياجرا زمان

13 PLC  ساده  
0.0s(h)⁓6553.5s  0.0s(h)  ✩ 

PC-45  

شتاب / كاهش   زمان
  13 سرعت مرجع

PLC  ساده  
0⁓3  0  ✩ 

PC-46  
 مرجع  ياجرا زمان

14 PLC  ساده  
0.0s(h)⁓6553.5s  0.0s(h)  ✩ 

PC-47  

شتاب / كاهش   زمان
  14 سرعت مرجع

PLC  ساده  
0⁓3  0  ✩ 

PC-48  
 مرجع  يزمان اجرا

15 PLC  ساده  
0.0s(h)⁓6553.5s  0.0s(h)  ✩ 

PC-49  

شتاب / كاهش   زمان
  15 سرعت مرجع

PLC  ساده  
0⁓3  0  ✩ 

PC-50  
 يزمان اجرا واحد

PLC  ساده  
  ثانيه: 0
  ساعت : 1

0  ✩ 

PC-51  0 مرجع منبع   

  PC-00 شده توسط ميتنظ: 0
1 :Al1 

  ينلپ  ومتريپتانس: 2
  ينل خارجپ  ومتريپتانس: 3

0  ✩ 



  HDI پالس  ميتنظ: 4
5 :PID 

)، P0-08شده (  نييتع ش يبا فركانس از پ  ميتنظ: 6
  UP/DOWN قياصلاح شده از طر

PD پارامترهاي ارتباطي  

PD-00   1نرخ باود  

  : MODBUS يكانرقم 
0: 300BPS 
1: 600BPS  
2: 1200BPS 
3: 2400BPS  
4: 4800BPS 
5: 9600BPS 
6: 19200BPS 
7: 38400BPS 
8: 57600BPS 
9: 115200BPS 

  PROFIBUS-DP :گان رقم ده 
0: 115200 BPs 
1: 208300 BPs 
2: 256000 BPs 
3: 512000 Bps 

  (رزرو شده)  رقم صدگان
  CANlink:  گانرقم هزار

0 :20 
1 :50 

2: 100 
3: 125 
4: 250 
5: 500 
6:1M 

6005  ✩ 

PD-01  
 فرمت داده

MODBUS  

  <N,2,8>فرمت داده   ،يبدون بررس: 0
  <E,1,8>فرمت داده  ،زوج يبرابر يبررس: 1
  <O,1,8>فرد، فرمت داده   يبرابر يبررس: 2
 يبرا <N,1,8>فرمت داده   ،يبدون بررس: 3

Modbus  معتبر است  

0  ✩ 

PD-02  يآدرس محل  
  آدرس پخش : 0

1-47  
1  ✩ 

PD-03  
 پاسخ ريتاخ

MODBUS  
0⁓20ms 2  ✩ 

PD-04  0.0  نامعتبر است: 0.0  زمان ارتباط اني پا  ✩ 

 
1 



  هيثان 0.1-60.0

PD-05  

 پروتكل انتخاب
Modbus  و فرمت

-PrOFIBUS داده
DP  

  Modbus پروتكل: يكانرقم 
  Modbus استاندارد ريپروتكل غ : 0

  Modbus پروتكل استاندارد: 1
  PROFIBUS-DP فرمت داده:  گانده  رقم

  PPO1 فرمت: 0
  PPO2 فرمت: 1
  PPO3 فرمت: 2
  PPO5فرمت  : 3

30  ✩ 

PD-06  
 جريان رزولوشن

  خواندن ارتباط 
0: 0.01A 
1: 0.1A 0  ✩ 

PP كد تابع   تيريمد 

PP-00  0  65535⁓0  رمز عبور كاربر  ✩ 

PP-01  
  ماتيتنظ ياب يباز

  فرض  شيپ 

  ات يبدون عمل: 0
موتور را  يكارخانه به جز پارامترها ماتيتنظ: 01

  كن  ياب يباز
  سوابق را پاك كن : 02

 كارخانه، پارامترهاي بازگرداندن :03

  موتور پارامترهاي شامل
  كاربر فعلي پارامتر از گيري پشتيبان :04

  كاربر پارامترهاي بازگرداندن :05

0  ✭ 

PP-02  
  شينما يژگيو

  AC ويپارامتر درا

  )U گروه شگرينمانتخاب (ا يكانرقم 
  شود ي داده نم شي نما: 0

  ش ي نما: 1
  )A گروه   شگريانتخاب نما( گانده  رقم

  شود ي داده نم شي نما: 0
  ش ي نما: 1

11  ✭ 

PP-03  
  شينما يژگيو

  ي فرد يپارامترها

شده توسط   فيپارامتر تعر ش ي(انتخاب نما  يكانرقم 
  كاربر)

  شود ي داده نم شي نما: 0
  ش ي نما: 1

  افتهي رييپارامتر تغ ش ي(انتخاب نما گانده  رقم
  توسط كاربر)

  شود ي داده نم شي نما: 0
  ش ي نما: 1

00  ✩ 

PP-04  0  رييقابل تغ: 0  اصلاح پارامتر يژگيو  ✩ 



  ست ين رييقابل تغ: 1
Uo  پارامترهاي پايش  

U0-00  فركانس در حال اجرا (Hz)   0.01Hz   
U0-01 فركانس ميتنظ (Hz)  0.01Hz   

U0-02  باس ولتاژ (V)  0.1V    
U0-03  يخروج ولتاژ (V)  1V    
U0-04  يخروج انيجر (A)  0.01A    
U0-05  0.1  ) لوواتي(ك يخروج توانkW    
U0-06  0.1  (%) يخروج گشتاور%    
U0-07  يورود تيوضع DI  1    
U0-08  يخروج حالت DO  1    
U0-09  ولتاژ Al1 (V)  0.01V    
U0-10  ولتاژ AI2 (V) / ان يجر (mA)  0.0v/0.01mA    
U0-11  نلپ  ومتريپتانس ولتاژ (V)  0.01V    
U0-12  1  شمارش مقدار   
U0-13  1  طول  مقدار    
U0-14  1  يسرعت بارگذار شگرينما    
U0-15  ميتنظ PID  1    

U0-16  بازخورد PID  1    

U0-17  مرحله PLC  1    

U0-18  
ورود  فركانس   HDI يپالس 

(Hz)  
0.01kHz    

U0-19  0.01  بازخورد (هرتز) سرعتHz    

U0-20  0.1  مانده   ياجرا باق زمانmin    

U0-21  ولتاژ Al1  0.001  قبل از اصلاحV    

U0-22  
  AI2    (mA)انيجر(V) /  ولتاژ

  قبل از اصلاح
0.001V/0.01mA    

U0-23  
از پ   ومتريپتانس  ولتاژ قبل  نل 

  اصلاح 
0.001V    

U0-24  1  ي خط  سرعتm/min    

U0-25  1  روشن شدن انباشته   زمانmin    

U0-26  0.1  انباشته   ياجرا  زمانmin    

U0-27  پالس  يورود  فركانس HDI  1Hz    

U0-28  0.01  ارتباط   ميتنظ  مقدار%    

U0-30  ياصل  فركانس X  0.01Hz    



U0-31  يكمك  فركانس Y  0.01Hz    

U0-32  1  رجيستر هر مقدار آدرس    مشاهده    
U0-35  0.1  (%) هدف  گشتاور%    

U0-36  1  ي چرخش  تيموقع    

U0-37  0.1  توان   بيضر  هيزاو    

U0-39  ي هدف بر جداساز  ولتاژ V/F  1V    

U0-40  
 يجداساز   يبر رو   يخروج  ولتاژ
V/F  

1V    

U0-41 حالت  يبصر   شينماDI     1  

U0-42 حالت  يبصر   شينماDO     1    

U0-43  

 عملكرد  تيوضع  يبصر   شينما
DI    1  )  1  ) 40-01عملكرد    

U0-44  
 عملكرد  تيوضع  يبصر   شينما

DI    2  )  1  ) 80-41عملكرد    

U0-45  1  خطا   اطلاعات    

U0-59 0.01  (%)   جريان  ميتنظ  فركانس%  

U0-60 0.01  (%) جريان  يفركانس جار%    
U0-61  ويدرا  تيوضع AC  1  در حال كار    
U0-62  1  كد خطاي جريان  
U0-65   0.01  بالاي گشتاور حد%  

U0-73  1:موتور0  شماره سريال موتور  
  2: موتور1

U0-74  0.1 گشتاور خروجي مبدل توان%  

U0-76  درجه  0.1  مصرف برق جمع شده كم است   

U0-77  درجه 1  مصرف برق جمع شده زياد است   
U0-78  1  سرعت خطيm/Min  

  

  

  

  

  



 . تعمير و نگهداري و عيب يابي7

 احتياط ايمني   7-1

   ر:اخطا

  وصل نكنيد. لطفا چك كنيد تمامي مدارات در حالت خاموش باشند.   در حالت روشنهرگز  

  هشدار:  

  لطفا از اينكه مبدل فركانسي به زمين براساس تنظيم محلي وصل شده است، اطمينان حاصل كنيد. در غير اينصورت، خطر
 شوك الكتريكي يا خطر آتش سوزي وجود دارد.  

  بعد از اينكه مبدل فركانسي شارژ شده است، جعبه را جدا نكنيد و به مدارات داخلي دست نزنيد. در غير اينصورت، خطر
 شوك الكتريكي وجود دارد. 

 كردن، نگهداري و تعمير مبدل فركانسي منع  اي از چك اي انجام شود و افراد غير حرفه بازرسي خطا بايد توسط افراد حرفه
 سوزي وجود دارد.  اينصورت، خطر شوك الكتريكي يا خطر آتش شوند. در غيرمي

 خنك فن  از  لطفا  است،  شده  داده  قرار  بسته  كابينت  يك  در  فركانسي  مبدل  براي  وقتي  خنك  هواي  شرايط  يا  كننده 
تواند بعث گراد، استفاده شود. در غير اينصورت، ميسانتي  درجه  50داشتن دماي محيط داخلي مبدل فركانسي زير  نگه

 سوزي شود. اضافه دما يا آتش

 ها در گشتاور مخصوصي قفل شوند. در غير اينصورت، ريسك آتش سوزي و شوك الكتريكي وجود دارد.  لطفا همه پيچ 

 باشد. در غير اينصورت، خطر آتش سوزي لطفا تاييد گردد كه ولتاژ ورودي محصول بر اساس محدوده ولتاژ نامي پلاك مي
 يا شوك الكتريكي وجود دارد.  

 هاي قابل اشتعال يا انفجار در نزديكي مبدل فركانسي قرار داده نشود.  بخش 

  توجه:

 هاي فلز، روغن  در هنگام نصب مبدل فركانسي، بخش بالايي مبدل فركانسي با پوشش يا كاغذ براي جلوگيري از ورود بخش
و آب به داخل مبدل فركانسي پوشش داده شود. اگر جسم خارجي به داخل مبدل فركانسي برود، ممكن است باعث خطاي 

 مبدل فركانسي شود. 

 شود و باعث حرارت غير معمول  بعد از اتمام كار، لطفا پوشش يا كاغذ را برداريد. اگر پوشش در بالا باقي بماند، تهويه بد مي
 شود.  مبدل فركانسي مي

) پيروي كنيد. در غير اينصورت ESDگيري جلوگيرانه الكتريسيته ساكن (هاي خاص در اندازهكند، لطفا از گاموقتي اينورتر كار مي
  بيند. مدار داخلي اينورتر به دليل وجود الكتريسيته ساكن آسيب مي

  

  



  راهنماي تنظيم براي مبدل فركانسي قبل از كاركرد آزمايشي:  7-2
  ) P0-01=0) حالت كنترل برداري حلقه باز (1

شود. در اين حالت كنترلي، پارامترهاي موتور حالت كنترلي كه كنترل سرعت و گشتاور موتور بدون فيدبك انكودر سرعت انجام مي
  شود به صورت كاليبراسيون اتوماتيك پارامترهاي موتور.تنظيم مي

  اقدامات متقابل براي مقابله   ها و خطاها مشكل

خطاي اضافه بار در لحظه  
  اندازي موتور گزارش شدهراه

 ) پارامترهاي موتورP1-01~P1-05.بر اساس پلاك موتور تنظيم شود ( 

  پارامترهاي موتور (تنظيمP1-37 اين بهترين راه براي تنظيم كامل ديناميك موتور ،(
  باشد. مي

پاسخ سرعت يا گشتاور زير 
هرتز آروم است و لرزش  5

  دهد موتور رخ مي

 ) براي بهبود پاسخ سرعت يا گشتاور، تقويت شود تنظيم نسبت حلقه سرعتP2-00 

by 10) يا زمان انتگرالي حلقه سرعت را كاهش دهيد (P2-01 by 0.05  ؛ اگر(
  افزايش يابد.   P2-01كاهش يابد و  P2-00وجود دارد لرزش، مقدار 

پاسخ سرعت يا گشتاور  
كم است و    5Hzبالاي 

  موتور لرزش دارد

 ) براي بهبود پاسخ سرعت يا گشتاور، تقويت شود تنظيم نسبت حلقه سرعتP2-03 

by 10) يا زمان انتگرالي حلقه سرعت را كاهش دهيد (P2-04 by 0.05( 

  اگر وجود دارد لرزش، مقدارP2-03  كاهش يابد وP2-04  .افزايش يابد  

  دقت پايين سرعت 
  وقتي سرعت تغييرات بار موتور خيلي زياد است، بهره جبرانسازي متفاوت چرخش

  درصد افزايش يابد.  10) بايد با P2-06بردار (

  نواسانات سريع
  نواسان غيرعادي دارد، زمان فيلتر سرعت ( وقتي سرعت موتور يكP2-07تواند  ) مي

  ثانيه افزايش يابد.  001/0به صورت مناسب با 

  موتور صداي زيادي دارد
  كيلوهرتز به صورت مناسب افزايش دهيد ( 1مقدار فركانس افزايش را باP0-15  ،(

  (نكته: جريان نشتي موتور فركانسي بار افزايشي افزايش خواهد يافت) 
گشتاور موتور كافي نيست يا  

  خروجي كافي نيست
 ) اگر گشتاور بالاتر از حد باشد، حد بالاي گشتاور در مود سرعت افزايش يابدP2-10  ؛(

  دستورالعمل گشتاور در حالت گشتاور افزايش يابد.  
  )P0-01=1) حالت كنترل برداري حلقه بسته (2 

شود، و تعداد خطوط انكودر، نوع انكودر و مسير سيگنال به صورت درست براي  اين حالت در موتور با فيدبك سرعت استفاده مي
  كامل كردن كاليبراسيون پارامترهاي موتور تنظيم شود. 

  اقدامات متقابل براي مقابله   ها و خطاها مشكل
شروع گزارش شده اضافه  
  جريان يا خطاي اضافه بار 

  درستي تنظيم شودتعداد خط انكودر، نوع و مسير حركت انكودر به  

خطاي اضافه بار در هنگام  
  چرخش موتور گزارش شده

 ) پارامترهاي موتورP1-01~P1-05بر اساس پلاك موتور تنظيم شود ( 

 ) تنظيم پارامتر موتورP1-37 بهترين راه براي كامل كردن پارامترهاي موتور است (  
پاسخ سرعت يا گشتاور زير 

هرتز آروم است و لرزش  5
  دهد ميموتور رخ 

 ) براي بهبود پاسخ سرعت يا گشتاور، تقويت شود تنظيم نسبت حلقه سرعتP2-00 

by 10) يا زمان انتگرالي حلقه سرعت را كاهش دهيد (P2-01 by 0.05( 

   اگر وجود دارد لرزش، مقدارP2-00  كاهش يابد وP2-01  .افزايش يابد  



پاسخ سرعت يا گشتاور  
كم است و    5Hzبالاي 

  موتور لرزش دارد

 ) براي بهبود پاسخ سرعت يا گشتاور، تقويت شود تنظيم نسبت حلقه سرعتP2-03 

by 10) يا زمان انتگرالي حلقه سرعت را كاهش دهيد (P2-04 by 0.05( 

  اگر وجود دارد لرزش، مقدارP2-03  كاهش يابد وP2-04  .افزايش يابد  

  نواسانات سريع
  ) وقتي سرعت موتور يك نواسان غيرعادي دارد، زمان فيلتر سرعتP2-07تواند به  ) مي

  ثانيه افزايش يابد.  001/0صورت مناسب با 

  موتور صداي زيادي دارد
  كيلوهرتز به صورت مناسب افزايش دهيد ( 1مقدار فركانس افزايش را باP0-15  ،(

  فركانسي بار افزايشي افزايش خواهد يافت)(نكته: جريان نشتي موتور 
گشتاور موتور كافي نيست  

  يا خروجي كافي نيست
 ) اگر گشتاور بالاتر از حد باشد، حد بالاي گشتاور در مود سرعت افزايش يابدP2-10  ؛(

  دستورالعمل گشتاور در حالت گشتاور افزايش يابد. 
  )P0-01=2( V/F) حالت كنترل 3

باشد و فقط به  شود كه موتور فيدبك انكودر سرعت ندارد. حساس به پارامترهاي موتور نمياين حالت در كاربردهايي استفاده مي
  باشد. تنظيم دليل ولتاژ نامي و فركانس نامي نياز مي

  اقدامات متقابل براي مقابله   ها و خطاها مشكل
شوك موتور در هنگام  

  كاركرد 
 ) پارامترهاي سركوب شكP3-11 افزايش يابد. (مقدار   10يابد و با واحد ) افزايش

  است)  100تنظيم ماكزيمم 
شروع پر توان گزارش  

 دهد اضافه جريان مي
 ) افزايش گشتاور را كم كنيدP3-01 درصد  5/0)، تنظيم در  

جريان در حالت كاركرد  
  خيلي زياد است

 ) ولتاژ نامي درست تنظيم شودP1-02) و فركانس نامي (P1-04 ( 

  ) افزايش گشتاور را كاهش دهيدP3-01 درصد  5/0)، تنظيم در  

  موتور صداي زيادي دارد
  كيلوهرتز به صورت مناسب افزايش دهيد ( 1مقدار فركانس افزايش را باP0-15  ،(

  (نكته: جريان نشتي موتور فركانسي بار افزايشي افزايش خواهد يافت)

اضافه فشار كاهش سرعت  
  بار سنگين دشارژ ناگهاني 

 ) تاييد گردد كه اضافه ظرفيت فعال اضافه ولتاژP3-23  در حالت فعال قرار دارد؛ (
 ) 100افزايش يابد (ماكزيمم  10) با گام P3-24/P3-25, factory30ي آن (بهره

 ) كد عملكردP3-22 factory770V ولت اين اتفاق بيافتد   10) كاهش يابد، با گام
  ولت)  700(مقدار مينيمم 

جريان بار افزايش ناگهاني  
دارد، جريان گزارش شده  

  شتابگيري

 ) كد عملكردP3-20 factory 20 100افزايش يابد (ماكزيمم  10) با گام ( 

 ) كد عملكردP3-18 factory 150% 50درصد كاهش يابد (مينيمم  10) با گام  
  درصد)

 

 

 

  



  ليست رفع خطاها:  7-3

  راه حل  دلايل وقوع  نمايش   نام خطا 

مدت شتاب  اضافه جريان در 
  گيري 

Err02  

  اي  شده نيزم يمدار خروج: 1
  .اتصال كوتاه است

پارامترها در حالت كنترل : 2
SVC  وFVC   تعريف نشده

  است.
كوتاه   ي ليزمان شتاب خ: 3

شرايط سريع   .است
  گيري شتاب

: تنظيمات سركوب سرعت 4
  اضافه درين مناسب نيست 

  اي  يگشتاور دست شيافزا: 5
  .ستيمناسب ن V/F يمنحن
  يراه انداز اتيعمل: 6

انجام  گردانموتور  يرو بر
  .شده است

  عملكرد كاملا مختل شده : 7

پريفرال خطاها و تشخيص  : 1
موتور را حذف كنيد يا  
كنتاكتور اتصال كوتاه را  

  برداريد.
پارامترهاي موتور بر اساس  : 2

  پلاك آن وارد گردد 
  شيزمان شتاب را افزا: 3

  .ديده
-P3مربوط (: كد عملكرد  4

) فعال شده است؛ مقدار  19
)  P3-18جريان در كد (

يا   120خيلي زياد است، با 
درصد تنظيم شود. بهره   150

سركوب تلف سرعت شديد  
)P3-20  بسيار كم است و (

  40تا  20شود بين توصيه مي
  تعريف شود.   

  اي گشتاور  ي دست شيافزا: 5
  .ديكن ميرا تنظ V/F يمنحن

  يسرعت چرخش ياب يرد: 6
مجدد را انتخاب  يراه انداز

بعد از توقف موتور،   ا ي ديكن
  شروع كنيد

تاريخچه خطاها چك شود : 7
و اگر مقدار جريان از نقطه 

اضافه جريان دور است منبع 
تداخل را پيدا كنيد. اگر  

منبعي براي تداخل يافته نشد  
درايو يا سنسورهاي هال  

  اند.  آسيب ديده

اضافه جريان به هنگام كاهش  
  سرعت

Err03  
  اي  شده نيزم يمدار خروج: 1

  .اتصال كوتاه است

پريفرال خطاها و تشخيص  : 1
موتور را حذف كنيد يا  
كنتاكتور اتصال كوتاه را  

  برداريد.



پارامترها در حالت كنترل : 2
SVC  وFVC   تعريف نشده

  است.
خيلي  زمان كاهش سرعت : 3

  .هست  كوتاه
تنظيمات سركوب سرعت : 4

  اضافه جريان مناسب نيست
واحد ترمز و مقاومت ترمز  : 5

  نصب نشده اند. 
  كاملا مختل شده : عملكرد  6

پارامترهاي موتور بر اساس  : 2
  پلاك آن وارد گردد 

زمان كاهش سرعت را  : 3
  .ديده شيافزا

-P3كد عملكرد مربوط (: 4

) فعال شده است؛ مقدار  19
)  P3-18جريان در كد (

يا   120است، با خيلي زياد 
درصد تنظيم شود. بهره   150

سركوب تلف سرعت شديد  
)P3-20  بسيار كم است و (

  40تا  20شود بين توصيه مي
  تعريف شود.

با واحد ترمز يا مقاومت  : 5
     تجهيز گردد.

تاريخچه خطاها چك شود : 6
و اگر مقدار جريان از نقطه 

اضافه جريان دور است منبع 
تداخل را پيدا كنيد. اگر  

منبعي براي تداخل يافته نشد  
درايو يا سنسورهاي هال  

  اند. آسيب ديده

  Err04  اضافه جريان در سرعت ثابت 

  اي  شده نيزم يمدار خروج: 1
  .اتصال كوتاه است

پارامترها در حالت كنترل : 2
SVC  وFVC   تعريف نشده

  است.
تنظيمات سركوب سرعت : 3

  اضافه جريان مناسب نيست
از كلاس   AC ويمدل درا: 4

برخوردار   ي كم اريقدرت بس
  است.

  عملكرد كاملا مختل شده : 5

پريفرال خطاها و تشخيص  : 1
موتور را حذف كنيد يا  
كنتاكتور اتصال كوتاه را  

  برداريد.
پارامترهاي موتور بر اساس  : 2

  پلاك آن وارد گردد 
-P3كد عملكرد مربوط (: 3

) فعال شده است؛ مقدار  19
)  P3-18جريان در كد (

يا   120خيلي زياد است، با 
درصد تنظيم شود. بهره   150

سركوب تلف سرعت شديد  
)P3-20  بسيار كم است و (



  40تا  20شود بين توصيه مي
  تعريف شود.   

با كلاس توان   AC ويدرا: 4
  . ديبالاتر را انتخاب كن

تاريخچه خطاها چك شود : 5
و اگر مقدار جريان از نقطه 

است منبع اضافه جريان دور 
تداخل را پيدا كنيد. اگر  

منبعي براي تداخل يافته نشد  
درايو يا سنسورهاي هال  

  اند. آسيب ديده

اضافه ولتاژ در هنگام شتاب  
  گيري 

Err05  

  اد يز ي ليخ يولتاژ ورود: 1
  .است

موتور   يخارج يروين كي: 2
را در هنگام شتاب به حركت 

  .آورد يدر م
تنظيمات سركوب سرعت : 3

  مناسب نيست ولتاژاضافه 
كوتاه   ي ليزمان شتاب خ: 4

  .است

ولتاژ را در محدوده نرمال  : 1
  .ديكن ميتنظ

  ا يرا لغو  يخارج يروين: 2
  .ديمقاومت ترمز نصب كن كي

-P3كد عملكرد مربوط (: 3

) فعال شده است؛ مقدار  23
) خيلي  P3-22ولتاژ در كد (

  770يا  700زياد است، با 
ولت تنظيم شود. بهره  

سركوب تلف سرعت شديد  
)P3-24  بسيار كم است و (

  50تا  30شود بين توصيه مي
  تعريف شود.   

  شيزمان شتاب را افزا: 4
  .ديده

اضافه ولتاژ در هنگام كاهش  
  سرعت

Err06  

تنظيمات سركوب سرعت : 1
  اضافه فشار مناسب نيست

  يليخ كاهش سرعتزمان : 2
  .كوتاه است

واحد ترمز و مقاومت ترمز  : 3
  نصب نشده اند. 

-P3كد عملكرد مربوط (: 1

) فعال شده است؛ مقدار  23
) خيلي  P3-22ولتاژ در كد (

  770يا  700زياد است، با 
ولت تنظيم شود. بهره  

سركوب تلف سرعت شديد  
)P3-24  بسيار كم است و (

  50تا  30شود بين توصيه مي
  يخارج يروينتعريف شود.  



مقاومت ترمز    كي ايرا لغو 
  .دينصب كن

زمان كاهش سرعت را  : 2
  .ديده شيافزا

واحد ترمز و مقاومت ترمز  : 3
  . ديرا نصب كن

  Err07  اضافه ولتاژ در سرعت ثابت 

تنظيمات سركوب سرعت : 1
  اضافه فشار مناسب نيست

درهنگام   يخارج يروين : 2
موتور را به   كاهش سرعت 
  آورد.  يحركت در م

-P3كد عملكرد مربوط (: 1

) فعال شده است؛ مقدار  23
) خيلي  P3-22ولتاژ در كد (

  770يا  700زياد است، با 
ولت تنظيم شود. بهره  

سركوب تلف سرعت شديد  
)P3-24  بسيار كم است و (

  50تا  30شود بين توصيه مي
تعريف شود. فركانس افزايش  
ماكزيمم سركوب اضافه ولتاژ  

)P3-26  خيلي كوچك (
تنظيم شده است و اين عدد  

هرتز توصيه  5*20با 
  شود. مي

  ديرا لغو كن يخارج يروين: 2
  . ديمقاومت ترمز را نصب كن اي

  Err08  خطاي منبع تغذيه كنترل
در محدوده مجاز   يولتاژ ورود

  .ستين
را در محدوده   يولتاژ ورود

  . ديكن ميمجاز تنظ

  Err09  زير ولتاژ

در  ايلحظهبرق  خطاي: 1
داده  رخ  يورود هيمنبع تغذ

  .است
در   AC ويدرا  يولتاژ ورود: 2

  .ستيمحدوده مجاز ن
  .است نرمال ريولتاژ باس غ : 3
كننده و مقاومت   كسويپل : 4

  .هستند وبيبافر مع
  .است وبيمع ويبرد درا: 5
 وبيمع يكنترل اصلبرد  : 6

  است.

.  اندازي مجدد خطا: راه1
فعال كردن عملكرد بدون  

)  PG-59اي (توقف لحظه 
براي جلوگيري از خطاي توان  

  ايلحظه 
: ولتاژ را در محدوده نرمال  2

  تنظيم كنيد. 
تماس   ي فن ي بانيبا پشت: 3

  . ديريبگ
تماس   ي فن ي بانيبا پشت :3

  . ديريبگ



  AC  Err10اضافه بار درايو 

  اياست  نيسنگ ي ليبار خ: 1
موتور رخ   روتور قفل شده در

  .دهد يم
از كلاس   AC ويمدل درا: 2

برخوردار   ي كم اريقدرت بس
  است.

: بار را كاهش دهيد و موتور 1
  و شرايط مكانيكي چك شود.

با كلاس توان   AC ويدرا: 2
  . ديبالاتر را انتخاب كن

  Err11  اضافه بار موتور

1 :P9-01 ميتنظ يبه درست  
  .نشده است

از كلاس   AC ويمدل درا: 3
  كم است. اريقدرت بس

1 :P9-01   به درستي تنظيم
  گردد.  

با كلاس توان   AC ويدرا: 3
  . ديبالاتر را انتخاب كن

 Err12  افت فاز ورودي قدرت 

  ريبرق سه فاز غ  يورود: 1
  .است نرمال

صفحه درايور، صفحه : 2
حفاظت از صاعقه، صفحه 
كنترل اصلي، پل ركتيفاير  

  غيرمعمول است. 

 نيرا از ب يخارج وبيع : 1
  .ديببر

تماس   ي فن ي بانيبا پشت: 2
  . ديريبگ

  Err13  افت فاز خروجي قدرت

  خطاي موتور: 1
كشي به موتور نرمال  سيم: 2

   نيست.
  ريبرق سه فاز غ  يورود: 3

  .است نرمال
معيوب   IGBT برد درايو، :4

  است.

موتور در يك مدار باز قرار  : 1
  دارد

خطاهاي پريفرال عيب  : 2
  يابي شود. 

كشي سه فاز به موتور سيم: 3
براي كاركرد نرمال و عيب  

  يابي چك شود.
با پشتيباني تماس حاصل  : 4

  گردد. 

 IGBT    Err14اضافه دماي 

: دماي محيط خيلي زياد  1
  است. 

  : فيلتر هوا بسته شده است.  2
  فن آسيب ديده است. : 3

: مقاومت حساس به دماي  4
IGBT   .آسيب ديده است  

5 :IGBT  درايوAC   آسيب
  ديده است.  

  : كم كردن دماي محيط 1
  : فيلتر هوا تميز شود.2

: فن آسيب ديده جايگزين  3
  شود.

با پشتيباني تماس حاصل  : 4
  گردد. 

با پشتيباني تماس حاصل  : 5
  گردد. 

  Err15  خطاي تجهيزات خارجي
: سيگنال خطاي خارجي با  1

DI   .ورودي است  
اندازي مجدد  كاركرد راه: 1

  ) چك گردد. P8-18( شود.



: سيگنال خطاي خارجي با  2
I/O مجازي ورودي است  

: تاييد شود كه گروه  2
به   A10تا  A1پارامترهاي 

درستي وارد شده است و  
    اندازي گردد.  جدد راه

 Err16  خطاي ارتباط

: كامپيوتر اصلي در حالت  1
  غير نرمال قرار دارد.

  : كايل ارتباط معيوب است.2
-P0كارت خارجي ارتباط : 3

به درستي تنظيم نشده   28
  است.

: پارامترهاي ارتباطي در  4
نامناسب تنظيم   PDگروه 

  اند. شده

بندي كامپيوتر اصلي  : كابل1
  چك شود.

بندي ارتباط چك  : كابل2
  شود.

كارت خارجي ارتباط به  : 3
  درستي تنظيم گردد.  

: پارامترهاي ارتباطي به  4
  درستي تنظيم شود.

بعد از موارد بالا، اگر خطا  
تنظيمات باقي مانده است، به  

  كارخانه برگردانيد. 

 Err17  خطاي كنتاكتور

: برد درايو و منبع تغذيه  1
  باشند.  معيوب مي

  باشد. : كنتاكتور معيوب مي2
: صفحه حفاظت صاعقه 3

  غيرمعمول است. 

با پشتيباني تماس حاصل  
    كنيد.

 Err18  خطاي تشخيص جريان 
  : تجهيز هال معيوب است.1

  است.: برد درايو معيوب 2
با پشتيباني تماس حاصل  

  كنيد. 

 Err19  خطاي تنظيم خودكار موتور

: پارامترهاي موتور بر اساس  1
  پلاك تنظيم نشده است.  

: زمان تنظيم خودكار موتور 2
  تمام شده است.  

: پارامترهاي موتور را به 1
درستي بر اساس پلاك  

  تنظيم كنيد. 
: كابل متصل كننده درايو 2

AC  .و موتور چك شود  

 Err20  خطاي انكودر 

  : مدل انكودر مچ نيست1
  : خطاي اتصال انكودر2
  : انكودر آسيب ديده 3

  غير عادي است PG: كارت 4

: نوع انكودر درست قرار 1
  داده شود

شناسايي شود و  PG: تغذيه 2
  توالي فاز شناسايي شود. 

  گردد : انكودر جايگزين 3
4 :PG  .كارت جايگزين گردد  

خطاي نوشتن خواندن  
EEPROM    

Err21 
آسيب   EEPROMي تراشه 

  ديده است.
با پشتيباني تماس حاصل  

  كنيد. 



 Err23  اتصال كوتاه به زمين
موتور به زمين اتصال كوتاه  

  شده است. 
كابل يا موتور را جايگزين 

  كنيد.  

زمان در حال اجراي جمع  
  شده رسيده  

Err26 
زمان در حال اجرا جمع شده  

  رسد. به مقدار تنظيم مي

سابقه از ميان تابع مقدار  
دهي اوليه پارامتر حذف  

  گردد. 

 Err27  1خطاي تعريف شده كاربر 

: سيگنال خطاي تعريف  1
ورودي    DIبا  1شده كاربر 

  است.
: سيگنال خطاي تعريف  2

مجازي   I/Oبا  1شده كاربر 
  ورودي است. 

  اندازي مجدد شود. كاركرد راه

 Err28  2خطاي تعريف شده كاربر 

: سيگنال خطاي تعريف  1
ورودي    DIبا  2شده كاربر 

  است.
: سيگنال خطاي تعريف  2

مجازي   I/Oبا  2شده كاربر 
  ورودي است.

  اندازي مجدد شود. كاركرد راه

زمان روشن كردن جمع شده  
  رسيده

Err29 
زمان روشن كردن جمع شده  

  رسد. به مقدار تنظيم مي

سابقه از ميان تابع مقدار  
دهي اوليه پارامتر حذف  

  گردد. 

 Err30  شدن بار   0
جريان در حال اجرا درايو  

AC  كمتر ازP9-64 است  

چك شود كه بار قطع شده يا  
  P9-65و  P9-64تنظيمات 

  درست است. 
در حال اجرا از  PIDبازخورد 

  بين رفته
Err31 

فيدبك كمتر از نقطه تنظيم  
PA-26 .است  

  PA-26فيدبك چك شود يا 
  به مقدار مناسبي تنظيم شود.

  PID    Err32آلارم حد پايين 
 PE-15از تنظيمات   PIDفيدبك 

  مقدار تنظيمات صحيح گردد.  كمتر است 

 PID  Err33آلارم حد بالا 
 PE-13از تنظيمات   PIDفيدبك 

  مقدار تنظيمات صحيح گردد.  بيشتر است 

  Err34  كمبود آب آلارم 

  PE-09فركانس كاركرد از 
فيدبك فشار   بيشتر است و

  است  PE-08كمتر از 
  مقدار تنظيمات صحيح گردد.

خطاي حد جريان پالس باي  
  پالس  

Err40 

  ا ياست    نيسنگ  يليبار خ:  1
  يموتور رخ م  روتور قفل شده در
  .دهد

از كلاس    AC  ويمدل درا:  2
  كم است.   اريقدرت بس

: بار را كاهش دهيد و موتور 1
  و شرايط مكانيكي چك شود.

با كلاس توان   AC ويدرا: 2
  . ديبالاتر را انتخاب كن



  ي ابي بيع 7-4

1  
هنگام روشن   شگريبدون نما 

  شدن

 AC ويدرا هيمنبع تغذ : 1

به   يبرق ورود ا يوجود ندارد 
  .كم است يليخ AC ويدرا
 يرو چيسوئ هيمنبع تغذ : 2

 وبيمع AC ويدرا ويبرد درا
  .است

  بيكننده آس كسويپل : 3
  .است ده يد

  نورتريمقاومت بافر ا: 4
  .آسيب ديده

  اتيپنل عمل ايبرد كنترل : 5
  .است وبيمع

كابل اتصال برد كنترل و  : 6
پاره   اتيو پنل عمل ويبرد درا

  شود.  يم

 يرا بررس هيمنبع تغذ : 1
  .ديكن

  .ديكن يولتاژ باس را بررس: 2
و   يهسته ا 8 يكابل ها: 3

را دوباره وصل   يهسته ا 28
  .ديكن

تماس   ي فن ي بانيبا پشت: 4
  . ديريبگ

2  
هنگام روشن شدن  "780"

  .شود يداده م   شينما

و برد   ويبرد درا  نيكابل ب: 1
 يفيضع اتصالكنترل در 

  .است
برد  يمرتبط رو ياجزا: 2

  .اند دهيد بيكنترل آس
كابل موتور به   ايموتور : 3

  .اتصال كوتاه دارد نيزم
  وبيمع HALL دستگاه: 4

  .است
  AC ويبه درا يبرق ورود: 5

  كم است.  يليخ

و   يهسته ا 8 يكابل ها: 1
را دوباره وصل   يهسته ا 28

  .ديكن
تماس   ي فن ي بانيبا پشت: 2

  . ديريبگ

3  
"Err23"  هنگام روشن شدن

  .شود يداده م   شينما

  يكابل خروج  ايموتور : 1
اتصال كوتاه   نيموتور به زم

  .دارد
  ده يد بيآس AC ويدرا: 2

  است.

موتور و كابل   قيعا: 1
اندازه   گريرا با م يخروج

  .ديكن يريگ
تماس   ي فن ي بانيبا پشت: 2

  . ديريبگ

4  

در هنگام   AC ويدرا شگرينما
است. اما   يعادروشن شدن، 

  شيپس از اجرا نما "780"

  بيفن خنك كننده آس: 1
رخ  روتور قفل شده  ا ي ده يد

  .است داده

  ضيرا تعو دهي د بيفن آس: 1
  .ديكن

  يخارج بيرفع ع : 2



شود و بلافاصله   ي داده م
  شود  يمتوقف م

كنترل   ناليكابل ترم: 2
  اتصال كوتاه دارد.  يخارج

5  

         Err14 يخطا

  (IGBT overheat)  مكررا  
  شوديگزارش م

فركانس حامل   ميتنظ: 1
  .است اديز اريبس

  بيفن خنك كننده آس: 2
هوا مسدود شده   لتريف ا ي ده يد

  .است
 AC ويداخل درا ياجزا: 3
  كنندهكوپلاند ( دهيد بيآس

  ). گريموارد د اي يحرارت

فركانس حامل را كاهش  : 1
  .(P0-15) ديده

  لتريكرده و ف  ضيفن را تعو: 2
  .ديكن زيهوا را تم

تماس   ي فن ي بانيبا پشت: 3
  د يريبگ

6  
 ويدرا يبعد از راه انداز موتور

AC  چرخدينم.  

موتور را   يموتور و كابل ها: 1
  .ديكن يبررس

به   AC ويدرا يپارامترها: 2
نشده اند   ميتنظ يدرست

  .موتور) ي(پارامترها
و برد   ويبرد درا  نيكابل ب: 3

 يفيضع اتصالكنترل در 
  .است

  است. وبيمع ويبرد درا: 4

كه   ديحاصل كن نانياطم: 1
و موتور  AC ويدرا نيكابل ب

  .است يعاد
  اي  ديكن ضيموتور را تعو: 2
را برطرف   يكيمكان وبيع 

  .ديكن
مجدد   ميو تنظ يبررس: 3

  موتور. يپارامترها

7  

و  انيجراضافه  AC ويدرا
گزارش   مكررااضافه ولتاژ را 

  .دهد يم

موتور به  يپارامترها: 1
  .نشده اند ميتنظ يدرست

زمان شتاب / كاهش  : 2
  .سرعت نامناسب است

  بار در نوسان است.: 3

موتور را دوباره   يپارامترها: 1
خودكار   ميتنظ اي  ديكن ميتنظ

  .ديموتور را دوباره انجام ده
زمان مناسب شتاب /  : 2

  ميسرعت را تنظكاهش 
  .ديكن

تماس   ي فن ي بانيبا پشت: 3
  . ديريبگ

8  
هنگام روشن   شينما  بدون

  بودن
برد كنترل  يجزء مرتبط رو

  است.  دهيد بيآس
  . ديكن ضيبرد كنترل را تعو

  

  

  



  پيوست:  
ي گارانتي، شركت ما نگهداري  ماه است (طبق اطلاعات باركد بدنه). در حين دوره 18ي گارانتي اين محصول  . دوره1

  باشد.  هاي طبق دستورالعمل، پاسخگو ميرايگان را براي خطاهاي محصول يا آسيب

  : دريافت خواهد شد هزينه . در حين دوره گارانتي، براي آسيب به دلايل زير2

  آسيب به دليل استفاده اشتباه و تعمير و جابجايي. آ) 

  سوزي، سيل، ولتاژ غيرعادي، ديگر بلاياي طبيعي و مشكلات ثانويه. ب) آسيب ماشين به دليل آتش

  افزار به دليل افتادن يا جابجايي بعد از خريد. ج) آسيب سخت

  د) خطا يا آسيب ماشين بدليل خطاي ماشين ديگري (عامل خارجي) 

  . وقتي محصول خطا داشت يا آسيب ديد، لطفا كارت گارانتي را به دقت و با جزئيات پر كنيد.3

  . اگر شما هر سوالي در هنگام پروسه سرويس داريد، لطفا با خدمات پس از فروش تماس حاصل كنيد. 4

  

  


